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Dessa instruktioner har utformats med omsorg. Men, PETER electronic GmbH & Co. KG tar inte ansvar
for skador uppkomna genom misstag som kan harledas till denna manual. Tekniska andringar som syftar
till att forbattra produkten kan inforas utan forvarning.

Observera! Forklarar hur installningar kan ge basta prestanda.

Varning: Las noggrant och folj till punkt och pricka!

Varningsmeddelanden visas for att skydda person och egendom samt att forhindra
enheten fran att destruktion.

Fara for liv genom Elchock!

Se till att enheten ar franskild fran matningen och skyddad mot oavsiktlig beréring.
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1. Sakerhet

Instruktionerna galler for elektrisk utrustning i industriella elektriska anlaggningar. Otillaten
borttagning av skyddskapa under drift, kan utgora fara for liv och egendom da dessa enheter innehaller
stromforande delar med hog spanning.

Servicearbeten far endast utféras av utbildad personal under kontrollerade former. Hopséattning och
montering far endast utforas under stromlosa forhéllanden.

Se till att alla drivsystemets komponenter ar korrekt jordade.
Las instruktionerna noggrant innan mjukstartaren satts i drift.

Dessutom maste anvandaren se till att enheten med tillhorande komponenter monteras och kopplas i
enlighet med gallande lokala juridiska och tekniska regler. VDE-reglerna VDE 0100, VDE 0110, VDE
0160 och VDE 0113, samt passande regler fr&n TUV (Technical Inspectorate) och arbetsgivarens
ansvarsforsakring galler i Sverige.

Anvandaren maste tillse att drivenheten hanteras pa ett sakert satt efter ett haveri, i handelse av
felaktig operation eller om om kontrollenheten gatt sonder osv.

VARNING: Aven om motorn star still &r den inte fysiskt bortkopplad frdn matningsspanningen.

2. Declaration of conformity

I dagligt tal i industrin kallas elektroniska bromsar, sdsom VersiStart II, for “enheter”, men, i enlighet med
"device-safety-law", "EMC-law" eller "EC maskindirektivet" ar de inte enheter eller maskiner fardiga for
bruk, utan komponenter. Deras funktion kan bara definieras nar de ar integrerade i den fardiga
anlaggningen.

For att kunna anvanda enheterna som tankt, kravs det att matningen féljer DIN EN 50160 (IEC38).
Anvandaren ansvarar for att utformning och konstruktionen foljer gallande regler.

Driftsattning ar strikt forbjuden sé lange den slutliga produkten inte uppfyller bestammelserna enligt
89/392/EWG (maskindirektivet) och 73/23/EWG (Lagspanningsdirektivet).

Enheterna i VersiStart II-serien ar elektrisk utrustning som anvands i industriella elektriska
anlaggningar. De appliceras i maskiner for att bromsa roterande massor, anslutna till 3-fas asynkrona
motorer. Med héansyn till riktlinjerna for installation, uppfyller de foljande krav:

Utstralad st6rning: Kontinuerlig drift EN 61000-6-3:2001 (Emitted interference)
Accel. o retardation EN 60947-4-2, IEC 60947-4-2
Storimmunitet: EN 61000-6-2:2001 (Immunity to interference)

Cce

Dr. Thomas Stiller
Managing Director
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3. Beskrivning

Mjukstartare av typ VersiStart II kontrollerar motorspanningen pa tva faser (1L1/5L3) med hjalp av en
generell faskontroll och krafthalvledare. Fran start vid en justerbar tandvinkel, minskas tandvinkeln
successivt kontinuerligt. Med den justerbara upprampningstiden 6kas motorspanningen tills maximum
uppnatts. Nar accelerationstiden ar slut, féorbikopplas krafthalvledarna via det inbyggda reléet, och
motorn drivs direkt fran elnétet.

Sedan start/stoppkontakten 6ppnats, kommer tandvinkeln att 6ka och darmed sanka motorspanningen.
Motorn kommer att retarderas mjukt genom retardationstiden.

Accelerationstid, starttid och retardationstid kan justeras separat med potentiometrar.
Acceleration och retardation paverkas av slutning eller brytning av plintarna X1/X2.

Boostfunktionen kopplas in genom att bygla plintarna X1/X3. Pa det viset kopplas en hégre
startspanning till i 0,5s vid bérjan pd en mjukstart.

Matningsspanningen till kontrollelektroniken kommer fran kraftsektionen. Pa begaran kan matning ske
via en extern natdel (24V min. 150mA DC).

Enheterna kan anvandas till Y/D-kopplade trefasmotorer.
Motorer kan aven anslutas i sa kallade v3-kopplingar.

For v3-kopplingar, ar det nédvandigt att anvanda en huvudkontaktor K1, eftersom en motorlindning
ligger direkt mellan tva faser.

3.1 Blockschema

1L1 3L2 5L3

—o————— o—
| %X4
I I
| I—c}x1
| ¢ Supply
: voltage _| : Start
: < . tan t aus H é _+X2
| Elektronic I
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I Trigger
I Ramp I

pulse X3
I generator control j Pg _T
I |
| X3
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: Control U start _IIXG

for
I bypass I
I | X7
| I% O
I \ RA2
| _‘I’XB
I I
L

2T1 4T2 6T3
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4. Driftsattning

Enheten driftsatts i tre steg:
1. Montering
2. Anslutning och

3. Parameterinstallning

4.1. Monteringsinstruktioner

Fara for liv genom elchock!

Foljande villkor maste atfoljas for saker och palitlig operation av VersiStart II
1. VersiStart IT anvands i miljoer med overspanning enligt kategori III.
2. Se till att atfolja miljoklass 2 eller battre enligt IEC664.
3. Enheten ska installeras i kdpa (lagsta skyddsklass: IP54).

Fara!

4. Enheten maste skyddas mot frimmande &mnen som vatten, olja, avlagringar,
damm m.m.

Fast enheten vertikalt pd en vinkelrat monteringsplat, med motoranslutningarna nedat. Enheten ska
monteras pa en 35mm tophat-skena enligt DIN EN 50022. Under enheten far inga varmealstrande kallor
finnas sdsom effektresistorer.

“ar . Frigang X

Vid normala driftforhallanden kan enheterna monteras sida vid sida. Nar applikationer
kraver hoga startfrekvenser och/eller har hogt startmoment, ska enheterna monteras
med ett mellanrum pé ca 10mm fér god ventilation.

Varning!

For att undvika varmekoncentrationer, se till sd att minst 40mm
skiljer enheten fran kabelkanalerna.

min. 40mm

I 4.2. Anslutningar

Kraftsektionen (se aven anslutningsschemat) |Kontrollsektion
Kontrollplintar:
Plint 1L1: Matning Fas L1 . A
| 4+  Start/Stop Boost !
Plint 3L2: Matning Fas L2 l—{}———ﬂ—ﬁ—g—s———é———ﬁl———@l—:
- - X1 X2 X3 X4 X5 i X6 X7 X8
Plint 5L3: Matning Fas L3 +— | Fa e s
Earth connection @ PE - Skyddsjord Om kontakten pa plintarna X1 och X2 &r sluten,
- accelereras motorn med den injusterade
Plint 2T1: Motorfas U ramptiden. Nar kontakten ar 6ppen retarderas
Plint 4T2: Motorfas V motorn med rampen for retardationstiden.
Plint 6T3: Motorfas W Enheten kan ocksa styras med en likspanning.
Om bara mjukstart behovs, kan VersiStart II styras
via huvudkontaktorn. Da ska X1 och X2 byglas.

Fara for liv genom elchock!

Motorn ar inte galvaniskt avskild fran huvudmatningen.
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Att stalla in kontrollsattet
Enheterna i VersiStart II serien kan kontrolleras pa tva satt.
1. Med en brytare eller switchtransistor mellan plintarna X1 och X2.
2. Med likspanning 10 ... 24VDC mellan X2 och X4.

4.3. Parameterinstallningar

Pa frontpanelen finns tre potentiometrar med vilka foljande installningar kan goras.

Parameter Pot. Installningsomrade
Accelerationstid t Justerbar mellan 0.5...10sec
Startspanning Ustart 40...80% av markspanningen
Retardationstid [N Justerbar mellan 0.5...10sec

Potentiometrarnas fabriksintallning:

Potentiometer t __/  (accelerationstid) = mittlage
Potentiometer Usiart (startspanning) = vanster andlage (moturs)
Potentiometer t =~ \__ (retardationstid) = vanster andlage (moturs)

Att stalla in mjukstart

For att optimera startegenskaperna, bor man utfora testkorningar. I motsats till fabriksinstallningarna,
stall in potentiometrarna enligt foljande.

Flaktar, rullbanor, matarband, etc. t_ /" 50%, Ustarr 0%, t™ N 0%
Centrifuger, matarskruvar, blandare, kompressorer, etc. t_/ 50%, Usar 50%, t —\__ 0%
Hogtryckspumpar, etc. t_ 50%, Uswr: 50%, t~ \_ 0%

Sla till matningsspanningen och starta accelerationen. Iaktta starten och justera enligt behov. Oavsett
bor startspanningen stallas med potentiometer Usw: S8 att motorn startar med detsamma. Samtidigt bor
onodigt brum undvikas vid stillestéand.

Potentiometern t___ justeras sa att den eftersdkta accelerationstiden eller startegenskaperna uppnas.
Accelerationstiden bor alltid stallas sa kort som mojligt for att halla termiska pafrestningar pa enhet och
motor sa 1ag som mojligt. Detta medfor kort tid tills relakontakterna drar och ger goda
accelerationsegenskaper samtidigt som krafthalvledare och motor utvecklar mindre effekt. Det ar
sarskilt viktigt vid stora startmoment eller héga switchfrekvenser. Accelerationstiden bor dock stallas sa
att motorn nar nominell hastighet innan bypassrelaet aktiveras.

Varning!

Om installd accelerationstid ar for kort, sluts bypassrelaet innan motorn natt nominell
hastighet. Det kan skada bypassrelaet.

Att justera mjukstoppet

Observera Mjukstopp ar bara meningsfullt for pumpar eller applikationer dar driften stannar
omedelbart efter avstangning. Vid stort massmoment, ar mjukstopp onodigt.

Observera  For att aktivera mjukstopp maste VersiStart II, under retardationen matas med strom.

I dessa fall ar cut-off spanningen fabriksinstallt till 70%. Potentiometern t — \__ ska justeras sa att
onskade retardationsegenskaper uppnas

Fara for liv genom elchock!

Aven om motorn str still 4r den inte galvaniskt bortkopplad.

Varning! Se till sa att max switchfrekvens inte overskrids.
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5. LED indikatorer

Pa frontpanelen finns fyra potentiometrar som ger foljande justeringsmojligheter.

LED Driftstatus
Gron Enheten ar ansluten till matningsspanning
Gul Startfasen fardig, bypass inkopplad
Gul blinkande med O0kande eller minskande frekvens Mjukstart/mjukt stopp
Gul blinkande fast frekvens Fel

Pa plintarna X5 / X6 (RA 1) och X7 / X8 (RA 2), finns tva signalrelaer med féljande funktioner:

RA 1 Fel
Under normala forhallanden ar RA 1 sluten, den 6ppnar vid fel.

RA2 Bypass
Nar uppstarten ar 6ver och motorn drivs normalt, eller bypassrelaet ar slutet, sluts RA 2.

5.1. Tillval "M*

Signalrelaet RA 2 sluts da accelerationen startas. Nar retardationen ar slut, 6ppnas reldet igen.

6. Fel

VersiStart II-enheterna overvakar felindikeringar. Om ett fel detekteras, signalerar enheten med en gul
blinkande LED (konstant frekvens). Vid fel 6ppnas signalrea RA 1. De olika felen indikeras av olika
blinkmonster med den gula lysdioden.

6.1 Felbeskrivning

Fel |LED Driftstatus

1 | Gul LED blinkar 2x upprepat med en kort paus |Enheten overlastad / Kylare for varm

2 Gul LED blinkar 3x upprepat med en kort paus |Elektronikfel

3 | Gul LED blinkar 4x upprepat med en kort paus |Trigger felifas 1

4 | Gul LED blinkar 5x upprepat med en kort paus |Trigger felifas 3

5 | Gul LED blinkar 6x upprepat med en kort paus |Motorfasfel / Krafthalvledare defekta i fas 1
6 |Gul LED blinkar 7x upprepat med en kort paus | Motorfasfel / Krafthalvledare defekta i fas 3
7 |Gul LED blinkar 8x upprepat med en kort paus |Generellt synkroniseringsfel

6.2 Atgarder

Vid fel, vidtag f6ljande atgarder:

Fel 1 Kontrollera startfrekvensen och/eller max. omgivningstemp. L&t enheten svalna.

Fel 2 Defekt i den interna kontrollelektroniken. Sand enheten for kontroll till tillverkaren.

Fel 3/4 |Krafthalvledarna tander inte. Motorn ar for liten. Kontrollera om motorn passar till enheten.

Krafthalvledarna defekta, avbrott i motorledarna, motor defekt. Kolla motor och kablar. Sand
Fel 5/6 A .
enheten till tillverkaren for kontroll.

Avbrott i matnings- eller motorkablar. Krafthalvledare defekta. Kontrollera kablarna. Sand
Fel 7 P ..
enheten till tillverkaren for kontroll.
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6.3 Aterstéllning av fel

For att aterstélla ett fel i enheten, ar det nodvandigt att koppla bort matningen. Da felet avhjalpts av en
servicetekniker, kan matningen ater kopplas till. Enheten fungerar igen under normala férhallanden.

electronic

VSII..-17 ...

45

Enheter med tillval “"B” (brett spanningsomrade) maste aterstallas genom att koppla bort den externa

spanningen pa plintarna X1 och

7. Tekniska data

X4.

Typbeteckning VersiStart 11
VS II 400-17 VS II 400-25 VS II 400-32 VS II 400-45
Matningsspanning enligt o
DIN EN 50160 (IEC 38) 400V *10% 50/60Hz
Max effekt Motor vid 380-415V 7,5kW 11kW 15kW 22kW
Enhetens Markstrom (I.) 17A 25A 32A 45A
Max forlusteffekt
- vid drift 29.5wW 29.5wW 29.5wW 27W
- vid standby 7.5W 7.5W 7.5W 7.5W
min. Motorlast 20% av markeffekten
Accelerationstid 0.5...10s
Startspanning 40 ... 80%
Retardationstid 0.5...10s
Tid aterstart 200ms
max. Switchfrekvens
vid 5x L, och 10s t.. 60/h 40/h 30/h 20/h
max. kabelarea for
-Kontrollanslutningarna 1.5mm? 1.5mm?
-Kraftanslutningarna 6mm? 16mm?
I?t-varden for krafthalvledarna 4900A2s 4900A3s 6050A2s 6600A2s
Markdata for utgédngsrelaerna 3A/250V AC
RA1 och RA2 3A/30V DC
Transienttalighet 4kV
Vikt 1kg
Specialspanningar (tillval) 230V / 480V / brett spanningsomrade 200-480V
med extern matning 24VDC

7.1 Omgivningsvillkor

Lagringstemperatur -25 ... 75°C

0... 45°C upp till en hojd av 1000m utan exponering av kondens

Operativ temperatur

Effektreducering® over 45°C - 2% per 1°C upp till max. 60°C och hojd 6ver 1000m -2% per 100m
Skyddsklass IP 20

Miljo Overspéanningskategori III (TT / TN-system) Stérniva 2
Installationsklass 3

a. Reduktionen avser uteffekten.
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8. Dimensioneringsregler

8.1 Dimensionering av sakringar

Sakringarna kan be dimensioneras med hjalp av foljande instruktioner.
Tva typer typer av sdkringar ar tillgangliga for anvandaren.

1. Séakrad enligt typ "1“, DIN EN 60947-4-2.
Efter en kortslutning tilldts enheten vara ur funktion. Reparation ar méjlig.

2. Sakrad enligt typ "2“, DIN EN 60947-4-2.
Efter en kortslutning maste enheten vara i skick for vidare bruk. Dock finns risken att
kontaktblecken svetsar. Darfor maste dessa kontrolleras innan spanning ater ansluts. Om
anvandaren inte kan utféra kontrollen sjalv, maste enheten returneras till producenten.

Foljande dimensionering galler nedan driftsforhallande:
e Standard asynkronmotorer
® Standard accelerations- och/eller bromstider

® Switchfrekvensen overskrider inte vardet i databladet.
Avsakring enligt typ "1“:

Som sakringar rekommenderas smaltsakringar (kategori gL) eller automatiska stromstallare med
trippkaraktaristik typ K. I fallet med automatiska stromstallare, ska trippkaraktaristiken tas i beaktande
nar man skyddar mjukstartaren. Med 2x i tripptid bor tiden bli minst 20s (I1).

Sakringarnas varden ska bestdmmas med hjalp av ledarnas tvarsnittsarea. Med tanke pa max
motorstrém, intermittent startstrom (normalt upp till 5-ganger enhetens markstrém) och
startfrekvensen, ska ledningarnas tvarsnittarea bestammas. Tabell 1 visar varden for ett flertal
applikationer dvs. med trefaldig nominell strém i snitt och max starttid pa 10s. Om parametrarna
overskrider dessa varden, behover sakringarna justeras darefter.

Observera Ledningarnas tvarsnittsarea enligt DIN VDE 0100-430, DIN EN 57100-430.

Avsakring enligt typ "2“:

Krafthalvledarna ska skyddas med sakringar enligt kategori gR (halvledarsakringar, snabba sakringar).
Men eftersom sdkringarna inte skyddar fran matningen, maste extra sakringar anvandas (kategori gL).

For att skydda halvledarna maste man véalja gR-sékringar med I2t-varden som &r ca. 10-15% lagre an I2t-
vardet pa krafthalvledarna (se tekniska data). Med denna koppling, bér vald sdkring inte vara lagre an
forvantad startstrom.

PETER electronic foreskriver inte halvledarsakringar. For somliga UL- eller CSA-

Observera enheter gors dock undantag vilka visas i driftsattningsinstruktionerna.
Med hjalp av halvledarnas I2t-varde, starttiden, mdjligen max startstrom, bromstid,
Observera bromsstrom och switchfrekvens, kan sakringsleverantoren valja lampliga typer.
Eftersom det finns s& manga tillverkare, storlekar och typer, kan PETER electronic
inte rekommendera nagon specifik sékring.
Ob Om sakringarnas varde eller I2t-vardet ar for ldga, kan halvledarsiakringen 16sa ut
servera ; .
under startfasen eller under inbromsning.
Enhetens markstrom |Enhet typ Sakring enligt typ 1 Antal starter per timme
17A VS 11 400-17 25A 40
25A VS 11 400-25 35/40A 30
32A VS 11 400-32 50A 20
45A VS 11 400-45 63A 20
Tabell 1
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8.2 Bestamning av max tillaten startfrekvens
Med héansyn till max startstrém och starttid, kan foljande tabeller anvandas for att bestamma tillatet
antal starter per minut.
100,00 : e
Versistart 11 400-17 B4 o
i 4xle
=% -3xlg
—H=2xlg
k= —
_ ~ T -
10,00 - =
R —— —
£ — = ==
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8 12 1 =
m --."*-_ T - — —
\"--.,_
\ -—.___ -
1,00 — — !
0,10
1 10
Starttid (s)
100,00 - e
Versistart 1 400-25  |_ 2% ¢
e
4X|e
—%-3xlg
—K—2xle
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£ = —=
= : = —
-~ . ——_ _
/1] L - ==
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100,00 , —+—6 x|
Versistart 11400-32  |___ "¢
5X|e
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) == —
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1,00 i —— ————
—=y
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1 10
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=% -3xle
_*_2X|e
10,00

Starts / min

0,10

Starttid (s)
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9. Enheter med specialspanningar

Markspanningen pa en enhet med specialspanning indikeras pd méarkplaten. Vad galler enheter med
spanningar < 400V maste man se till att enhetens och motorns markspanning inte ar identisk. Av
yttersta vikt ar enhetens och motorns strommar i enlighet med markplaten.

9.1 Enheter med mérkspanning pa 230V eller 480V

Det maste ses till att den spanning ar ansluten pa plintarna L1, L2, L3 som star pd méarkplaten.

Annars satts enheten i drift som en standardenhet.

9.2 Enheter med brett spanningsomrade

Enheter med brett spanningsomrade! ar matningsspanningen 200V ... 480V. Dessutom maste en extern
spanning pa 24VDC+/-5% anslutas till plintarna X1 (+24V) och X4 (jord), for att anvanda enheterna.

Varning!
Dessa enheter maste aterstallas genom att koppla bort den externa matningen.

Annars satts enheten i drift som en standardenhet.

9.3 Enheter med specialspanning >= 500V

Enheter pa 500V eller mer, har krafthalvledare som tdl hogre backspanningar. Dessa ska anslutas och
driftsattas som enheter med brett spanningsomréade.

10. Installationsguide

Enheterna ska installeras i skap enligt punkterna 2

och 4. 10.2 Allmant
Skéapet maste kunna leda bort det uppkomna kopplinQSSChema

varmet (se tekniska data).
PE PE L1 Ig L3

10.1 Anslutning

VersiStart II ska installeras enligt bifogat schema.
Vid avvikelser, kontakta Sigbi System AB.

Vidare information kan rekvireras

Observera! _ . S
fran www.sigbi.com.

If you want to further reduce the interference vol
the mains supply line during acceleration or dect
(devices with low immunity to interference in clo:
| proximity), three X-capacitors 0,15pF/400V and
T single-phase line reactors 3mH have to be conn

1
Observeral innan enheten satts i drift.

X1 X2 X3 X4 X5 X6 X7 X8

J Fault  Device
Start bypassed
Boost

Control with
10 ... 24VDC

|
|
|
|
|
Kontrollera ledningsdragningen ‘
|
|
|
|
|
|
L

1 tillval "B“
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10.3 Typiska anslutningar

Standardkoppling

L1
L2
L3

N
PE
=

S-sluten=acceleration S-6ppen=retardation

Standardkoppllng for polvaxlande motorer

L1
L2
L3
N

PE

Vaxlande koppling
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L1

L2

L3

N

:
1Az 5_3____)(1 x

i
| —0&  VSI1400-17..45 I
|2T14125T3 J

Ly
PE

L

PE

L1

“Moon-

| =OF VSI1400-17..45 |

"—\|

" \_\Y o

‘mmm J

Wende-
schalter

S-sluten=acceleration S-6ppen=retardation

Omvand koppling for polvaxlande motorer

- L2

L3

N

J

o @

Selector
switch

for polvaxlande motorer, vrid potentiometern t off till 0 (moturs andlage)

Vidare anslutningsscheman ar tillgangliga pa www.peter-electronic.com
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10.4 Motor/Mjukstart i v3

PETER =~

VSII..-17...45

electronic

L1

L2

L3

N

IR

| l-oL

‘ 2T1 472 6T3
L{)— O— O

VS 11400-17 .45

11. Dimensioner

T - (<)
10.5 Brett spanningsomrade
L1
L2
L3
N
PE . - - - — - —

£+ |
(-
|
Supply voltage
24V DC / 150mA
+ 1
|
) |
s \ A
VIO CREE R YR I
I ‘
1 VersiStart Il ... t
I 211 412 673 XQE% XTCR%@ 1
Fault Device
bypassed
=
PE
S-sluten=acceleration S-6ppen=retardation

[ 1
000 1
L1L2L3 .
versi start | 00
Bypess O
=
T T2 T3 Qr
000 [
Matt i mm a b c d e
VS 11 400-17...32 125 158 53 45 173
VS Il 400-45 125 158 53 52,5 178
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Anteckningar:



Telefon: +46 (0)42-65400 Telefax: +46 (0)42-65470 eMail:info@sigbi.se

*k

www.sigbi.com
now with internet shop!



mailto:info@sigbi.se

	1. Säkerhet
	2. Declaration of conformity
	3. Beskrivning
	3.1 Blockschema

	4. Driftsättning
	4.1. Monteringsinstruktioner
	4.2. Anslutningar
	4.3. Parameterinställningar

	5. LED indikatorer
	5.1. Tillval ”M“

	6. Fel
	6.1 Felbeskrivning
	6.2 Åtgärder
	6.3 Återställning av fel

	7. Tekniska data
	7.1 Omgivningsvillkor

	8. Dimensioneringsregler
	8.1 Dimensionering av säkringar
	8.2 Bestämning av max tillåten startfrekvens

	9. Enheter med specialspänningar
	9.1 Enheter med märkspänning på 230V eller 480V
	9.2 Enheter med brett spänningsområde
	9.3 Enheter med specialspänning >= 500V

	10. Installationsguide
	10.1 Anslutning
	10.2 Allmänt kopplingsschema
	10.3 Typiska anslutningar
	10.4 Motor/Mjukstart i √3
	10.5 Brett spänningsområde

	11. Dimensioner

