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86-KG Normeringsfaktor for 10-G
Faktorn for visning av parameter 10-G erhalles enlig formel:

(10-G) = (12-F) * (86-KG)

87-DISP  Varaktig visning [Decimal]
87-DISP bestdmmer parameter for varaktig visning.
Alla parametrar i meny "VAL" kan véljas.

88-PSW1 Passerkod1 [Decimal]
Bestammer passerkod for instéllningar i <PARA>Meny.

89-PSW2 Passerkod2 [Decimal]
Med 89-PSW2 bestdmmer passerkod for styrning via KeyPAb<CTRL>Meny

91-TYPE Omriktartyp [Decimal]
91-TYPE visar vilken typ av slutsteg man har. Alla parametergranser och
leveransinstallningar av spanningar och strémmar ar beroende av denna.

92-REV  Mjukvaraversion [Decimal]
Anger den inmatade mjukvaraversionen

94-FMAXA Absolut max frekvens [Hz]

94-FMAXA ar omriktarens maximala utfrekvens. Parametern anvands nar
frekvensborvarde bildas, strémgransreglering, efterslapnings-
kompensering och synkronisering.

95-ERR1 Fel 1 [Decimal-0,1s]
95-ERR1 innehaller de senaste felindikeringarna.
Visning:  Felnummer - Tid efter reset (max1,5h)

Méjliga felindikeringar:

Nr Forkortning Betydelse

E-CPU Fel i processordel

E-OFF Underspanning (skrivs ej in i 95-ERR1 — 98-ERR4)
E-OC  Overstrém/kortslutning, jordfel efter natanslutning.
E-OV  Overspanning

E-OLM I*t i motor

E-OLI  I*ti frekvensomriktare

E-EXT Overtemperatur i motor

E-OTI  Overtemperatur i frekvensomriktare

E-EEP Feli EEPROM

©®ONDO AN
RN L N N N | W N .
RO RO RO RO RS RORO RS

Aterstélining kan géras med att hélla Start/Enter intryckt under minst 3
sekunder.
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Baste kund!

Vi tackar for det fortroende Du visat med Ditt inkdp av LUST SmarRTDRIVE
frekvensomriktare.

Installation och idrifttagning bor gdras av personer med utbildning och
fackkunskaper. Vi ber Dig att i férvag noga lasa igenom installationsan-
visningen. Du kan spara tid med att tdnka sarskilt pa anmarkningarna.

Det ar ocksa viktigt att lasa anvisningen med tanke pa att felaktigt han-
havande kan medféra skador i omriktaren eller i anlaggningen.

Kontakta oss garna om Du har fragor.
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A Virt att veta om installationsanvisningen

Denna installationsanvisning géller for alla SmarRTDRIVE VF1000 frekvens-
omriktare i omradet 375 ...750 W.

Installationsanvisningen bestar av 6 kapitel som ar listade under “Inne-
hall”.

| kapitel A ges samlad information om apparatvarianter och sakerhets-
aspekter.

Kapitel 1, 2 och 3 ar betydelsefulla vid idrifttagning. Kapitel 4, 5 och 6
handlar om betjaning av omriktaren med hjélp av mandverenheten Key-
Pap samt ger information om enskilda parametrar.

I Enlighet med kundspecifika onskemal finns d@ven omriktarvarianter
med specialfunktioner. De fran standard avvikande funktionerna ar
beskrivna i sarskilda tillbehdrsbeskrivningar.

Foéljande symboler for varning och anmarkningar har inforts for att man
skall fa battre dversikt:

= Forsiktighet! Livsfarlig spanning.

= Observera! Anmarkningen skall ovillkorligen beaktas..

= Observera! Fore varje ingrepp skall apparaten skiljas fran natet och
darefter skall man vanta 2 minuter tills mellanledet ar urladdat.

= Forbud! Felaktigt handhavande leder till skada i styrningen.

= Nyttig anmarkning, tips.

= Installning kan goras med KeyPab.
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72-STRT Startoptioner [Decimal]

72-STRT | Funktion

0 Ingen startoption aktiv, Leveransinstéllning

Autostart efter natanslutning med STL eller STR byglade
Synkronisering mot roterande motor

Autostart och synkronisering

Riktningssparr: Vanstervarv sparrat

Riktningssparr och Autostart

Riktningssparr och synkronisering

Autostart, Synkronisering, Riktningssparr

~NOoO b WN =

Autostart 72-STRT =1

Med startfunktion STR eller STL byglad och bérvarde FSIN > 0,5Hz, star-
tar omriktaren automatiskt nar den far matningsspanning (aven efter nat-
avbrott).

Synkronisering 72-START = 2

Efter start genomfér omriktaren férst en sékning for att finna den frekvens
som motsvarar ratt varvtal fér den roterande motorn. Sékningen bérjar vid
max frekvensen 22-FMAX1 vilket betyder att frekvensomriktaren arbetar
oversynkront. Darmed far man positiv aktiv strom. Frekvensen sanks tills
aktiva strémmen blir negativ och omriktaren arbetar undersynkront. Om-
riktaren synkroniserar sig saledes med den statorfrekvens som sokts upp.
Synkroniseringen fungerar i bada riktningarna.

Riktningssparr 72-START = 4
Med denna startoption sparras rotation i vanstervarv. Detta betyder att
vanstervarv inte kan aktiveras av ingangen STL eller med CTRL-meny.

74-PWM  Modulationsfrekvens [Decimal]
Med 74-PWM valjer man slutstegets switchfrekvens.

74-PWM | Switchfrekvens | Mojlig i Leveransinstillning
0 7,8 kHz VF1104S till VF1402S | alla VF1000S

1 15,6 kHz VF1104S till VF1204S

2 3,9 kHz VF11048 till VF1402S
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64-SINA

Med denna funktion kan intern potentiometer P1 tillordnas tre olika installning-

Programmerbar analogingang [Decimal]

svarianter.
SINA Funktion Beskrivning
0 Borvardeinstalining | Moturs = 0Hz Medurs = FMAX
(med 04-FSSEL=0) Leveransinstalining
1 Minskning av Moturs = 70% av FMAX
maxfrekvensen Medurs = 100% av FMAX
2 ILIM-instéllning Moturs = 30% av omriktarmarkstrémmen

Medurs = 150% av omriktarmarkstrommen

6.8 Programfunktioner

67-FST

Bestammer filtertidkonstanten for analog borvardesinstallning FSIN (se aven 04-

Filtertidkonstant [Decimal]

FSSEL). Samma tidfunktion som PT1 (lagpass).

67-FST Funktion
0 0ms

1 8,2 ms
2WE 24,6 ms
3 57,4 ms
4 123 ms

69-KOUTA Faktor for analogutgéang 61-SOUTA [Decimal]
Med denna parameter normerar man analogutgangen SOUTA.

Analoga utspanningen fas som produkten av programmeringen i 61-SOUTA och

faktorn 69-KOUTA. Utspanningen ar begransad till 10V.

Med PWM-utsignal blir pulsbreddfoérhallandet i enlighet med produkten av pro-
grammeringen i 61-SOUTA och faktorn 69-KOUTA, begransad till 100%.

71-PROG Specialprogram [Decimal]
Man kan aktivera specialprogram med 71-PROG. Fér narvarande finns foljande
tillgéngliga:
71-PROG | Funktion
0 Inget specialprogram aktivt
1 Aterstalining till leveransinstaliningar (Europa)
(med installning 71-PROG=0)
2 Andrad tolkning av styringangar
STR = 0->Hodgervary, STL=1->START
STR = 1->Vénstervary, STL=0->STOPP
3 Andrad tolkning av styringangar
STR, S1IND, S2IND samt rampfaktor
4 Aterstalining till leveransinstaliningar (USA)
(med instalining 71-PROG=0)
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A.1 Sikerhetsanvisningar

Frekvensomriktare kan - med hansyn tagen till skyddsklass - ha spéan-
ningsférande, oskyddade, ibland rérliga eller roterande delar och varma
ytor under drift. Darfér kan man inte utesluta risk fér kroppsskada i sam-
band med anvandningen.

For att férhindra kroppsskador bér endast personer med tillréckliga fack-
kunskaper inom elektriska drivsystem arbeta med apparaterna. Personer
som ar fértrogna med montage, installation, idrifttagning och drift av om-
riktare far betraktas som tillrackligt kvalificerade. Dessa personer maste
noggrant satta sig in i installationsanvisningen och ténka éver sékerhets-
aspekterna fére installation och idrifttagning.

| detta sammanhang skall normerna IEC 364 samt CENELEC HD 384
eller DIN VDE 0100 och IEC-Report 664 eller VDE 0110 och nationella
sakerhetsforeskrifter eller VBG 4 beaktas.

6.7 Signalutgangar

61-SOUTA Analog utgang
SOUTA Bendmning Funktion/Normering
0 Ingen funktion Utgang SOUTA=0
1 Frekvensutgang OHz = 0V, FMAX = 10V* OHz = 0%PWM,
FMAX = 100% PWM**
2 Bromschopper- Utgang SOTA aktiveras om mellanledet stiger
utstyrning over en fast installd gréans (HIGH). Denna funktion
ar bara aktiv nar omriktaren ar igang.
Utfrekvens < 1kHz
3 Pulssignal med 6 ganger utfrekvensen (5,1...260Hz)
férhallandet 1:1 vid 12-F < 56Hz SOUTA = 32Hz
vid 12-F > 260Hz SOUTA =1560Hz
4 Fasstrom 10V*/100%PWM** = 200% av omriktarmarkstrém
5 Aktiv strom 10V*/100%PWM** = 100% av omriktarmarkstrém
6 Aktiv effekt 10V*/100%PWM** = 100% apparatmarkeffekt
7 SOUTA for SIO Méjlig med option RS485 granssnitt

Se dessutom jumperlist X2/J3 och J4 och 69-KOUTA = 100%
* Jumper pos. B,
** Jumper pos. C (Kap. 2.4.5)

62-S10UT

Programmerbar styrutgang S10UT [Decimal]

63-S20UT Programmerbar styrutgang S20UT [Decimal]

62-S10UT | Funktion

63-S20UT

0 Ingen funktion, utgangarna S-OUT = 0

1 WE S10UT | aktiv, nar omriktaren ar natansluten och utan fel

2 aktiv, nér motorn &r igang

3 aktiv, nar vanstervarv > 0 eller DC stillestansmoment aktivt

4 aktiv, nar hogervarv > 0 eller DC stillestansmoment aktivt

5 aktiv, nar utfrekvensen 12-F = 0 Hz

6 aktiv, nar borvarde uppnatts

7 WE S20UT | aktiv, nér utfrekvensen 12-F > 25-FF5

8 aktiv, nar fasstrommen 14-1S > 110% 59-TRIP,
overskriden stromgrans

10 aktiv, vid avstéangning pa grund av fel

Leveransinstillning (WE): 62-S10UT ->1, 63-S20UT -> 7
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56-ILIM Stromgransvarde [A]
Se 55-ISEL samt diagram.

57-FILIM Frekvenssankning vid stromstyrning [Hz]
Se 55-ISEL samt diagram.

58-RILIM Ramp for stromstyrning [Hz/s]
Se 55-ISEL samt diagram. Som tumregel géller att man lagger in
4 x vardet fran 32-RACCH1.

59-ITRIP I*t-6vervakning (motor). Utlosningsstrom [A]

Med 59-ITRIP stéller man in I*t-6vervakningens utlésningsstrom.
I*t-6vervakningen medfor avstangning efter en bestdmd utlésningstid (se
diagrammet nedan. Felmeddelande E-OLM.

Motorskydd:
Instéllning av I*t-utlésningsstrom maste motsvara motorns markstrém.
Harmed skyddas aven motorer med lagre markstrom an omriktarens.

Omriktaren har I*t-6vervakning (for styrningen) som ar oberoende av in-

stéllningen 59-ITRIP. Med instéllningen 59-ITRIP = styrningens markstrém,
far man larmmeddelandet E-OLI.

Diagram:

360

200

240

t[s]

L
_...-""""'-——.

180 A

150 \
120 N\
30 M,
60
30

110 120 130 140 150 1e0 170 180
I[*% won ITRIP]

Leveransinstéllning:
59-TRIP =1,  Omriktarens mérkstrom(100%)

Reparation av apparater far endast utféras av tillverkaren eller av honom
auktoriserad reparationsverkstad. Obefogad 6ppning och icke
fackmannamassiga ingrepp kan féranleda kropps- och egendomsskador.

A.2 Bestammelser och anvédndning

Omriktare ar komponenter som ar avsedda for inbyggnad i maskiner eller
anlaggningar.

Vid inbyggnad i maskiner ar det vid drifttagningen av omriktare (d v s
tildmpningen av driftens speciella bestdmmelser) underforstatt att EN
60204 skall beaktas till den grad att maskinen kan uppfylla bestammel-
serna i EU-direktivet 89/392/EWG (maskindirektivet).

For lagspanningsdirektivet 73/23/EWG anvands de harmoniserande nor-
merna i prEN 50178/DIN VDEO160 tillsammans med EN 60439-1/DIN VDE
0660 del 500 och EN 60146/DIN VDE0558 for omriktaren.

Tekniska data och uppgifter betraffande anslutning som anges i doku-
mentation och pa typskylt skall ovillkorligen féljas.

Omriktaren skall skyddas mot otillatet forfarande. Sarskilt galler det att
man inte deformerar eller andrar isolationsavstand vid transport och hand-
havande.

Omriktare innehéaller elektrostatiskt kansliga byggelement som latt ska-
das vid icke fackmannamassig behandling. Elektriska komponenter far
inte utsattas for mekanisk skada.

Gallande sékerhetsforeskrifter skall beaktas nar man utfér arbeten med
frekvensomriktare som ar spanningsanslutna.

Elektrisk installation skall utféras enligt installationsféreskrifterna (t ex
ledningsarea, avsakring, skyddsledare). Krav harutéver anges i dokumen-
tationen.

Elektriska apparater kan haverera. Anvandaren ansvarar sjalv for att drif-
ten efter apparatfel atgardas sa att den ar saker.

Diarfor géllande normer och foreskrifter (t ex EN50014 och EN50018)
skall ovillkorligen féljas da omriktare installeras i sdrskilda anvand-
ningsomraden (t ex Ex-miljo).
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A.3 Utféranden och tillbehor

Allmént

VF1000 S i standardutférande specificeras enbart med hjalp av typ-
beteckningen. Andra utféranden utéver standard specificeras med hjalp
av kodade tillagg till typbeteckningen.

Varje utférandekod har en speciell betydelse; se utférande for frekvens-
omriktare. Utférandekoder finns aven fér omriktare som inte ar standard
men de anges inte har.

Bestéllnings- resp typbeteckning

WVIF[1]x][x]x]s]

T—l Serie S
L [ Kontinuerlig strom
1 Natspanning

( Apparatgrupp VF1000

Utférandekoder vid avvikelse fran standard

For varje avvikelse fran standard finns anslutningsplatsen definierad och
kan bara anvandas for ett utférande. Antalet och ordningsféljden av koder
ar fritt men maste skiljas at med komma.

Exempel

VF1204S, 15 , G10 , K2

I— Med lang kylflans

Kapsling IP00, Inbyggt EMC-filter

Analogt bérvarde, RS232-snitt

Stromstyrd Acceleration (55-ISEL = 1)

Efter start accelererar motorn med rampen 32-RACC1. Accelerationen
blir lAngsammare nar man nar stromgransen 75% av 56-ILIM. Motorns
acceleration upphdér om fasstrommen 14-IS stiger ytterligare och éver-
skrider 100% av 56-ILIM. Overskrids 125% av 56-ILIM, kommer den via
FSIN inmatade statorfrekvensen att sankas till minsta sankfrekvensen 57-
FILIM med rampen 58-RILIM. Motorn accelererar ater med rampen 32-
RACC1 nar strommen minskar under 100% av 56-ILIM.

Forloppet vid bromsning &r likartat. Frekvensen kan da oka till 94-MAXF.

Dynamiskt avstangningsskydd (55-ISEL = 1)

Ovan beskrivna reglering fungerar dven under normal drift (dvs ven efter
acceleration). Vid stigande last sanks frekvensen sa mycket som behovs
for att stromgransen inte skall stiga 6ver installt varde. Detta férhindrar
avstangning av motorn.

Stromstyrd acceleration (55-ISEL = 2)

Funktion som ovan med féljande undantag:

Rampen 32-RACC1 stoppas nar man dverskrider 125% av 56-ILIM. Frek-
vensen sanks inte.

Diagram for strémstyrd acceleration.

12-F  56-ILIM
/

FSIN 12-F

125% AR

pHAWWWWwWwwwwwwwwww
100% \

75%

14-1S

FILIM

__RACC RACC t
_RILIM
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53-KIXR Automatisk lastreglering, Korrektionsfaktor
Korrektionsfaktorn KIXR motsvarar uppmatt statormotstand mellan tva
motorlindningar.

Korrektionsfaktorn kan antingen matas in fér hand eller automatiskt efter
matning med omriktaren.

Matningen startar nar 48-IXR = 1 och 53-KIXR = 0. Omriktaren matar da
(under ca 2s) 1/16 av natspanningen eller maximalt den inmatade méark-
strommen (50-IN) till motorn. Uppmatt varde laggs automatiskt in under
53-KIXR.

Observera:
Motoraxeln kan rotera langsamt under matningen.

54-KSC  Efterslapningskompensering, Korrektionsfaktor [%]
Korrigeringsfaktor 54-KSC éar, lika med motorns efterslapning, normerad
till markstrémmen.

Ngy = Synkront varvtal
KSC = Mh’i"‘ 100 %] Ny = 52"-NN (Motorns
Ngyw Iy - COS markvarvtal)
I = Omriktarmarkstrom

Iy = 50-IN (Motormarkstrom)
COS = 51-COS (cos o)

Korrektionsfaktorn kan antingen matas in for hand eller berédknas av om-
riktaren.

Berékningen startar nar 49-SC = 1 och 54-KSC = 0. Synkrona varvtalet i
berakningen tas fran markfrekvensen 43-FN1. Berdknat varde matas au-
tomatiskt in som 54-KSC.

55-ISEL = Stromregleringsvaljare [Decimal]
55-ISEL bestammer typ av reglering fér stromgrénsreglering.
Den reglerade storheten ar fasstrémmen 14-1S.

55-ISEL  Funktion

0 Stréomgransvardereglering inaktiv

1 Accelerations- och retardationsramp stromstyrd, rampningen
vander vid | > 125% ILIM

2 Accelerations- och retardationsramp stréomstyrd,

rampstopp vid | > 125% ILIM
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Utféranden for frekvensomriktare VF1000 S

Ur nedan specificerade utforanden kan man bara vélja ett per anslutnings-
plats.
Har foljer ett urval av méjliga alternativa utféranden:

Anslutningsplaﬂ; Ben@mning Utforandekod
3 potentialfri, PWM borvarde 11

3 potentialfri, analogt borvarde, RS232 15

3 potentialfri, PWM borvarde, RS485 16

3 potentialfri, PWM boérvarde, RS232 17

3 potentialfri, analogt bérvarde, RS485 18

6 Oppet utférand, IP0O0 G7

6 slutet utférande, IPOO G8
6 slutet utférand, IP0O, inbyggt EMC-filter G10*
6 kort kylflans K1

6 lang kylflans K2

1 med monterad KP100 KP1

*Rekommenderad kontinuerlig motoreffekt; 550W max.

Tillbehor for frekvensomriktare VF1000 S
Tillbehor bestalls separat med egen typbeteckning. De ar enkla att an-
sluta utan att frekvensomriktaren behéver 6ppnas.

Bendmning Typbeteckning
Allmanna SMARTCARD, utan datainnehall ZSC
tillbehor Mandverenhet, inkl. kortlasare KP100
Flatmontagesats FM
Natdrosslar For VF1202S END4
For VF1104S/ 1204S END7
For VF1402S DND2
EMC avstor- For VF1202S FN670-6/06*
ningsfilter For VF1104S/ 1204S B84113-S1-B60*
For VF1402S FN251-4-07*

* Ersattningsfilter kan levereras om specificerat filter ej finns tillgangligt
for leverans. | sa fall kan det handa att matten avviker nagot ifrén vad som
angivits.
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49-SC Efterslapningskompensering Till/Fran (EK)

49-SC = 0 -> Efterslapningskompensering ej aktiv.
= 1 -> Efterslapningskompensering aktiv i datasats 1 och 2
= 2 -> Efterslapningskompensering endast aktiv i datasats 1

Foérutsattning for aktivering av (EK):
Motordata (markskylt) 50-IN, 51-COS och 52-NN ar inmatade.

Malet med efterslapningskompensering ar att halla varvtalet oberoende
av lasten. Upp till markfrekvensen (fran O till FN) far frekvensen (12-F)
tillskottet Af, som ar proportionellt mot den aktiva strdémmen (15-1W).

| faltférsvagningsomradet adderas ytterligare F/FN. Korrigeringen visas
inte ndr man laser ut frekvensen (12-F)

Efterslapningskompenseringen bérjar inverka vid frekvensen VB*FN. Ok-
ningen ar linjar fran 0% vid frekvensen VB*FN, till 100% vid frekvensen
2VB*FN. Déarover inverkar den till 100%.

Se sid 6-10 bild bild B.

Frekvensdkningen begransas endast av 94-FMAXA.
Frekvenskorrigeringen kan uttryckas med féljande formler:

| grundomradet
IW = 15-IW (Aktiv strom)
I, = Omriktarens markstrém
NU
F= KSC +IW *FN FN = 43-FN1 (Mérkfrekvens)
INU KSC = 54-KSC (Korrektionsfaktor)
F =12-F (Frekvens, arvarde)

| faltférsvagningsomradet

KSC=*IW F
AF=———x—=x%FN
INU FN
50-IN Motorns mérkstrom [A]

Markstrémmen anges pa motorns markplat.
Anvands for I*"R- och efterslapningskompensering.

51-COS Cos ¢ vid mérklast [%]
Cos @ anges pa motorns markplat (matas in i %).
Anvands for I*"R- och efterslapningskompensering.

52-NN Markvarvtal [1/min]
Markvarvtalet anges pa motorns markplat.
Anvands for I*R- och efterslapningskompensering.

A-10 6-11
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6.6 Specialfunktioner

48-IXR Automatisk lastreglering Till/Fran (ALR)
48-IXR = I*R-Kompensation inaktiv

I*R-Kompensation aktiv med datasats 1 och 2

0->
1 ->
2 -> |*R-Kompensation aktiv endast med datasats 1
3-> |*R-Kompensation aktiv endast med datasats 2

Forutsattning for aktivering av ALR:
Motordata (markskylt) 50-IN, 51-COS och 52-NN ar inmatade.

Malet med ALR &r att paverka vridmomentet och fa mindre uppvarmning
av motorlindningarna. Detta uppnas genom att lastkarakteristikan andras
med motordata med ett belopp AUsom ar en funktion av aktiva strdmmen.
Se bild A.

Iw = 15-IW (Aktiv strém)
AU=(IW —IN+COS) #KIXR | |y = 50N (Motormarkstrém)
COS =51-COS (cos¢ motor)

KIXR = 53-KIXR (Korrektionsfaktor)

I*R-Kompensationen bérjar verka vid frekvensen VB#FN. Den 6kas linj-
art: fran 0 % vid frekvensen VB#FN, till 100 % vid frekvensen 2xVB*FN.
Dardéver ar verkan 100%.

Se bild B.
Bild A Bild B
U/UN I'R A SK
A c 0
N # 100%
A
\ 50%
~ B
VB_|
- 0+ T 7 7 -
0 f ? VB*FN1\0 20 30 40 50 F/Hz
VB-FN FN NE.en FN

A -> |IW = Markstréom (Marklast) Andel IR-Kompensation
B -> IW =0 (Tomgang) Andel efterslapningskomp.(SK)
C -> Okompenserat férlopp
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Dokument-Nr.
Monat, Jahr:

Produktbezeichnung:

Typ:

Anhang
zur Herstellererkiarung

072002E0BlL.2/ 2
Movember 1995

Frequenzumrichtar

V11048, WF1202S; WF12048;
VF14028

Harmonisierte Européische Normen zum EMVG:

Titel

_Fachgmndnom’l Stéraussendung EM 50081-1
ol TN iy T ——— o s+

Referenzaummer Ausgabedaturm

1892

‘Fachgrundrniorm Stérfestigkeit h EN50082-2

“Teil 2 industrisbersich

Nationale Normen :

Referenznummer

IEC - Standards :

Referenznummer

Ausgabedatum Referanznummer Ausgabedatum

Ausgabedatum Referenznurmmer Ausgabedatum

HA_EMYE1.00C 20 11.85

Saite 2/ 2



Herstellererkldrung
Cokument-Mr.: O72008EQBI 142
Monat, Jahr: Mavember 1935
Hersteller: Firma
Lust Antriebstechnik GmbH
Anschrift: Gewerbastraliie 5-9

D - 35833 Lahnau { Deutschiand }
Tel.: DB441 { 966-0

LUST

ANTRIEBSTECHNIK

Produkt-
bezeichiung: Frequenzumrictiter
Typ: VF11045 G10;

WF12025 G108, VF12048,G10

Das bezeichnete Produkt ist ausschlieflich zum Einbau in eine Maschine oder in eine Anlage im

Binne der Maschinenrichtlinie bestimmt,

Die Inbetriebnahme ist solange untersagt, bis die Konformitét des Endproduktes mit der Richtinie

83/353/EWG festgestellt ist,

Die filr dis Richtlinie B9/336/EWG | EMV) relevanten Narmen, welche bei der Typenprifung der

bezeichneten Produkte angaewendet wurden, sind im Anhang aufgelistet.

Um die Anforderungen des EMV-Gesetzes einhaiten zu kénnen sind die in der Produkt-

dokumentation beschriabensen Instailationsnichtlinien zu beachten.

Aussteller: Firma
Lust Antriebstachnik GmbH
Ort, Datum: Lahnau, den: f30.11,1995

Rechtsverbindliche
Unterschrift:

f K.H. Lust Geschaftsflihrer

Ceer Anhang ist Bestandteil digser Erklarung
Driese Erklénung bainhaltet kene Zusich_erung von Eigensehafien.

Die i lehtinien und Sich ise der Produktdak ion sind zu b

HE_EMVSZDOC X115

Tefte 172

42-VB1 Startspdnning (Statisk boost) [%]

Parameter i datasats 1. Héjning av spanningen vid frekvensen 0 Hz. Mo-
mentet 6kar i nedre delen av frekvensomradet. (Leveransinstallning = 8%)
Se diagram.

43-FN1 Mérkfrekvens

Parameter i datasats 1. Den frekvens dar omriktaren nar markspanning.
(Leveransinstallning = 50 Hz)

Se diagram.

44-VN1 Maérkspénning [V]

Parameter i datasats 1. Forinstallning av den spanning som motorn skall
ha vid markfrekvens 44-FN1.

Se diagram.

45-VB2 Startspdnning [%]
Parameter i datasats 2. Se 42-VB1.
Se diagram.

46-FN2 Markfrekvens [Hz]
Parameter i datasats 2. Se 43-FN1.
Se diagram.

47-VN2 Maérkspénning [V]
Parameter i datasats 2. Se 44-VN1.

Se diagram.
UUNA
177 I
; 41-V/FC =1
vBt”
0 ; >
FN F
41-V/IFC =4
¥

A-12
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34-RACC2 Accelerationsramp [Hz/s]

Parameter i datasats 2. (Leveransinstalining = 80 Hz/s) Anhang
zur Herstellererklarung

35-RDEC2 Retardationsramp [Hz/s]

) ‘ L Dokument-Nr. 0720.08EQ0BI2¢2
Parameter i datasats 2. (Leveransinstalining = 80 Hz/s) Monat, Jahr: November 1985
Produktbezeichnung: Fraquenzumrichier
f Typ: VF11048,G10;

VF12025,610; VF12045,G10

Hamuonisisrte Européische Nomen zum EMVG:

Tital Referanznummer Auspabedatum

Fachgrundnarm Storaussendung EN 50081-1
Teil 1. Wohnbareich s i e

~Y

.i.:'achgmndnon;r'l' Stérfestigheit ‘ENBGos2z T
Fai ndhistiabereish" o

36-RSTOP Stoppramp [Hz/s]

Med aktiv RSTOP-funktion (36-RSTOP > 0) och riktningsingang STR eller
STL brutits (bada kontakterna 6ppna), retarderar motorn med den branthet
som stallts in med 36-RSTOP. Med 38-THTDC > 0 far man sedan mows :

hallmoment. Med 36-RSTOP = 0 I6per motorn ut obromsad da STR och s exommem——— 0 G
STL brutits. - .

Natiohale Mormen :

Referenznummer Ausgabedatum Referenznummer Ausgabedatym

IEC - Standards ;

Refarenznummer Ausgabedaturn Referenznummer Ausgabedaturn

6.5 Motorspanning

38-THTDC Hallmoment - Avsténgningstid [s]

Likstrdms hallmomentet aktiveras nar F < 0,5Hz. Det spelar ingen roll om
bromsning sker med 33-RDEC1 eller 36-RSTOP. Halltiden kan stallas upp
Hll120s.

39-VHTDC Likspénningsniva for hallmoment [%]
Likspanningen for hallmomentet stélls in med 39-VHTDC i % av apparat-
markspanningen. (Leveransinstallning = 4%)
HA_EMVE2Z DO 26,6185 Seite /2
41-VIFC  Karakteristikavaljare [Decimal]
41-V/FC =1 -> Linjar spanning/frekvens karakteristika, (leveransinst)
=4 -> Kvadratisk spanning/frekvens karakteristika

(Se aven diagram)
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A.5 VF1000 Serie S med CE-godkdnnande

Bild pa CE-provningsintyg for styrningarna VF1104S...VF1204S
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6.4 Ramper

31-KSEL Datasatsvaljare
31-KSEL datasatsvaljare bestdmmer hur val av datasats skall goras.
Foéljande styrmdjligheter finns med datasatsval:

31-KSEL | Funktion Anvindningsexempel

0 Datasatsomkoppling ej aktiv, Standard, Leveransinstéllning
alltid datasats 1

1 Omkoppling till datasats 2 Start med tung last
nar 12-F > FF6

2 Omkoppling av datasats med Drift dar man vaxlar mellan

S2IND, ej aktiv med motorpoten- | 2 motorer drivna av en omriktare
tiometerfunkt. (04-FSSEL = 17...18)

3 Omkoppling till datasats 2 Drift med riktningsberoende
vid vanstervarv (STL aktiv) last

2 datasatser med foljande parametrar kan valjas:

Parameter Datasats 1 Datasats 2
Minimifrekvens 21-FMIN1 28-FMIN2
Maximifrekvens 22-FMAX1 29-FMAX2
Fast frekvens 2 20-FF2-1 27-FF2-2
Accelerationsramp 32-RACC1 34-RACC2
Retardationsramp 33-RDEC1 35-RDEC2
Statisk boost 42-VB1 45-VB2
Méarkspanning 44-VN1 47-VN2
Markfrekvens 43-FN1 46-FN2

32-RACC1 Accelerationsramp [Hz/s]
Parameter i datasats 1. (Leveransinstallning = 20 Hz/s)

33-RDEC1 Retardationsramp [Hz/s]
Parameter i datasats 1. (Leveransinstallning = 20 Hz/s)

RACC1
RDEC1

A-14
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6.3 Frekvenser

20-1FF2-1 Fast frekvens FF2-1 [Hz]
Parameter i datasats 1. Leveransinstalling = 3 Hz
Véljs som bérvarde med S1IND = 1 och S2IND = 0.

21-FMIN1 Min frekvens med analogt boérvéarde [Hz]
Parameter i datasats 1. (Leveransinstallining = 0 Hz)
Utfrekvensen ar FMIN nar bérvardet FSIN = 0(2)V eller 0(4)mA.

22-FMAX1 Max frekvens med analog insignal [Hz]
Parameter i Datasats 1. (Leveransinstéllning = 50 Hz). Utfrekvensen ar
begransad till FMAX vid maximalt bérvarde FSIN = 10V eller 20mA

23-FF3 Fast frekvens FF3 [Hz]
Borvarde som véljs med S1IND = 0 och S2IND = 1.
(Leveransinstallning = 15 Hz)

24-FF4 Fast frekvens FF4 [Hz]
Borvarde som valjs med S1IND = 1 och S2IND = 1.
(Leveransinstallning = 30 Hz)

25-FF5 Fast frekvens FF5 [Hz]
Troskelvarde for programmerbara utgangarna S1OUT och S20UT. (Se
ocksa 62-SOUT1, 63-SOUT2. (Leveransinstallning = 3 Hz)

26-FF6 Fast frekvens FF6 [Hz]
Troskelvarde for datasatsomkoppling med 31-KSEL = 1.
(Leveransinstallning = 0 Hz)

27-FF2-2 Fast frekvens FF2-2 [Hz]
Parameter i datasats 2. (Leveransinstallining = 5 Hz)
Véljs som bérvarde med S1IND =1 och S2IND = 0.

28-FMIN2 Min frekvens med analogt borvarde [Hz]
Parameter i datasats 2 (se ocksa 21-FMIN1).

29-FMAX2 Max frekvens med analogt borvirde [Hz]
Parameter i datasats 2. (se ocksa 22-FMAX1).

Prifzemtrum fiir Umweltsimulation u. Typprifung @ SCHE NCK

3 Priitergebnisse
Allgemein:

Bai diesem Schreiben handelt es sich um eine Zusammenfassung
aller MeBunger d.h. Diagrammc, Tabellen, Fotos, Angaben zum
Testaufbau, usw. sind nichL unbedingt Bestandteil dieses
Schreibens. Dic Melwerterfassungsprotokolle (handschriftlich)
enthalten alle Details und kdnnen unter der angabe der Prif-
numner liber das Priifzentrum angetordert werden bzw. fiir fulas-
sungen kann oin Priiffhericht (QEZ0002) gemdl der EN 45 301 er-
stellil werden.

Lie anftorderungen basiaren aut eurcpdische Fachygrundnormen
igernerics slandards), diese srmfdglichen die Beurteilung fir
Gle ez keine produklspezifischon EMV-Narmen gibt.

e in der nachfolgender labelle aufgefibvten Priifungen sind
Eonformitdtstests  gemdl  dem  EMYV-Gesetsz, fiir olektrische
Balpiebsmittel die filr eine Verwendung im typischen Wohngobiat
sowie im rauhen Tndustriebereich vorgessher sindg.

Die Bewertung dor Stirfestigxeitspriifungen erfolgte nach dern
Bewertungskriterien der FMN G0J82-2/03.5%5 [Generics).

Tabelle Prifergecbnissc:

Trtal FG Hightl, Tuarnular erfillt
Ewrnparische Noamr B Main

Mirigrspsan nurrgsrichilinic TATHPWG GEFoRo '

{508 Sicherhei clektrischer Betriebamitied)

Emy-Richtlinie bzw FuWC SHIIGEWGE CQERMNKIS +

Fach Sairt il 2; L i EM 50 0a2-2

Exy-Fichilinie bzw. EMVE SO LEFDDO? |

F T Teal 1: whohngets EM S0 081-1

Bemerkungen zn don SEB-Priifergebnissen:

Hei den sicherbeitsvelevanten Priifungen gab es keine Heanstan-~
dungen. Zusdtzlich zur prEN 50178:1994 wurde die EN 61010-1:19%3
herangezogen.

Bemerkungen =zu don EMV-Priifeorgebnissen:

Der Friifling erwies sich als ausreichend stirsicher und hAilt bei
der Stdraussenduny die Grenzwerte der Klasse B ein.

Tragale e Trarl T=Te

08.12.95 28T/ H. Schupp 337~24 . TYF i
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Bild1 ‘.D‘.D‘ID‘.DDD Bild2

EFGH

E -> S20UT aktiv
F -> S10UT aktiv
G -> S2IND aktiv
H -> S1IND aktiv

A -> Generatorisk strom

B -> Uppnadd stromgrans 1S>110%IN
C -> 12-F > 25-FF5

D -> Uppnatt borvarde

10-G Normerad frekvens
Visar aktuell utfrekvens 12-F multiplicerad med faktorn i 86-KG. Komma-
tecken och fysikalisk enhet visas ej. Leveransinstallning = 0

[(10-G) = (12-F) * (86-KG)|

12-F Utfrekvens [Hz]

Visar aktuell utfrekvens. Efter felavstangning laggs det varde som fanns
omedelbart fére avstangning i minne (Hold-funktion).

13-V Utspéanning [V]

Visar aktuell utspanning. Utspanningen halls konstant, oberoende av
natspanningsvariationer, sa lange utstyrningsreserv finns i mellanleds-
spanningen. Efter felavstédngning laggs det varde som fanns omedelbart
fére avstangning i minne (Hold-funktion).

14-1S Fasstrom [A]
Visar aktuell skenbar fasstrom. Efter felavstangning laggs det varde som
fanns omedelbart fére avstangning i minne (Hold-funktion).

15-IW Aktiv stréom [A]
Visar aktuell aktiv fasstrom. Efter felavstangning laggs det varde som
fanns omedelbart fére avstangning i minne (Hold-funktion).

16-PW Aktiv effekt
Visar avgiven effekt till motor.

(16 —PW) = /34(15—IW)x(13- V)

17-VZK  Mellanledsspénning [VDC]
Visar aktuell mellanledsspanning. Efter felavstdngning laggs det varde
som fanns omedelbart fore avstangning i minne (Hold-funktion).

18-TIME Inkopplingstid efter reset [0,1 h]
Visar inkopplingstid efter senaste natinkoppling.

19-TOP  Drifttimmar [h]
Visar total drifttid. Maximalt kan 60 000 timmar visas. Darefter sker ingen
ytterligare 6kning.

A-16
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04-FSSEL =17

Ingang FSIN ej aktiv (basborvarde). Bérvarde ges med KeyPab. Vid start
av motorpotentiometerfunktionen i CTRL-meny sétts automatiskt parameter
04-FSSEL =7.

04-FSSEL =718

Har liknande funktion som 04-FSSEL = 17 med undantag fran féljande:
Om bade S1IND och S2IND paverkas samtidigt kommer borvardet att
aterga till basvardet (borvardesoffset = 0).

04-FSSEL =19

Har liknande funktion som 04-FSSEL = 18 med undantag fran féljande:
Efter natspanningsavbrott aterkommer det inmatade basboérvardet som
sedan kan andras eller aterstallas med S1IND och S2IND.

04-FSSEL =20
Har samma funktion som 04-FSSEL = 18 och 19.
04-FSSEL =271

Har liknande funktion som 04-FSSEL = 18 med undantag fran foljande:
Borvardet atergar till basborvardet (borvardesoffset = 0) nar omriktaren
stoppas.

04-FSSEL =22
Har samma funktion som 04-FSSEL = 18 och 21.
04-FSSEL =23

Ingangen FSIN arbetar som inverterad Analog-ingang.
FMIN =10V FMAX =0V

(I apparatutférande 11 och 16 arbetar ingang FSIN som inverterad in-
gang for pulsbreddsmodulerad signal).
FMIN = 100% PWM FMAX = 20% PWM

6.2 Arvirden

09-BARG Stapeldiagram [Decimal]
Foljande visas i stapeldiagrammet.

09-BARG Funktion

STAT Framstallning som bit-monster, se bild 1

12-F Utfrekvens som analogstapel, beteckning < F >

13-V Utspanning som analogstapel, beteckning < V > (Leveransinstallning)
14-1S Fasstrom som analogstapel, beteckning < 1>

15-IW Aktiv strém als som analogstapel, beteckning < 1>

SIN Framstallning som bit-mdnster se bild 2

Priifzentrum fiir Umwelisimulation u. Typprifung @ SCHE NCK

3 Priitergebnisse
Allgemein:
el diesem Schreiben handelt cos sich um eine Zusammenfessung
aller Mebungen d.h. Ciagramme, Takellen, Fobas, Angaben zum
Testaulbau, uwsw. sind nicht urbedingt Bestandtell diesas
Schreibens. Die Medwarterfassungsprotokolle (handschrifoiich;
enthalten alle Details und kénnen unter der Angabe der Prif-
nummer Uber das Prilzentrum angefordert werden bzw. {ir Zulas-
sungen kann ein Pritfbericht {QREOCIZ) gemdB der EN 45 001 sr-
stellt werden.
Die Anfordeorungen pasieren auf europdische TFachgrundnormen
{gernerics standards), diese ermiglichen die Beurteiiung [ir
die es keine produktspezifischen E¥V-Kormen gibt.
De in der nachfolgenden Tabello aufgefiihvtan Priifungen sind
Eonformitdtstests gemdf dem FMV-Gesetz, fir  elektrischo
Betrviehsnitiel die fiir eine Verwendung im typischen Wohngebiot
aowie 1m rauhen Industrichereich veorgesehen sind.
}ie Bewertung der Stoérfestigkeitspriifungen ezfolgte nach den
Bewsrtungskriterien der FN 50082-2/03.95 (Generics).
Tabelle Priifergebnisac:
Titel EG-Richtl. Formmlar et
Eurapsische Norm Ja { Main
Nil:‘_den;parlnungsrichﬁnie FHEATWG CIEFOMH ;‘-
EMv-Richtlinie baw. EMYG BUIIEWE OEFo0s )
g Grbeatipgent Teil 2: St i EN 50 062-2 i
= e - S | beodbeasd
EMV-Riedrtiinio bzw. EMVG BYIIETWG oLz v
F. wa Teit 1: i EN 50 08 1-1 i
Bemerkungen zu den SEB-Priifergebnissen:
Eci den sichervheitsrelevanten Priifungen gab es keine Beanstan-
dungen. Zusitzlich sur prEN 50178:15%%4 wurde die TN £1010-1:1953
herangezogen.
Remaerkungen zu den EMV-Priifoergebnissen:
Der Prifling erwies sich als ausreichend stdrsicher und hilt bei
der Stidraussenduny die Grenzwerte der Elasse B =in.
Tiagale FisE Toaim TE
08.12.95 UBT/ H. Schupp 946-24.,YP a




A.6 Anvisningar angaend EMC-riktig installation

Med EMC-riktig menas:

Omriktarserien VF1000 S &r s& konstruerad att man klarar bade
lagspanningsdirektivet och de harda krav som stélls for installation i bo-
stadsmiljé. Man maste dock se till att installationen utfors riktigt.
Godkannandet av styrningarna hos akrediterade provningsinstitutet Fa
Schenk har genomférts i laboratorium och det kan inte utan vidare dverfo-
ras till inbyggt tillstand i en maskin eller anlaggning.

Anvisningarna i féljande bild klargdr hur en optimalt utférd installation bor
vara gjord.

En EMC-riktig installation gor Du...

...med jordad
f‘ montageplit
...med skdrmad &)
néitkabel”
...med nétfilter,
Se kap 2.2

U‘ﬂ ...med skdrmad
sl mandverkabel
=
N om ==
M AN
3Ny
...med ské'rmad% )
motorkabel ...genom jordning
e i av kabelskdrmen pd
...genom jordning
av skdrmarna i montagepléten
montageplaten
Huvudjordpunk i
apparatskap

"Med ledningsilangd < 0,3m

Viktigt:
Ytterligare information finns i kap. 2.1 och 2.2

04-FSSEL =5(*)

Ingang FSIN arbetar som styringang for pulsbreddsmodulerad signal.
FMIN = 20% PWM FMAX = 100% PWM.

04-FSSEL =6 (*)

Ingang FSIN arbetar som styringang for pulsbreddsmodulerad signal.
FMIN = 0% PWM FMAX =100% PWM.

*Mojligt endast med utférande 11, 16 (PWM-ingang), se kap. A.3

UV F = (Fpax * K)+Fuin
10
tp
t
T k =-|-L
0 >
Y

FMAX -> k=1
FMIN -> k=0 (04-FSSEL = 6)
FMIN -> k=0,2 (04-FSSEL = 5)
04-FSSEL =7

Ingang FSIN ej aktiv. 04-FSSEL = 7 stalls in automatioskt nar motorpotentio-
meterfunktionen i CTRL-Meny da KeyPab aktiveras. Atergang till 04-FSSEL
=0 sker automatiskt nar man lamnar ndmnda funktion.

04-FSSEL =8 (Mdjlig endast med utforande 15, 16 eller /18)
Ingang FSIN och KeyPab-ingang ar ej aktiva. Borvarde kan bara matas in
via snittstélle.

04-FSSEL = 9

Borvardet stalls pa vardet fran 20-FF2-1 eller 27-FF2-2 (beakta datasats-
véljaren 31-KSEL). Ingang FSIN ej aktiv.

04-FSSEL = 710

Borvardet stalls pa vardet fran 23-FF3. Ingang FSIN ej aktiv.

04-FSSEL = 17

Borvardet stalls pa vardet fran 24-FF4. Ingang FSIN ej aktiv.

04-FSSEL = 712

Borvardet stalls pa vardet fran 25-FF5. Ingang FSIN ej aktiv.

04-FSSEL = 13

Borvardet stalls pa vardet fran 26-FF6. Ingang FSIN ej aktiv.

04-FSSEL = 14

Borvardet stalls pa vardet fran 21-FMIN1 eller 28-FMIN2 (beaktadatasats-
véljaren 31-KSEL). Ingang FSIN ej aktiv.

04-FSSEL = 15

Borvardet stalls pa vardet fran 22-FMAX1 eller 29-FMAX2 (beakta data-
satsvaljaren 31-KSEL). Ingang FSIN ej aktiv.

04-FSSEL = 16

Ej anvand

A-18
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Blockschema borvirdeingangar 1 Tekniska data

FMINx !

o9 1.1 Uppbyggnad och placering
‘64-SINA HH04-FSSEL‘ o *
10
P1 @ M 0 - FF2 _
1 01 o ° °
2 FF3 —e
3
4 11
ﬁ\yi e FF4 —e 7 A8
g
a4
20...100% . i P
: N 1S
I v
ot 1o
0..100% 6 EmEcm | o
ML —1 s st
o |20 3%55
® |[3ie || G
7 o |[aie ||
o so || 2
= : 6 0 Eggé
8 e 7o 5555
o |[8"® 5355
] o |9 Sggﬁ
Fr2 |2 67FST | [23FWAX2 94-MAXF SMART q q q : 10 ® §5°° °
22-| 1 CARD 11 @
10 | I —e—| — =
FF3 T\ oH
11 RN :
FF4 - ®
14) (13 12
Frs |12 ©
FF6 |2

_
(&)}

FMAXx Teckenfdrklaring

16

i

@ KeyPab Mandverenhet* Pot P1, programmerbar

%} 17..22 A @ LCD-display med Anslutning av KeyPap
‘ 140 segment

@ Mandéverknappar Jumperllist X2, dold bakom
N 23 plint X1

@ Minneskort SmARTCARD*
@ KeyPab Anslutningskabel®

SmARTDRIVE grundenhet

*Mjligt endast med utfrande 11, 16 (PWM-ingang), se kap. A.3 Plint X1, Styranslutningar

@ ® e @ G©

04-FSSEL =0 @ Anslutningsskruvar @ Plint X5,

Ingangen FSIN &r ej aktiv. Bérvardet styrs med intern potentiometer P1 Kraftanslutningar
(Parameter 64-FSINA = 0) @ LED H1 (réd) Felindikering Kylflans *
04-FSSEL=1,2,3 LED H2 (grén) Driftindikering Typskylt med serienummer.**
Ingangen FSIN och intern potentiometer P1 ej aktiva.

04-FSSEL =4 * Tillbehér, ** Se Omslag sid 2

Ingéngen FSIN arbetar som analogingang. Anpassning till 0(2)...10V eller
0(4)...20mA goérs med jumperlist X2.

A-19



1.2 Datatabell

| Bet. |[Enhet| VF1104S | VF1202S | VF1204S | VF1402S

Utgang, Motorsida

6 Parameterbeskrivning

01-MODE Driftmod [Decimal]
MODE bestammer omriktarens styrmojligheter och verksam driftniva for
KeyPap KP100.

Parametrarna ar uppdelade i 3 betjdningsnivaer.

| niva 1 finner man de parametrar som ar viktigast vid idrifttagning.

| niva 2 kan man, férutom att géra andringar i parametrar i niva 1, dven
paverka andra parametrar och specialfunktioner, t ex datasatsomkoppling
eller programmering av mandverutgangar.

| niva 3 finns snittstalleparametrar (SIO-drift) och specialparametrar in-
lagda. Narmare information erhalles pa forfragan.

01-MODE = 0,1,4 ->
01-MODE=2  ->
01-MODE=3  ->

Niva =1 Idrifttagning
Niva =2 Special- och styrfunkt.
Niva =3  SIO-drift over snittstélle

6.1 Borvirdesviljare

04-FSSEL Frekvensborvirdeviljare
Har valjer man den typ av bérvarde (analogt, frekvens eller PWM-signal)
eller varifran det kommer (KeyPap, SIO...)

04-FSSEL | Funktion

0 Intern potentiometer P1 aktiv

1/2/13 ej aktiv

4 Analogingang aktiv, Anpassning med jumperlist X2
5 FSIN als PWM-ingang 20 till 100% aktiv *

6 FSIN som PWM-ingang 0 till 100% aktiv *

7 FSIN ej aktiv, borvarde via KP100 (CTRL-Meny)

8 Borvarde via snittstalle™*

9till 16 Borvardeinmatning, se kapitel 6 sid 6-4

17 till 22 Korrektion av analogbdrvardet via S1IND/S2IND

(motorpotentiometerfunktion aktiv)
23 Inverterad analogingang, 10V = FMIN, 0V = FMAX

Rekommenderad mérklast med P w 375 375 750 750
4-pol. Normmotor

Apparateffekt S VA 670" 84072 1400? 1450°
Fasstrém (100%) Iy A 3,2 1,92 3,22 1,9
Kontinuerlig last - % 110

Overlaststrém (under 60s) 1.5xI, | A 4,8 29 4,8 2,9
Spanning U vV |[3x0..110 3x0...230 \ 3 x0...400
Statorfrekvens f Hz 0...400
Frekvensupplsning f % 0,1 av F,,, (0,05 Hz min.)

Last - - ohmsk/ induktiv

Kabellangd (Motor) L m 50 max.* ‘ 10 max.*
Kortslutningssakerhet - - Direkt kortslutning pa plint
Jordfelssékerhet - - Test efter natanslutning

Matning, Natsida

Natspanning U \Y 1x110 1x230 3 x460

+30/-20% +15/-20% +10/-30%

Rekommenderad natsakring* | AT 1x10 1x10 1x10 3x10
Natfrekvens f Hz 50/60 +/-10%
Anslutningsarea A mm? 15

Allmént

Drifttyp - - 2 kvadranter, 4 kvadr. med BC (ext.)
Forlusteffekt P, W 30 25 35 45
Verkningsgrad (vid P,) % 95 96 95 94
Driftmiljo

Kyllufttemperatur T °C 0..40
Temperaturberoende - - 2,5%/°C i omradet 40 ... 50°C
lastreduktion

Max niva dver havsytan H m 1000 max.,annat pa forfragan

Relativ luftfuktighet - % 15 ... 85 gj kondenserande
Vibration - - 2 g (IEC 68-2-6)

Mekanik

Matt BxHXT | mm 65 x160 x133 (exkl tappar)

Vikt, utan forp. - kg ca.0,9

Skyddsform - - IP20, VBG4, NEMA 1

Montering - - Vertikalt vaggmontage
"Med 110V nétspanning
2Med 230V natspanning
3Med 400V natspanning

“Avsakring bor ske med hansyn till beskaffenhet hos anvandarens nat.
*Motordrossel bor anvandas da det ar nddvandigt med langre motorkabel (se kap. 2.3.3)

1-2

*Mojligt endast med utférande, 16 (PWM-ingang), se kap. A.3

**Méjligt endast med utférande 15,16 eller 18

A-20
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5.3 Omriktaravhingiga och landerberoende parametrar

Forkortn |Namn Enh. | Vast Véstra Sida Omriktar-
Europa USA typ

44-VN1 Markspanning 1 \Y 110 115 6-9 VF1104S
44-VN1 Markspanning 1 \Y 220 230 6-9 VF1202S
44-VN1 Markspanning 1 \Y 220 230 6-9 VF1204S
44-VN1 Markspanning 1 \Y 380 460 6-9 VF1402S
47-VN2 Markspanning 2 \Y 110 115 6-9 VF1104S
47-VN2 Markspanning 2 \Y 220 230 6-9 VF1202S
47-VN2 Markspanning 2 \Y 220 230 6-9 VF1204S
47-VN2 Markspanning 2 V 380 460 6-9 VF1402S
50-IN Motormarkstrém A 3,2 4 6-11 VF1104S
50-IN Motormarkstrom A 1,9 2 6-11 VF1202S
50-IN Motormarkstrom A 3,2 3,6 6-11 VF1204S
50-IN Motormarkstrom A 1,9 1,8 6-11 VF1402S
56-ILIM Strémgrans A 4,8 4,8 6-14 VF1104S
56-ILIM Strémgrans A 2,85 2,85 6-14 VF1202S
56-ILIM Strémgrans A 4,8 4,8 6-14 VF1204S
56-ILIM Stréomgrans A 2,85 2,85 6-14 VF1402S
59-TRIP |1 x t Overvakning A 3,2 3,2 6-14 VF1104S
59-TRIP |1 x t Overvakning A 1,9 1,9 6-14 VF1202S
59-TRIP |1 x t Overvakning A 3,2 3,2 6-14 VF1204S
59-TRIP || x t Overvakning A 1,9 1,9 6-14 VF1402S
Endast linderberoende parametrar

22-FMAX1 | Maximifrekvens 1 Hz 50 60 6-6

29-FMAX2 | Maximifrekvens 2 Hz 50 60 6-6

43-FN1 Méarkfrekvens 1 Hz 50 60 6-9

46-FN2 Méarkfrekvens 2 Hz 50 60 6-9

52-NN Markvarvtal RPM | 1390 1710 6-11

Leveransinstillining (WE)
Atergang till leveransinstalining kan goéras med KeyPap i PARA-Meny. | sa fall maste
parameter 71-PROG stallas in pa 1 (Europa-version) respektive 71-PROG pa 4 (USA-

version).

5-4
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Avvikande lastdata med utférande G10:

|BeL|Enh.|VF12028 VF1204S | VF1402S
Utgéang, Motorsida (utférande G10)

Rek. marklast P | W 375 550 750
med 4-pol. Normmotor

Apparateffekt S | VA 8402 11002 1450°
Fasstrom (100%) | A 1,9 25 1,9

1.3 Mellanledsévervakning (ZK)

Mellanledsspénningen (ZK) varierar med natet och med driften (motorisk/
generatorisk).

Overspinning:

Avstangning med felmeddelande E_OV sker efter 8 ms nar man 6éverskri-
der tillaten dverspanningsniva (OV-niva).

Underspéanning:

Slutsteget sparras nar man underskrider underspanningsnivan (UV-niva).
BC-niva:

Den programmerade utgangen SOUTA far signal HIGH (aktiv) nar man
Overskrider bromschoppernivan. Pa sa satt kan t ex en externt ansluten
bromschopper aktiveras.

Forkorn. Namn Enh. Leverans- | Omriktar-
instéllning typ
OV-Niva Overspanning (ZK) VvDC 240 VF1104S
OV-Niva Overspanning (ZK) vDC 408 VF1202S
OV-Niva Overspanning (ZK) VvDC 408 VF1204S
OV-Niva Overspanning (ZK) VvDC 782 VF1402S
UV-Niva Underspéanning (ZK) | VDC 85 VF1104S
UV-Niva Underspéanning (ZK) | VDC 212 VF1202S
UV-Niva Underspéanning (ZK) | VDC 212 VF1204S
UV-Niva Underspéanning (ZK) | VDC 425 VF1402S
BC-Niva Bromschoppertill vDC 230 VF1104S
BC-Niva Bromschoppertill VvDC 390 VF1202S
BC-Niva Bromschoppertill vDC 390 VF1204S
BC-Niva Bromschoppertill vDC 758 VF1402S
BC-Niva Bromschopperfran VDC 220 VF1104S
BC-Niva Bromschopperfran VDC 381 VF1202S
BC-Niva Bromschopperfran vDC 381 VF1204S
BC-Niva Bromschopperfran VDC 741 VF1402S




14 Kylning Driftniva 2 (del 2)

SMARTDRIVE frekvensomriktaren upp till 750 W ar avsedda fér montage kérkortn. Namn Enh. | Omrade Sida | Leverans- | Kund
pa en varmeledande montageplat. Erforderlig kylyta visas i tabellen ned- instéllning
an. Specialfunktioner
48-1XR | x R-kompensation - 0 till 3 6-10 |0
— " - 49-SC Efterslapningskompens. |- 0 till 2 6-11 |0
Linjetyp Yta Mate.rl.al . Switchfrekv. 50-IN Motormarkstram A . 611 |+
>0,25m* | Aluminium unlackiert | 7,8 kHz 51-COS | Effektfaktor x100 % | otil100 6-11 | 0,75
— — — | >025m* | Stahl lackiert 7.8 kHz 52-NN | Motorns mérkvarvial UPM | 0 till 0000 6-11 | 1390
53-KIXR | Korrektionsfaktor for - 0 till 30 6-12 |5
Vidstaende diagram visar visar IXR Kompensation
omriktarens belastningsformaga I~ 54-KSC | Korrektionsfaktor for - 0,0 till 20,0 6-12 9,75
I/IN som funktion av omgivnings- . efterslapninskompensation
temperaturen T och anvéand 55-ISEL | Val av strémreglering - 0 till 2 6-12 |0
montageplat. Se dven 56-ILIM | Stromgréns A * 6-14 |*
monteringsanvisningen. 57-FILIM | Minsta sankfrekvens Hz 0,0 till 999,0 6-14 |15
58-RILIM | Nerramp Hz/s | 0,1 till 999,0 6-14 |50
0 ‘ ‘ ‘ ‘ for stft')mreglering
20 40 60 Ty/C’ 59-TRIP || x t Overvakning A * 6-14 |~
Signalutgangar
Med parameter 74-PWM kan man vélja olika switchfrekvensen. Man 61-SOUTA| Frekvens-/Analog- - 0till 7 6-15 |1
maste ta hansyn till attman far nagot forhojd forlusteffekt nar switchfrek- utgang
vensen 6kas. Med hogre switchfrekvens bér man reducera lasten 62-S10UT| Utgang 1 digital - 0 till 10 6-15 |1
nagot. 63-S20UT | Utgang 2 digital - 0till 10 6-15 |7
64-SINA | Intern potentiom. P1 - 0 till 2 6-16 |0
67-FST Filtertidkonstant - 0 till 4 6-16 |2
1.5 Mattbilder 69-KOUTA | Normiering SOUTA % 0 till 200 6-16 | 100
Programfunktioner
Standardutférande 71-PROG | Specialprogram - 0till4 6-16 [0
72-STRT | Startoptioner - 0till7 6-17 |0
| 1% 74-PWM | Modulationsfrekvens - 0 till 2 6-17 |0
_ 86-KG Normeringsfaktor - 0 till 200 6-18 |0
for 10-G
g g g S g 87-DISP | Varaktig - alla parametrar- | 6-18 | 12-F
Ooooo arvéardesvisning - for visning
g g g g g 88-PSW1 | Passerkod 1 <PARA> - 0,0 till 999,0 6-18 |0
ooooo 89-PSW2 | Passerkod 2 <CTRL> - 0,0 till 999,0 6-18 | 573
R 94-MAXF | Absolut max frekvens Hz |40t 999,0 6-18 |50
5 5 5 S 5 *Beroende av omriktartyp
ooooo
ooooao
ooooo
ooooo

I

Alla matt i mm
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5.2 Driftnivd 2 (med parameter 1-MODE = 2)

Férkortn. Namn Enh. Omrade Sida Leverans- Kund
installning
\Borvardesviéljare
4-FSSEL  Frekvensborvardesvaljare - 0 till 23 6-1 4
Arvérden
9-BARG  Stapeldigram - 6 Arvarden 6-4  12-F
Frekvenser
20-FF2-1  1.Fast frekvens 2 Hz 0,0 till 999,0 66 3
21-FMIN1  1.Minimifrekvens Hz 0,0 till 999,0 66 0
22-FMAX1 1Maximifrekvens Hz 4,0 till 999,0 6-6 50
23-FF3 Fast frekvens 3 Hz 0,0 till 999,0 66 15
24-FF4 Fast frekvens 4 Hz 0,0 till 999,0 6-6 30
25-FF5 Jamforfrekvens Hz 0,0 till 999,0 66 3
for S20UT
26-FF6 Styrfrekvens for Hz 0,0 till 999,0 66 O
(datasatsomkoppling)
27-FF2-2  2.Fast frekvens 2 Hz 0,0 till 999,0 66 5
28-FMIN2  2.Minimifrekvens Hz 0,0 till 999,0 66 0
29-FMAX2 2.Maximifrekvens Hz 4,0 till 999,0 6-6 50
Ramper
31-KSEL  Datasatsvaljare - 0till 3 6-7 O
32-RACC1 1.Accelerationsramp Hz/s 0,1 till 999,0 6-7 20
33-RDEC1 1.Retardationsramp Hz/s 0,1 till 999,0 6-7 20
34-RACC2 2.Accelerationsramp Hz/s 0,1 till 999,0 6-8 80
35-RDEC2 2.Retardationsramp Hz/s 0,1 till 999,0 6-8 80
36-RSTOP STOPP-Retardations- Hz/s 0,1 till 999,0 6-8 0
ramp
Karakteristika
38-THTDC Avstangningsfordréjning s 0,0 till 120,0 6-8 0
39-VHTDC DC-hallmoment % 1 till 25 6-8 4
41-V/IFC  U/F Karakteristikavaljare - 1till 4 6-8 1
42-VB1 Startspanning (Boost 1) % 0,0 till 25,0 69 8
43-FN1 Markfrekvens 1 Hz 26,0 till 960,0 6-9 50
44-VN1 Markspanning 1 \Y * 69 *
45-VB2 Startspanning (Boost 2) % 0,0 till 25,0 69 8
46-FN2 Markfrekvens 2 Hz 26,0 till 960,0 6-9 50
47-VN2 Markspanning 2 \Y * 6-9 *

*Beroende av omriktartyp
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Standardutférande med tillbehor
(Kylflans + KeyPab)
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Alla matti mm
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Alla matti mm
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G10-utférande med tillbehor (Kylflans, Plintskydd)

183
170

105

Alla matt i mm
1-6

5 Parameterlista
5.1 Driftniva1

Forkortn. | Namn Enh. | Omrade Sida |Leverans- | Kund
instéllning
Arvérde
10-G Normerad frekvens - 0 till 2000 6-5
12-F Utfrekvens Hz 0,0 till 999,0 6-5
13-U Utspénning \Y 0 till 460 6-5
14-1S Motorstrom A 0,0 till 52,0 6-5
15-IW Aktiv strom A 0,0 till 52,0 6-5
16-PW Aktiv effekt W 0 till 22000 6-5
17-UZK Mellanledsspanning VDC |0 till 900 6-5
18-TIME | Inkopplingstid efter Reset| h 0,0 till 960,0 6-6
19-TOP Drifttid h 0 till 60000 6-6
Apparatdata
91-TYPE | Omriktartyp - 15 Typer totalt 6-18
92-REV Mjukvaruversion - - 6-18
95-ERR1 | Senaste fel - 0-0,0 till 9-1,5 6-18
11-0,0 till 11 -1,5
Forkortn. | Namn Enh. | Omrade Sida |Leverans- | Kund
instéllning
1-MODE | Driftniva - 0till 4 6-1 1
Frekvenser
20-FF2-1 | Fast frekvens 2 Hz 0,0 till 999,0 6-6 |3
21-FMIN1 | Minimifrekvens Hz 0,0 till 999,0 6-6 |0
22-FMAX1 | Maximifrekvens Hz 4,0 till 999,0 6-6 |50
23-FF3 Fast frekvens 3 Hz 0,0 till 999,0 66 |15
24-FF4 Fast frekvens 4 Hz 0,0 till 999,0 6-6 |30
25-FF5 Jamforfrekvens S20UT | Hz 0,0 till 999,0 66 |3
Ramper
32-RACC1| Accelerationsramp 1 Hz/s | 0,1 till 999,0 6-7 |20
33-RDEC1| Retardationsramp 1 Hz/s | 0,1 till 999,0 6-7 |20
36-RSTOP| Stoppramp Hz/s 0,0 till 999,0 6-8 |0
Karakteristika
41-V/IFC | U/F Karakteristikavaljare | - 1till 4 6-8 |1
42-VB1 Startspanning (Boost 1) | % 0,0 till 25,0 6-9 |8
43-FN1 Méarkfrekvens Hz 26,0 till 960,0 6-9 |50
44-VN1 Markspanning \Y * 6-9 |*

*Beroende av
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4.4.2 Motorpotentiometer funktion
med KeyPap

Styrplinten sparras nar man lagt in passerkod
(573). Déarefter matas borvéarde in (KeyPab) (t
ex 10 Hz). Omriktaren startar nar man trycker
pa Start/Enter.

Arvardet (sma siffror) och rotationsriktning
(medurs) visas upptill.

Varvtalet kan 6kas med upptangenten.

Frekvensomriktaren svarar pa andringen.

Minskning av varvtalet.

Omriktaren féljer bromsrampen och minskar
varvtalet. Vid <0,0Hz vaklar motorn rotations-
riktning

Okning av varvtalet moturs.

Minustecken (--) visar moturs rotationsriktning.

Stop/Enter - Omriktaren bromsar och stoppar.

Potentiometerfunktionen aktiveras ater med
Start/Enter

Passerkoden kan programmeras om. Kod 0
innebar att kod inte efterfragas for
parameterandringar. Detta kan forenkla vid
provkoérning.
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14 Apparatmontering

Allmént

Styrningarna maste vara skyddade mot lattflyktiga och aggressiva mate-
rial samt mot fukt. Standardmassigt ar frekvensomriktarna gjorda for in-
byggnad i apparatskap med tillracklig kylning, t ex med genomstrémmande
kylluft. Fastsattning i montageplaten kan géras med 4 st skruvar M4.
Det ar viktigt att man har minimiavstand éver och under styrningen for att
fa tillracklig genomstromning av kylluft. Man far under inga omstandighe-
ter tacka 6ppningen for kylluft pa apparatens ovansida.

Flera styrningar far monteras bredvid varandra med minsta mdjliga av-
stand.

Observera:
Vid montering ar det viktigt att inga frammande féremal borrspan eller
skruvar faller in i styrningen och riskerar kortslutning.

Med kylflans (best nr A026.V01.0) innehaller man tekniska data utan krav
pa montageplatens storlek. Darmed kan man &ven montera omriktarna i
rad som i figuren.

A =100 mm
B= 30 mm

AMMIMIMIMINY

Al B B

S

2
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7
LUST
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LUST
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A
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2 Elanslutningar

2.1 Anslutningsschema
VF1104S Natanslutning = 1 x 110 VAC
VF1202S/1204S Natanslutning = 1 x 230 VAC

A =)
> Peray - =B &
[@=p) i ,\//IL“/\// | — NN
nach Netz-Aus @ | I | \I LI | IL_I \I I__,I A
—> L —
UR=10 V 0000000000 J 0000000000
— UR=
- -
— FSIN
- STR = >
— STL
— S1IND [ cra] [canol
- S2IND : 'mIN | i ~ T
L ksl 2 R @@f\"ﬁ_f{y =
= SonT ' 0000000000
=
= SOUTA ~ -
1
> <
Iy
['orm] N I [caro]
A @ Lo T LI
@ [ 0TI c
ooooooooon Ooooooonong
VF1402S Natanslutning = 3 x 400/460VAC t hl
—
-
Motorpoti-Funktion
- UR=10V
- FSIN
STR
z STL Meny CTRL (motorstyrning med Meny Ladding/lagring av. KevPap)
= S1IND A har valts instaliningar med SmarTCARD (SC)
S2IND
L<:: Inmatning av passerkod READ = Las fran SC till styrning
= S10UT Leveransinstallning = 573 WRITE = Skriv pa SC fran styrning
- 2001 LOCK  =SC skrivskydda
s B UNLCK = Upphava skrivskydd
Mata in frekvensborvarde Starta vald funktion
c med (KeyPap), t ex 10 Hz med Start/Enter-knappen
Aktivering av motorpotentiometer-  Felfritt genomfort
D funktion (se nasta sida)

A-26
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4.3 Meny- stuktur

4.3.1 Oversikt

VF1104S, G10

VF1202S5/1204S, G10

Nat=1x 110 VAC
Nat =1 x 230 VAC

&2

[ va_}
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— IIEI VL
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N 0000000000
~
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« >\ Dooooooooo
L ~ ~
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2

[ vaL ]
"" v
0
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+
—€—[518hirs)
Meny VAL (arvarde) vald

E
N 3

=

N

@
NIE NI
MEINU
N\ 0000000000

~

N

FMIN . =

Hz

N 0000000000

e
J00. =

N 00000ooooo

-+
Ceilor) F—

|

/
I r €---
LU+

N Do0ooooooo

(N

~
™

Meny PARA vald

Arvardevisning, med pilknapp
véaxlar man till

Val av parameter, t ex FMIN1

nasta arvarde-parameter

Parameterinstalining i offline-
drift (styrning fran) andra

O 0 o >

fraga efter nasta arvarde

Parameterinstalining i online-
drift (styrning igang) lasa
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X5

Sl i
L= oL
N o N
PE 0
.
o 092
® -~
XSE O - UR=10V
0
0 - FSIN
s —_STR
Q? o —STL
@\ ) — STIND
M o u L<: S2IND
: oV
3Ny oW - S10UT
. — S20UT
e — SOUTA
@®PpTC| L

Si ! X5
L1 — /;‘/ ® L1
L2 g e—y )
L3 [— o L3
PE °
[]
o 02
. |
X3 - UR=10V
o |16
o 2o —~ FSIN
o |3 e < STR
el <= STL
o5 el <= S1IND
euls @ = S2IND
o V|7 o L
oWl s e = S10UT
® |0 e — S20UT
o -l100 = SOUTA
11 el 1

®pTc(|11 @

xl
(4]
5!

* Levereras pa forfragan

nach Netz-Aus
[2 Minuten warten

nach Netz-Aus
[2 Minuten warten
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Anslutningsplint - Beteckningar

X1 Beteckn, Funktion

1 UR 10 V Referenssp. for borvardespotentiometer
2 FSIN Ingang, frekvensborvarde

3 STR Ingang, Start-medurs

4 STL Ingang, Start-moturs

5 S1IND Ingéng 1, Programmerbar digital

6 S2IND Ingang 2, Programmerbar digital

7,11 | Jord Referenspunkt for mandveranslutningar

8 S10UT Utgang 1, Programmerbar - LAG aktiv

9 S20UT Utgang 2, Programmerbar - LAG aktiv

10 SOUTA Utgang, Programmerbar analog

X5 Funktion

L1,N, @ Natanslutning enfas (110 eller 230V)

L1, L2, L3,@ Natanslutning trefas (400 eller 460V)

(+), (=) For extern bromschopper eller DC-matning
(-), PTC Anslutning av motor-PTC (Nétpotential 1)
@ Jordanslutning (jordskena) till apparatskap

Med apparatversion G10 (Med inbyggt natfilter) far man féljande

belastningsdata:

G10-Variant ® Bet. | Enh. VF1202S VF1204S VF1402S*
Fasstrom " A 1,9 2,5

Rek marklast PN |W 375 550

med 4-pol. Normmotor

Granskurva enligt - - B B

EN55011

*Levereras pa forfragan
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4.2.3 LCD- Display

i
i i 1
@ gid OO0 = &
o B @B o
W71 (7 N 7 v —©
. WOBWLE "
- @
o—N 1
Pos. | Benamning Funktion
8 Vanstervarv Visar motorns rotationsriktning
nar den gar vanstervarv
9 Hégervarv Visar motorns rotationsriktning
nar den gar hogervarv
10 Accelerationsramp Visar nar accelerationsrampen
ar aktiv
11 Bromsramp Visar nar bromsrampen
ar aktiv
12 3-stéllig siffervisning 7-Segment-display for arvarden,
och parameter-nr.
13 VAL-Meny Arvadesvisning, t ex frekvens,
spanning, strém, effekt
14 PARA-Meny Andring av parameterinstalining
15 CTRL-Meny Motorstyrning via KeyPab
16 CARD- Meny Lagring/laddning av installningar
med SMARTCARD
17 Fysikalisk enhet for Pos.20 | Visar %, V, A, VA med
automatisk tillordning
18 Fysikalisk enhet for Pos.20 | Visar h, min -' med
automatisk tillordning
19 Fysikalisk enhet for Pos.20 | Visar Hz, s, Hz/s med
automatisk tillordning
20 5-stéllig siffervisning 15-segment display
for parameternamn och véarden
21 Enhet i stapeldiagram Visar formelbokstaver respektive
fysikalisk enhet fér pos.22
22 10-stalligt stapel- Visar parametervarde, frekvens
diagram spanning, skenbar- eller aktiv strom
A-28
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4.2 Allmént

4.2.1 Menysektioner
Sjalvtest genomfdrs direkt efter natanslutning (réd display).

VF1000 avslutar testet med direkt hopp till aktuellt utfrekvensvarde (dis-
play med gron bakgrundsbelysning).

Menysektion <VAL> &r aktiv. Visningen vaxlar till <MENY> nar man trycker
pa Stop/Return 2 ganger. Ytterligare menyvagar éppnas darmed.

<VAL> = Arvérdesvisning
<PARA> = Instéllning av varden
(programmering)
<CTRL> = Motorstyrning med KeyPab el G oD
<CARD> = Laddning/Lagring NLE N
med KeyPab. | ’L_, | \’ L_J

4.2.2 Knappfunktioner

Med pilknapparna valjer man menysektion och parameter och éppnar for
andringar.

Med en tryckning hoppar man till nasta meny- ®
sektion eller parameter eller gér minsta majliga
férandring av en parameter. Man far automatisk
rullning sa lange knappen halls intryckt.

Med Stop/Retur -knappen ldmnar man Meny-
sektion eller avbryter andring.

Med Start/Enter kallar man pa menysektion/pa-
rameter, matar in andring eller fragar efter ar-

varde.

A-29

2.2 Storstralning/ Storhallfasthet (EMC)

Alla SmarTDRIVE frekvensomriktare i serie S uppfyller kraven fér EMC-stor-
hallfasthet i industrimiljé enligt EU-riktlinje/europanorm 89/336/EWG, prEN
50 062-2 ( se aven EMC-provningintyget i kapitel A).

Den intygade EMC-provningen fér omriktarens stérhallfasthet erhélls med
laboratorieférhallanden enligt prEN 50082-2/01.93.

Harefter foljande anvisningar maste ovillkorligen féljas for att EMC-
lagarna vid installation av omriktaren i t ex en maskin skall gélla:

= Motorkabel, natanslutning och styrkabel skall
forlaggas separat och vara skarmade.

= Apparaten skall skruvas fast i
montageplaten med fullgod jordning. Un-
der var och en av de 4 fastsattnings-
skruvarna skall laggas en tandbricka (Z)
for att omriktarhuset skall fa god kontakt
med montageplattan.

= Anslutning av natskdrmen pa
omriktarsidan skall vara sa kort som moj-
ligt (Langd < 2,5 cm) till anslutningsskruven (se anslutnings-
schema).

= Skarmanslutningen fér motor- och styrledningar skall géras med
stor ledande yta mot montageplaten (lack avldgsnas) med kor-
taste mojliga avstand till anslutningskldmmorna pa omriktaren.
Detta bor géras med en ledande kabelklamma enligt ritning (X).

= Skarmanslutning for extern PTC maste likasa géras med stor yta
mot montageplaten.

Observera: PTC-ingangen har nétpotential.

= Motorns anslutningsbox maste vara HF-tat. Dessutom maste den
vara gjord av metall eller metalliserat plastmaterial.

= Kabelgenomféringen for motorkabeln i ansslutningsboxen bor go-
ras med ledande kabelférskruvning med skarmanslutning

Natfilter enligt beteckningen (Y) maste anvandas for att eliminera lednings-
bundna osymmetriska stérningar.

Natfilter Omriktartyp

FNG70-6/ 06 VF1202S
B84113-S1-B60 VF1104S/ VF1204S
FN251-4-07 VF1402S

nach Netz-Aus
2 Minuten warten
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4 Handhavand av KEYPAD KP100
41 Placering och bendmningar

2.3 Kraftanslutningar Observera:

Anslutning av KeyPab till omformare

2.3.1 Na lutni
.3. atanslutning Ee o VF1104S, VF1202S, VF1204S och
) A, VF1402S bor ske med natet bort-  (m—
Allmint o kopplat. Anslutningskontakten for

nach Netz-Aus Anslutning skall ske pa sadant satt att gallande foreskifter uppfylls.

2 Minuten warten

vy wr ) ) . . . KeyPap ar inte potentialfri.
Natsakring dimensioneras med hansyn till anslutningskabel.

Se aven anslutningsschema.

Anmérkning:

Omriktaren far ej brytas bort och aterinkopplas till natet mer an hogst 1 | =

gang var 60:e sekund. Vid enstaka tillfallen ar direkt ateransluning tillaten. wn

Joggning med natbrytare (K1 pa sid 2.1 och 2.2) ar inte tillaten. -
=

SMART
CARDQQQ

Den hdga switchfrekvensen gor att avledningen ar >3,5mA, darfér maste
styrningen vara ansluten till skyddsjord (ej via jordfelsbrytare).
Natsakring dimensioneras féreskriftsenligt med hansyn till anslutnings-
kabeln (se dven rekommendation i datatabellen).

—@

Anslutning av VF1104S Pos. | Bendmning Funktion
Natanslutning (1 x 110 VAC) sker pa skruvplint X5/ L1, N, ©. 1 | LCD-falt 140 Segment, gron/rod bakgrundsbelysn.
Se datatabellen angaende tekniska data. 2 | Oka-knapp Bakatforflyttning (rullning)
inom menystukturen
OBSERVERAL! 3 | Minska-knapp Framatforflyttning (rullning)
230/400/460VAC pé plint X5/L1 och X5/N férorsakar haveri p g a den héga Inom menystrukturen
spanningen. 4 | Stop/Return-knapp Stopp (Meny CTRL), avbryta eller
Anslutning av VF1202S och VF1204S ‘amna vald many
nsiutning av oc 5 | Start/Enter-knapp Start (Meny CTRL), bekrafta
Natanslutning (1x230VAC) sker pa plint X5/L1 N@ (se tekniska data). eller vélja meny
6 | SmaRTCARD Chipkort-Dataminne, lagring av

OBSERVERA'O ) . ) . instéllningar
409/46_50VAC pa plint X5/L1 och X5/N férorsakar haveri p g a den hoga 7 | Anslutningskabel Maximal langd 0,30 m
spanningen.
Anslutning av VF1402S Mekanik
Natanslutning (2x400VAC) sker pa plint X5/L1,L2,L3, . (se tekniska data). Matt BxHXT | mm | 62x158x21

Vikt g 100

Skyddsform - - VBG4, IP20

Omgivningstemperatur | T °C |0...40
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2.3.2 Motoranslutning

Allmént
Standard vaxelstrém normmotorer i effektomradet upp till 4 kW tillverkas
enligt IEC 34 for olika natspanningar D (3*230)V, Y (3*400)V.

Véaxelstromsmotorer for 110 V anvands mest i icke-europeiska lander (t ex
USA). Information om anslutning inférskaffas hos tillverkaren.

For specialmotorer som inte motsvarar IEC34 finns information om
anslutningssatt hos motortillverkaren.

For EMC-riktig installation maste motorernas kopplingsbox vara HF-tat.
Den maste dessutom vara gjord av metall eller metalliserat plastmaterial.
Kabelgenomféringen fér motorkabeln i ansslutningsboxen bér géras med
ledande kabelférskruvning med skarmanslutning.

Anslutning av VF1104S
Motorn ansluts pa plint X5/ ,U,V,W. Motorn skall kopplas for (3 x 110V).

Anslutning av VF1202S, VF1204S

Motorn ansluts pa plint X5/ ,U,V,W. Motorn skall delta-kopplas (3 x 230V). >
Triangel A :‘D\
w2 u2 V2 ZHG?nhugi'a;:::n
Anslutning av VF1402S I I I
Motorn ansluts pa plint XS/@,U,V,W. Motorn skall U1 Vi w1
Y-kopplas (3 x 400V). S
StjgrnaY
w2 U2 V2
o O O
U1 Vi w1
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2.3.3 Motorkabelns langd

Motorkabeln fa ej vara langre &n vad som anges i datatabellen p g a att
langre kablar har stérre ledningskapasitans (speciellt skarmade kablar).
Storre ledningskapasitans férorsakar hégre lackstrommar som i sin tur
kan férorsaka avstéangning av omriktaren.

Motordrossel bér anslutas i installationer dar det kravs langre kablar (se
aven Kap 2.1 anslutningsschema).

Drosseltyp Best-nr
VF1104S Vaxelstromsdrossel enl forfr
VF1202S Vaxelstromsdrossel enl forfr
VF1204S Vaxelstromsdrossel enl forfr
VF1402S Vaxelstromsdrossel 0.782.ZAD

2.3.4 Anslutning av Termistor (PTC)

PTC for termisk motorévervakning kan anslutas pa plint X5/- och PTC.
Bada anslutningarna skall byglas om man inte anvander termistor.

Varning:
Termistoranslutningarna ar ej isolerade fran natet. Omriktaren maste kopp-
las bort fran natet innan termistorn ansluts.

Omkopplingspunkt:
Vid omslagspunkten (markdata) maste den anslutna termistorns resis-
tans vara >3kQ (jamfor DIN44081).

3.3 Motor/omriktare - 6verlastkydd (Ixt 6vervakning)

Ixt-6vervakningen tjanar som elektroniskt motor- och omriktarskydd mot
hdég termisk belastning. Utlésningskarakteristiken kan utldsas ur diagram-
met nedan. Angivna varden hanfér sig till utfrekvensen 50Hz.

Man bér ta i beaktande att man med varaktig last med <40Hz eventuellt
behdver forcerad motorkylning.

Tumregel:
Inom varje 10-minutersintervall kan man belasta motorn med
I =1,5"IN (150 % &verlast) under 60 sekunder.

Diagram:

360 '\
200 \
=240
m
180 \\
150 \
120 o~
M,
el —
&0
30
1]
110 120 130 140 150 160 170 180
I[% won ITRIP]
Programmering:
I*t utlésningsstréom stalls in med parametern 59-ITRIP. Den i diagrammet
visade karakteristiken forskjuts parallellt mot vanster. Detta betyder att
man kan stélla in strdmmar som ar mindre &n omriktarens markstrom | .

A-32

Motorer med markstrom mindre &n omriktarens markstrom far harmed
ocksa tillrackligt skydd.

Leveransinstéllning:
59-TRIP =1 (Apparatstrom)
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3.2 Felmeddelanden

3.2.1 Varningsmeddelanden
(styrningen stidnger ej av med dessa meddelanden)

Handhavandefel VF1000

ATT1 Forandring under drift med roterande motor (on-line) ar ej til-
latna.

ATT2 Styrning med KP100 &r e;j tillaten da motor redan ar igang.

ATT3 Anvandning av LUST SmartCarD &r e€j tillaten da motorn ar
igang.

ATT4 Systemet har 16st p g a fel. Styrning med KP100 ar gj tillatet.

ATT5 Motordata maste vara fullstandiga for den valda funktionen t
ex I*R-kompensering.

ERROR  Ogiltig passerkod.

Fel kvitteras med att trycka pa Start/Enter.

Fel vid SmarTCARD drift

ERR91 SwmARTCARD ar skrivskyddat

ERR92 Fel vid trolighetskontroll.

ERR93 SwvARTCARD €] lasbart — Fel omriktartyp

ERR94 SwvARTCARD €] lasbart — Parameterdata ej jamforbara.
ERR96 Forbindelsen med SmarTCARD bruten.

ERR97 QOgiltiga SmarRTCARD -data (CS test).

ERR98 Otillrackligt utrymme pa SmarTCARD .

Fel kvitteras med att trycka pa Stop/Return.

Radgivning:
Vara kompetenta medarbetare star till ert férfogande och staller upp om
Du har problem. Kontakta oss garna:

Adress:

Telefon:
Telefax:

3-2

SIGBI System AB
Wardshusvagen 20
263 93 HOGANAS

042 - 6 54 00
042 -65470

2.3.5 Bromschopperanslutning

Allméant

Motorn atermatar energi till omriktaren nar den gar éversynkront (paskjut-
ande last). | detta tillstand bromsas motorn. Det ar i sadana fall risk for att

motorn l6ser ut.

Beroende av mangden energi maste bromschopper dimensioneras och
kopplas in for att man skall fa stérningsfri drift. Bromschoppern omvandlar
den generatoriska bromsenergien till varme i motstand.

Bromschoppern verkar direkt mot mellanledet (ZK). Den aktiveras auto-

matiskt nar mellanledsspanningen

Observera:

Okar p g a generatorisk energi.

Det finns ett direkt samband mellan natspanningen och den spanning dar
bromschoppern blir aktiv. Darfér ar endast apparatkombinationerna nedan

tillatna:
Bromschoppertyp =>
Pa forfragan =>
BC1300 =>
BC1400 =>

Anslutningsexempel:

LINPE

BC1300
L

Omriktartyp
VF1104S
VF1202S/ VF1204S
VF1402S

PEL3L2L1
o}

BC1400
S .

Av sdkerhetsskal maste tillnérande installationsanvisning foljas nar man

ansluter bromschopper.

A-33
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2.4 Styranslutningar

2.4.1 Specifikation

Anslutning

Specifikation

Referensutgang UR

10V +2%
ej kortslutningssaker
Belastning max 15 mA

Frekvensborvardes-

ingang FSIN (analog)

Kaskadkoppling av spanningsbdérvarde till
flera omriktare ar maojlig

Upplésning 10 BIT

Linjerat< 2%

Spanning 0...10 V, R;= 100 kQ

Strém 0(4)...20 mA, R, = 500Q

Digitala styringangar
STR, STL,
S1IND, S2IND

Low < 3V, High > 8 V (max. 30 V)
stromférbrukning (vid 24 V) = 5 mA
PLC kompatibel, +24 V-Logik mot jord
Hardvarufilter 3,3 ms

Mijukvarufilter 1 x cykeltid (1...8,2 ms)

Digitala styrutgangar
S10UT, S20UT

Open-Collector-utgangar aktiv LOW,
kopplar mot jord

Strémbelastning max 50 mA

ej kortslutningsséaker

Utgang SOUTA, Utsignal 0...10 V
analog * Linjerat < 2%, upplésning 10 BIT
Strdmbelastning max 2 mA
ej kortslutningsséaker
Utgang SOUTA Open-Collector utgang, UB = 15 V max.
Puls eller PWM- Strombelastning max 15 mA
Signal* ej kortslutningssaker

* Utgdng SOUTA:s funktion ar beroende av anpassning med jumperlist X2/J3 och J4
samt av programmeringen av Parameter 61-SOUTA

3 Drift- och feldiagnos

3.1 Driftindikering

H1 H2
Gron Rod
e ©
N | 7
o o
N | 7
9| @
N | 7 N | 7z
‘o @
o O

Betydelse

Nat ej anslutet - ingen lyser

Nat till - driftberedd efter ca 0,5s

sjalvtest

Omriktaren har startat

Overlastskyddet aktivt

Placering av LED:

© m
Qo

AnTuuannnnnnn

Avstangning p g a fel. Se 3.2 ang
felmeddelanden och orsak

3.2 Felmeddelanden med styrningens reaktion.

H1 Fel Tillstand/Orsak Atgird/Anmaérkning
blinkar
1 gang E-CPU Fel i processordel Bryt matningsspanningen och
anslut igen (Reset)
2ggr E-OFF Underspanning eller blinkar tills UZK <150V (VF12xxS
nat bortkopplat < 300V (VF14xxS)
3ggr E-OC  Overstrdmsutidsning, Kontrollera
kortslutning drift/motorkabel
4ggr E-OV  Overspanning, Kontrollera nat/drift
generatorisk drift
5ggr E-OLM Motor dverbelastad, Kontrollera
| x t avstangning drift/motor/kylning
6ggr E-OLI  Omriktare Overbelastad, Kontrollera
| x t avstangning drift/kylning
7ggr E-OTM Motortemperatur Méjligt endast med option
for hog termistorskydd
8ggr E-OTI  Omriktartemperatur Omriktare 6verbelastad,
for hdg kontrollera montering
9ggr E-EEP Feli EE-PROM Koppla bort natet och
anslut igen (Reset)

A-34elaterstélining gors med alt halla stop/return intryckt under minst 3 sek.

Blink-
frekvens

[
[
[
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2.4.6 Anslutning av LustBus 2.4.2 Borvardesingangen FSINA:s funktion

Utférande 15 (granssnitt RS232 med potentialfri analogutgang)

Plintanslutning (se aven bild 1): Analogt frekvensborvarde FSINA
Plint X1/5 =TxD (S1IND &r inte langre férfogbar) Statorfrekvensen kan styras externt éver anslutningarna X1/2 och 7. An-
Plint X1/6 = RxD (S2IND é&r inte langre férfogbar) passning till respektive styrsatt sker med jumper X2. Det finns tre alterna-
‘ tiva mojligheter.
Anmérkning: x3|i| X1
For grénssnittets drift kravs  — UR=10V 1. Potentiometer X1
ingen extern matnings- e A (4,7... 10 kQ) SOV e 2
spanning. 12 e - FSIN 2 e
3 e - STR X2 Anpassning: X2
s e <= STL Placering C
EC <= RxD
Bild 1 6 ® <= TxD rRS232
7 @ === GND
s e - = S10UT
‘ il
2. Externt spanningsbodrvarde
Utférande I8 (Granssnitt RS485 med potentialfri analogingang) 0(2)...10 v DC
Utférande 16 (Granssnitt RS485 med potentialfri PWM-ingang)
Plintanslutning (se aven bild 2): X2 Anpassning:
Plint X1/5 = R/T A (S1IND é&r inte langre foérfogbar) Placering C: 0... 10V
Plint X1/6 = R/T B (S2IND ar inte langre férfogbar) Placering A: 2... 10 V
Plint X1/10 = Ingen funktion
3. Externt stromboérvarde
Anmérkning: 0(4)...20 mA
For granssnittets drift kravs X3 Iil X1 UR=10 V
ingen extern matnings- ﬁ— = - X2 Anpassning:
spanning. 10 :Jl— Placering D: 0... 20 mA
2 e <= FSIN Placering B: 4... 20 mA
13 e - STR
12 e - STL
5@ <=A
Bild 2 60 =B RS485
— ; : L <:>Gl\é20UT Placeringen av X? (..J.urpper = bygel).
Jumperlisten X2 ist ar atkomlig om
plint X1 tas bort.
Tekniska data Placering av jumpers epllg_t figuren
motsvarar leveransinstallningen.
Baudrate fast 9600 Baud
Matningsspanning ej aktuell
Strémbelastning ej aktuell
Isolering 2500 VDC
Drivférmaga RS485 max. 31 anslutningar < 1000 m
Drivférmaga RS232 1 anslutning <10 m
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Programmering:
Med hjélp av jumperlisten X2/J3 och J4 kan
. SOUTA programmeras for impulsutgang.
Funktionstabell s Den arbetar da som 6ppen kollektor utgang
i . L . . N @ och behdver da extern spanning (se
Férutom anpassning av ingang FSIN mgd jumper ?(2, kan man aven gora @ specifikationen 2.4.1) Ytterligare funktioner
programanpassning via KEYPAD"eII"er via ﬁe_rlesnltt. ) i ] X2 kan programmeras med 61-SOUTA (se ta-
Parameter 04-FSSEL (frekvensbdrvardesvaljare) bestammer harkomsten J1 | bell).
-av tz_t')rv-é'\rdet_och méste_ vara instéllq pa 04-FSSEL = 4 (leverans- : o | Dessutom kan analogutgang 61-SOUTA
instéllning) vid ovan angivna anpassningar. 0| normeras med parameter 69-KOUTA (se
3 parameterbeskrivningen).
PlaceringJ1  J2 Funktion Anmérkning J4
A am mm Ingang 2...10 V Avvikelse < 2% X5 X1
B @ usm Ingang 4...20 mA R, = 500Q
C " @ Ingéng 0...10 V Avvikelse < 2%
(Leveransinstallning) |
D o o Ingang 0..20 mA R = 5000 Pos. | J3 J4 | Funktion Anmarkning 61-SOUTA
A @su| nn Ingen funktion
B @ = | @ | Analogutgang | 0..10 V Leveransinst. 1
Anmirkning: C =@ | = = | Impulsutgéng PWM 0% =0Hz* 1
@Oﬁ Med inlagd startsignal STR eller STL, kan omriktaren &ven startas och | Open Collector | PWM 100% = FMAX*
stoppas via bor-vardesingangen. D D | = m | |[mpulsutgang Frekvenssignal = 3
FS >0,5 Hz ->START Open Collector | 6 x utfrekvensen
FS <0.25 Hz ->STOPP E @D | nn SWﬂchutgéng Frekvenssignal 2
' | Open Collector | BC-utstyrning
F @@= | @ | Ingen funktion

*Ej méjlig med utférande 16 och 18.

Pos C
SOUTA arbetar som pulsutgang med pulsbreddsmodulerad signal.

Pos D
SS)UTA arbetar som impulsutgang med puls/paus-forhallandet 1:1. 6 st
LAG-impulser per Hz utfrekvens.

Pos E
Utgang SOUTA blir aktiv om mellanledsspanningen &éverskrider en be-
stamd grans och omriktaren ar igang. Den arbetar som switchutgang
(switchfrekvens <1 kHz) for utstyrning av en extern bromschopper.
Leveransinstallning: 61-SOUT =1

69-KOUTA =100%
Se parameterbeskrivningen for ytterligare information.
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2.4.5 Signalutgangar

Driftberedd S10UT
Larmutgangen blir inaktiv (d v s
ett anslutet rela faller) vid nat-

bortfall, kabelbrott eller omriktar- X1 +24V
fel. Relaet drar ater nér felet ar “ 8 ©
atgardat och natspanningen ar N 11 @

tillbaka, eller reset har gjorts.

Anslutning STOUT (Frihjulsdiod for reldet ar inbyggt i omriktaren).

Frekvensgransvarde S20UT
Utgangen aktiveras (rela drar)
nar man o6verskrider den pro-

grammerade fasta frekvensen X1 +24V
25-FF5 (leveransinst 3Hz), (F > 9 @
FF5). Reléet faller ater nar man }Z\\‘ 11 e

underskrider FF5.

Anslutning S20UT (Frihjulsdiod for reldet ar inbyggt i omriktaren).

Programmering:
Bada utgangarna kan programmeras med KevyPap eller via snittstélle och
man kan for vardera utgang valja 1 av 10 olika funktioner.
Leveransinstallning ar som nedan:

Parameter 62-S10UT = 1

Parameter 63-S20UT =7
Ytterligare information i parameterbeskrivningen.

Programmerbar analogutgang SOUTA
Analogutgangens fungerar med leveransinstéllning som frekvensutgang.
Den ger en likspanning som ar proportionell mot omriktarens utfrekvens.

Normering: Anslutning SOUTA

SOUTA | Funktion

10V | F=FMAX X1
01V | F=FMIN 10 @ Q
oV F =0 (STOP) [ e
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2.4.3 Styrfunktioner med STR/STL

Observera:

Omriktaren far av sékerhetsskal inte starta direkt efter natinkoppling med
forvalda startkommando pa STR eller STL.

Frekvensomriktaren ignorerar startkommandon da den ansluts till
nétet med redan vald startriktning. Den startar forst sedan bada riktning-
skontakterna samtidigt fatt stoppkommando och darefter riktningsval.
ANMARKNING: Man kommer ifran ovan beskrivna férhallande om funk-
tionen autostart ar aktiverad. (72-START = 1).

OBSERVERA: Géllande foreskrifter med hansyn till personfara maste fol-
jas da man valjer funktionen autostart.

Riktningsval sker med kontakter via ingangarna STR och STL eller via
externa spanningar enligt specifikation dver styringangar.

+10V X1
L
<=s1r |START
2 el -=STL

For att starta motorn maste omriktaren samtidigt ha en styrsignal FSIN
som ar minst 0,1V = 0,5Hz och riktningsval STR eller STL.

STOPP

Omriktaren stoppas nar mandver STR och STL bryts. Motorn I6per ut
obromsad.

BROMSNING/STOPP

Omriktaren bromsar motorn till STOPP nar man samtidigt Iagger mandver-
signal pa STR och STL. Aterstart sker nar nagon av manéversignalerna
bryts (styrsignal = 0).

Med 36-RSTOP >0 retarderar motorn nar bada riktningarna = 0, med den
ramp som stallts in med 36-RSTOP.

REVERSERING

Rotationsriktningen reverseras nar man vaxlar mandver mellan STR och
STL.

Overlappningstiden méaste vara minst 8ms.

Sanningstabell
STL STR Funktion
0 0 STOPP, Motorn I6per ut obromsad (om 36-RSTOP=0)
1 0 START, Véanstervarv med RACC/RDEC
0 1 START, Hogervarv med RACC/RDEC
1 1 BROMSNING, kontrollerad, till STOPP
0 :l'/ 1 Reversering av rotationsriktning
1 0




2.4.4 Styrfunktioner via S1IND/S2IND

Val av fasta frekvenser FF2, FF3, FF4 .
Datasatsomkoppling

Omriktaren forfogar 6ver tva datasatser som bland annat kan valjas med
styringangarna S1IND/S2IND. | varje datasats finns 8 parametrar som kan
stéllas in oberoende av varandra (se parameterbeskrivningen).

Utdver borvarde med FSINA, kan man vaélja fasta forinstallda frekvenser
via S1IND/S2IND. 3 fasta frekvenser som kan aktivera i enlighet med
sanningstabellen.

Nedanstaende sanningstabell hanfors till parameter

Sanningstabellen galler med leveransinstéllning 31-KSEL = 0 (datasats- 31-KSEL = 2 (datasatsvaljare).

valjaren):

Sanningstabell Sanningstabell

S1IND S2IND | Funktion Inst-omrade | Leveransinstélining S1IND| S2IND | Funktion Datasats
0 0 FSINA-ingang aktiv 0..999 Hz |FMAX =50 Hz 0 0 FSINA-ingang aktiv 1 aktiv
1 0 FF2-1 fast frekvens aktiv |0..999 Hz |FF2-1=3 Hz T 0 FF2-1 Fast frekvens aktiv 1 aktiv
0 1 FF3 fast frek kti 0..999Hz |FF3=15H 0 ! FSINAingang akti 2 akdtiv
astfrexvens axtiv z _ z 1 1 FF2-2 Fastfrekvens aktiv 2 aktiv
1 1 FF4 fast frekvens aktiv = |0...999 Hz |FF4 =30 Hz
Sek di
ekvensdiagramm Rampomkoppling
. Med datasatsernas mojligheter férfogar om- f
FSINA riktaren 6ver 2 olika ramppar. >§DEC2
FF4 R?mpomKopplingen framgar tydligare av vid- RA:;CCZ .
FF3 staende diagram (med 31-KSEL = 2). . )j N
o : Ytterligare information finns i parameter- ‘ﬁ r
. ==3 D beskrivningen. sTL_.) \‘ # #
i FF3 | STR \‘ ) ‘
O E i S2IND \ * { \
f s i |
S S SO S S S Motorpotentiometerfunktion via S1IND/
R B T “
STL . A Rty Bty [T, [ R Basbérvardet (FSIN) kan Okas eller minskas | .o —
STR‘i _________ #\\{ med ett korrek-tionsvarde som bestams med
.i | | »ﬂ # mandveringangarna. Principen &r samma som o ‘ o
S1IND R EGRREEEEES dooeoeennn { ...... % ...... #{ fér en motorpotentiometer. # 1 k
\ STL |
S2ND oo Forutsattning: S1IND\‘ i\ 1)
Parameter 04-FSSEL maste vara installd pa | sanp) *\ 5

17,18, 19, 20, 21, eller 22. Ytterligare informa-
tion finns i parameterbeskrivningen.
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