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n
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n
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g

fö
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fre

kve
n

so
m

rikta
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1 x 230 V
 - Ve

rsio
n

V
F1205M

-
1,1 kW

V
F1207M

-
1,5 kW

3 x 400/460 V
 - Ve

rsio
n

V
F1404M

-
1,5 kW

V
F1406M

-
2,2 kW

V
F1408M

-
3,0 kW

V
F1410M

 -
4,0 kW

G
iltig

 frå
n

 m
ju

kva
ru

ve
rsio

n
  V

 1.2

Id
. N

r.:
0809.01B.2-00

Sta
tus

A
p

ril 1997
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A

-1

B
äste kund!

V
i tackar för visat förtroende genom

 att du köpt S
M

A
R

TD
R

IV
E frekvens-

om
riktare av fabrikat Lust A

ntriebstechnik G
m

bH
.

Installation och idrifttagning av frekvensom
riktare bör ske av utbildade

och erfarna personer. V
i ber dig använda den tid som

 behövs för att
läsa och sätta dig in i denna installationsanvisning. O

m
 di beaktar

anm
ärkningarna, kom

m
er du att spara in tid och frågor vid idrifttag-

ningen som
 då blir ganska enkel.

Läsning av installationsanvisningen är även erforderlig för att det inte
genom

 felaktigt handhavande skall uppstå skador på frekvensom
rik-

taren eller andra utrustningar.

O
m

 du har frågor är du alltid välkom
m

en till oss m
ed dessa.

S
IG

B
I S

y
stem

 A
B

W
ärdshusvägen 

20 
* 

263 
93 

H
Ö

G
A

N
Ä

S

T
el: 042-65 400 * Fax: 042-65 470

E
-m

ail: hoganas@
sigbi.se

94-M
A

X
F

A
b

so
lu

t m
axim

alfrekven
s [H

z]
94-FM

A
X

A
 är om

riktarens m
axim

ala utfrekvens

D
enna param

eter används när frekvensbörvärde, ström
gränsreglering, eftersläp-

ningskom
pensering och synkronisering bildas. Inställning 0 betyder: B

egränsning-
en av M

A
X

F är avstängd. D
å är fortfarande begränsningarna m

ed 22-FM
A

X
1 resp.

29-FM
A

X
2 aktiva.

95-E
R

R
1

F
el 1 [D

ecim
al-0,1h]

Lagrar senaste felm
eddelande.

V
isn

in
g

:Fel-N
r. -  Fel-tid

S
e tabell

0,1 h =
 6 M

in. / m
ax. 1,5 h

Å
terställs vid varje kvittering av fel.

M
öjliga felm

eddelanden:
N

r.
B

etyd
else

1-T
id

Fel i C
P

U
-del

2-T
id

U
nderspänning (ingen inm

atning i 95-E
R

R
1 ÷ 98-E

R
R

4)

3-T
id

Ö
verström

, kortslutning eller jordfel efter nätanslutning

4-T
id

Ö
verspänning

5-T
id

I * t M
otor

6-T
id

I * t O
m

riktare

7-T
id

Ö
vertem

peratur i m
otor

8-T
id

Ö
vertem

peratur i om
riktare

9-T
id

Fel i E
E

P
R

O
M

Fel kvitteras m
ed intryckning av stop/return- knappen funder m

inst 3 sek.
eller m

ed digital signal såsom
 beskrivs under 75-O

P
T

1.
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s
to

p
re

tu
rn

s
ta

rt
e

n
te

r

nach N
etz-Aus

2 M
inuten w

arten

A
V

ä
rt a

tt ve
ta

 o
m

 insta
lla

tio
nsa

nvisning
e

n

D
enna anvisning och dess uppgifter har giltighet för alla frekvensom

rik-
tare   S

M
A

R
TD

R
IV

E V
F

1000M
. M

ed bokstaven M
, som

 står för “M
edium

” de-
finieras kapslingens utförande.

Installationsanvisningen innehåller  6 kapitel, som
 är listade under titeln

“S
å här hittar du rätt”.

I ka
p

ite
l A

 fin
n

s a
llm

ä
n

 in
fo

rm
a

tio
n

 o
m

 a
p

p
a

ra
tva

ria
n

te
r, sä

ke
rh

e
ts-

anvisningar sam
t C

E
-dokum

ent.

F
ör idrifttagningen är kapitel 1, 2 och 3 av betydelse.  K

apitel 4, 5 och 6
handlar om

 om
riktarens betjäning m

ed betjäningsenheten K
E

YP
A

D K
P

100
och beskriver de enskilda param

etrarna.

F
ö

r ku
n

d
sp

ecifika krav p
å frekven

so
m

riktare fin
n

s d
et även

 ap
p

arat-
varian

ter m
ed

 sp
ecialfu

n
ktio

n
er. D

e från
 stan

d
ard

ap
p

arater avvikan
d

e
u

p
p

g
iftern

a, fin
n

s i särskild
a b

eskrivn
in

g
ar.

F
ör att öka överskådligheten in installationsanvisningen, används följande

piktogram
 för varningar och anm

ärkningar.

⇒
 F

örsiktighet! Livsfarlig spänning m
m

.

⇒
 O

bservera! A
nm

ärkningen skall obetingat beaktas.

⇒
 O

bservera! A
pparaten skall vara skild från nätet under m

inst 2 m
inuter

(för att m
ellanledskondensatorerna skall hinna laddas ur) innan m

an gör
ingrepp i densam

m
a.

⇒
 F

örbud! F
elaktigt handhavande kan m

edföra skada på apparaten.

⇒
 N

yttig anm
ärkning, T

ips.

⇒
 Inställning kan göras m

ed K
E

YP
A

D.

86-K
G

N
o

rm
erin

g
sfakto

r fö
r 10-G

Faktorn värdet för visning av param
eter 10-G

 erhålles enlig form
eln:

87-D
IS

P
V

araktig
 visn

in
g

 [D
ecim

al]
87-D

ISP bestäm
m

er param
eter för varaktig visning.

A
lla param

etrar i m
eny "V

A
L

" kan väljas.

88-P
S

W
1

P
asserko

d
 1 [D

ecim
al]

M
ed 88-P

S
W

1 lägger m
an in passerkod för inställningar i <

PA
R

A
>

 M
eny.

Leveransinställning =
 0

89-P
S

W
2

P
asserko

d
 2 [D

ecim
al]

M
ed 89-P

S
W

2 lägger m
an in passerkod för styrning via K

E
YP

A
D <

C
T

R
L>

 M
eny.

Leveransinställning = 573

91-T
Y

P
E

O
m

riktartyp
 [D

ecim
al]

91-T
Y

P
E

 visar vilken typ av slutsteg m
an har. A

lla param
etergränser och

leveransinställningar av spänningar och ström
m

ar är beroende av denna,
t ex:

V
F

1207M
  -  44-V

N
1 =

 230 V
Leve

ra
n

sin
stä

lln
in

g
V

F
1406M

  -  44-V
N

1 =
 400 V

Leve
ra

n
sin

stä
lln

in
g

92-R
E

V
M

ju
kvaraversio

n
 [D

ecim
al]

A
nger den inm

atade m
jukvaraversionen.

(10
G

)
(12_

F
)

(86_
K

G
)

_
=

∗
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A

-3

S
å h

är h
ittar d

u
 rätt

A
V

ärt att veta o
m

 in
stallatio

n
sanvisn

in
g

en
................

A
-2

A
S

å här hittar du rätt......................................................
A

-3
A

.1
S

äkerhetsanvisningar...................................................
A

-5
A

.2
A

nvändning enligt bestäm
m

elser
.................................

A
-5

A
.3

U
tföranden och tillbehör

...............................................
A

-7
A

.4
K

onform
itetsintyg för frekvensom

riktare
.......................

A
-8

A
.5

V
F

1000M
 m

ed C
E

 - godkännande
................................

A
-10

A
.6

A
nm

ärkningar beträffande E
M

C
-riktig installation

.........
A

-12

1
Tekn

iska d
ata

.............................................................
1-1

1.1
U

ppbyggnad och placering
...........................................

1-1
1.2

Tekniska data
..............................................................

1-2
1.3

M
åttbild

........................................................................
1-3

1.4
A

pparatm
ontering

.........................................................
1-4

2
E

lan
slu

tn
in

g
ar............................................................

2-1
2.1

A
nslutningsschem

a
.....................................................

2-1
2.2

S
törsändning/ störhållfasthet (E

M
C

).............................
2-3

2.3
K

raftanslutningar..........................................................
2-4

2.3.1
N

ätanslutning
...............................................................

2-4
2.3.2

M
otoranslutning

...........................................................
2-5

2.3.3
B

rom
schopperanslutning (B

R
1)....................................

2-5
2.3.4

Ö
vervakning av m

otortem
peratur

.................................
(U

tförande P
T

C
/ P

T
1)

..................................................
2-6

2.4
S

tyranslutningar...........................................................
2-7

2.4.1
S

pecifikation
................................................................

2-7
2.4.2

B
örvärdeingångens funktioner F

S
IN

A
..........................

2-8
2.4.3

S
tyrfunktioner m

ed S
T

R
/S

T
L

.......................................
2-11

2.4.4
S

tyrfunktion via S
1IN

D
/S

2IN
D

/S
3IN

D
..........................

2-12
2.4.5

M
otorpotentiom

eterfunktion m
ed S

1IN
D

/S
2IN

D
...........

2-14
2.4.6

S
ignalutgångar.............................................................

2-18
2.4.7

L
U

S
TB

U
S anslutning (utförande C

9/ C
12)........................

2-20
2.4.8

IN
T

E
RB

U
S-S

 anslutning (utförande C
8)............................

2-21
2.4.9

C
A

N
-B

us anslutning (utförande C
2)..............................

2-22

3
D

rift o
ch

 feld
iag

n
o

s
...................................................

3-1
3.1

D
riftindikeringar............................................................

3-1
3.2

Varningsm
eddelanden

..................................................
3-1

3.3
Felm

eddelanden
...........................................................

3-2
3.4

M
otor/om

riktare överlastskydd (I ∗ t övervakning)........
3-3

A
u

to
start 72-S

T
R

T
 = 1

O
m

 e
n

 av sta
rtko

n
ta

kte
rn

a
 S

T
L

 e
lle

r S
T

R
 ä

r byg
la

d
 o

ch
 b

ö
rvä

rd
e

-
inm

atningen F
S

IN
 >

 0,5 H
z, starter om

riktaren autom
atiskt efter nätan-

slutning.

S
yn

kro
n

iserin
g

 72-S
T

R
T

 = 2
E

fter aktivering av startkontakt om
riktaren, söker först upp den frekvens som

m
otsvarar rätt varvtal för den roterande m

otorn. Sökningen börjar vid m
axfrekven-

sen 22-FM
A

X
1 vilket betyder att frekvensom

riktaren arbetar m
ed positiv aktiv

ström
. Frekvensen sänks tills aktiva ström

m
en blir negativ och om

riktaren arbetar
undersynkront. O

m
riktaren synkroniserar sig således m

ed den statorfrekvens som
sökts upp.

Synkroniseringen fungerar i båda riktningarna.

R
iktn

in
g

ssp
ärr 72-S

T
R

T
 = 4

M
ed denna startoption spärras alltid rotation i vänstervarv. D

etta bety-
der att vänstervarv inte kan aktiveras av ingången S

T
L eller m

ed C
T

R
L-

m
ey.

74-P
W

M
S

w
itch

frekven
s [D

ecim
al]

P
aram

eter 74-P
W

M
 bestäm

m
er slutstegets sw

itchfrekvens.

74-P
W

M
S

w
itch

-
G

äller fö
r

L
everan

sin
ställn

in
g

frekven
s

0
7,8 kH

z
V

F
1205M

 till V
F

1410M
alla V

F
1000M

1
15,6 kH

z
V

F
1205M

 till V
F

1410M

2
3,9 kH

z
V

F
1205M

 till V
F

1410M

75-O
P

T
1

O
p

tio
n

 1
M

ed denna param
eter är specialfuktioner, t ex felkvittering m

öjliga.

A
n

m
ärkn

in
g

: D
enna param

eter kan bara ställas in m
ed  01-M

O
D

E
 =

 3.

75-O
P

T
1

F
u

n
ktio

n

0 0 H
Ingen funktion

0 2 H
Felkvittering via S

2IN
D

0 4 H
Felkvittering via S

T
L eller S

T
R
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4
H

an
d

h
avan

d
e av b

etjän
in

g
sen

h
et K

E
YP

A
D K

P
100*

....
4-1

4.1
P

laceringar...................................................................
4-1

4.2
A

llm
änt........................................................................

4-2
4.2.1

M
enysektioner

.............................................................
4-2

4.2.2
K

nappfunktioner...........................................................
4-2

4.2.3
LC

D
- D

isplay
................................................................

4-3
4.3

M
eny- struktur..............................................................

4-4
4.3.1

Ö
versikt.......................................................................

4-4
4.4.2

M
otorpotentiom

eterfunktion m
ed K

E
YP

A
D K

P
100

..........
4-6

5
P

aram
eterlista

............................................................
5-1

5.1
D

riftnivå 1
....................................................................

5-1
5.2

D
riftnivå  2 (del 1)

........................................................
5-2

D
riftnivå 2 (del 2)

.........................................................
5-3

5.3
O

m
riktaravhängiga och länderberoende param

etrar......
5-4

6
P

aram
eterb

eskrivn
in

g
................................................

6-1
6.1

B
orvärdeinm

atning
.......................................................

6-1
6.2

Ä
rvärden

......................................................................
6-5

6.3
Frekvenser...................................................................

6-7
6.4

R
am

per........................................................................
6-8

6.5
K

arakteristikor..............................................................
6-10

6.6
S

pecialfunktioner
.........................................................

6-11
6.7

S
ignalutgångar.............................................................

6-17
6.8

P
rogram

-funktioner.......................................................
6-18

*T
illb

e
h

ö
r

69-K
O

U
TA

F
akto

r fö
r an

alo
g

u
tg

ån
g

 61-S
O

U
TA

 [D
ecim

al]
D

enna param
eter är till för att norm

era analogutgången S
O

U
TA

.
A

n
a

lo
g

sig
n

a
le

n
s 

u
tg

å
n

g
 

b
lir 

e
n

 
sp

ä
n

n
in

g
 

e
n

lig
t 

va
d

 
so

m
inprogram

m
erats i 61-S

O
U

TA
 m

ultiplicerat m
ed faktorn 69-K

O
U

TA
, be-

gränsad till 15 V.

71-P
R

O
G

S
p

ecialp
ro

g
ram

 [D
ecim

al]
M

ed 71-P
R

O
G

 kan specialprogram
 aktiveras. F

ör närvarande m
öjliga

sp
e

cia
lp

ro
gra

m
:

71-P
R

O
G

F
u

n
ktio

n

0
Inget specialprogram

 aktivt

1
Å

terställning till leveransinställning "A
" t. ex. E

uropa
(efter utförande  71-P

R
O

G
 = 0)

2
Ä

ndrad tolkning av styrplintarna
S

T
R

 = 0 -> H
ögervarv,

S
T

L = 1 -> S
TA

R
T

S
T

R
 = 1 -> V

änstervarv,
S

T
L = 0 -> S

TO
P

4
som

 1, dock m
ed leveransinställn. "B

" t ex U
S

A

72-S
T

R
T

S
tarto

p
tio

n
er [D

ecim
al]

72-S
T

R
T

F
u

n
ktio

n

0
Ingen startoption aktiv, leveransinställning

1
A

utostart efter nätanslutn. m
ed S

T
L eller S

T
R

 byglad

2
S

ynkronisering m
ot roterande m

otor

3
A

utostart och synkronisering

4
R

iktningsspärr: V
änstervarv spärrat

5
R

iktningsspärr och autostart

6
R

iktningsspärr och synkronisering

7
A

utostart, synkronisering, riktningsspärr
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A

-5

A
.1

Sä
ke

rhe
tsa

nvisning
a

r

U
nder drift m

ed frekvensom
riktare -m

ed hänsyn till deras skydd- kan det
förekom

m
a spänningsförande, oskyddade, i förekom

m
ande fall roterande

eller rörliga delar såväl som
 varm

a ytor. D
ärm

ed kan m
an säga att viss

personskadefara finns.

F
ör att förhindra allvarlig fysisk skada eller m

aterielhaveri, får endast kva-
lificerade personer, som

 har kunskap om
 elektriska drivutrustningar, ar-

beta m
ed utrustningen. E

ndast sådana personer som
 har kunskap om

m
ontering, installation, idrifttagning och drift av frekvensom

riktare och
som

 har tillräcklig professionella kvalifikationer kan anses vara kvalifice-
rade. D

essa personer m
åste läsa instruktionerna noggrant innan de in-

stallation och idrifttagning sam
t följa säkerhetsinstruktionerna.

I detta sam
m

anhang, m
åste följande standard tas i beaktande IE

C
 364

och C
E

N
E

LE
C

 H
D

 384 eller D
IN

V
D

E
 0100 och IE

C
 R

eport 664 eller
V

D
E

 0110 och nationella säkerhetsföreskrifter eller  V
B

G
 4.

R
eparation av utrustningen får endast utföras av tillverkaren eller av ho-

n
o

m
 g

o
d

kä
n

d
 re

p
a

ra
tio

n
sve

rksta
d

. Icke
 a

u
kto

rise
ra

d
 ö

p
p

n
in

g
 o

ch
oprofessionell hantering kan leda till personskada eller m

aterialhaveri.

A
.2 A

nvä
nd

ning
 e

nlig
t b

e
stä

m
m

e
lse

r
Frekvensom

riktare är kom
ponenter som

 är avsedda för installation i elek-
triska system

 eller m
askiner. I grunden är de endast avsedda för m

onte-
ring i apparatskåp.

N
är den installeras i m

askiner, får frekvensom
riktaren inte tas i drift (var-

m
ed m

enas att den inte får tas användas så som
 är avsett) förrän det är

fastställt att m
askinen m

otsvarar föreskrifterna i E
U

 direktiven 89/392/E
W

G
(m

askindirektivet); E
N

60204.

F
ö

ru
to

m
 lå

g
sp

ä
n

n
in

g
sd

ire
ktive

t 7
3

/2
3

/E
E

C
, g

ä
lle

r h
a

rm
o

n
ise

ra
n

d
e

standards prE
N

 50178/D
IN

 V
D

E
 0160 jäm

te E
N

 60439-1/D
IN

 V
D

E
 0660

del 500 och E
N

 60146/D
IN

 V
D

E
 0558 när det gäller frekvensom

riktare.

Tekniska data och inform
ation angående villkor för anslutning finns på

typskylen och i dokum
entationen, och skall under alla om

ständigheter
beaktas.

62-S
1O

U
T

P
ro

g
ram

m
erb

ar m
an

ö
veru

tg
ån

g
 S

1O
U

T
 [D

ecim
al]

63-S
2O

U
T

P
ro

g
ram

m
erb

ar m
an

ö
veru

tg
ån

g
 S

2O
U

T
 [D

ecim
al]

62-S
1O

U
T

F
u

n
ktio

n
63-S

2O
U

T

0,9
Ingen funktion, utgångarna S

_O
U

T
 = 0

1
aktiv, så snart frekvensom

riktaren är nätansluten och utan fel

2
aktiv, när m

otorn är m
agnetiserad

3
aktiv, vid vänstervarv> 0 eller D

C
-brom

sning aktiv

4
aktiv, vid vänstervarv > 0 eller D

C
-brom

sning aktiv

5
aktiv, när statorfrekvensen 12-F

 = 0

6
aktiv, så snart börvärdet uppnåtts

7
aktiv, när statorfrekvensen 12-F

 > 25-F
F

5

8
aktiv, när m

otorström
m

en 14-IS
 > 110%

,
59-T

R
IP

 uppnådd ström
gräns

10
aktiv, efter utlösning på grund av fel

L
everan

sin
ställn

in
g

: 62-S
1O

U
T

 ->
10, 63-S

2O
U

T
 ->

 1

6.8
Prog

ra
m

-funktioner

67-F
S

T
F

iltertid
ko

n
stan

t [D
ecim

al]
B

estäm
m

er filtertidkonstanten för analog börvärdesinställning F
S

IN
 (se

även 04-F
S

S
E

L). S
am

m
a tidfunktion som

 P
T

1 (lågpass).

67-F
S

T
Funktion

0
0 m

s

1
8,2 m

s

2
24,6 m

s, Leveransinställning

3
57,4 m

s

4
123 m

s
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Frekvensom
riktaren skall skyddas m

ot oauktoriserad hantering. S
ärskilt

gäller detta att kom
ponenter och/eller isolationsavstånd som

 inte får ut-
sättas för sådant, under transport och användning, som

 kan förändra
isolationsavstånd.

Frekvensom
riktare innehåller kom

ponenter som
 är känsliga för statisk

elektricitet och dessa kan lätt förstöras när de handhas felaktigt. E
lek-

triska kom
ponenter får inte utsättas för m

ekanisk skada eller förstöring.

N
ationella säkerhetsföreskrifter ( t ex V

B
G

4) gäller när m
an arbetar m

ed
frekvensom

riktare som
 är i drift.

E
lektrisk installation skall utföras i enlighet m

ed relevanta föreskrifter (t
ex ledningsarea, avsäkring, skyddsledaranslutning). A

ndra detaljer be-
skrivs i dokum

entationen.

E
lektriska apparater är inte fullständigt säkra när det gäller fel. A

nvända-
ren skall själv ta ansvar för drivutrustningens säkerhet om

 enheten have-
rerar.

O
m

 b
ro

m
s

c
h

o
p

p
e

rn
 a

n
v

ä
n

d
s

 fö
r s

p
e

c
ie

lla
 tillä

m
p

n
in

g
a

r (t e
x

exp
lo

sio
n

ssäkert o
m

råd
e) skall tilläm

p
lig

a stan
d

ard
s o

ch
 fö

reskrif-
ter (t ex  E

N
50014 o

ch
 E

N
50018) fö

ljas.

6.7
Sig

na
lutg

å
ng

a
r

61-S
O

U
TA

  A
n

alo
g

-/freken
s-u

tg
ån

g

61-S
O

U
TA

F
u

n
ktio

n

0/2/7/8/10/11
 U

tgångar ej aktiva
S

O
U

TA
 = 0, S

O
U

T
F

 = 24V

1
S

O
U

TA
 = 0...10V

 >> 0 ...F
M

A
X

 proportionell m
ot utfrekvensen,

S
O

U
T

F
 = 24V

 (ej aktiv)

3
F

O
U

T
F

 = 6-faldig utfrekvens, S
O

U
TA

 = 0 (ej aktiv)

4
S

O
U

TA
 = 0...10V

 => M
otorström

m
en norm

erad till 100%
 av

apparatm
ärkstöm

m
en, S

O
U

T
F

= 24V
 (ej aktiv)

5
S

O
U

TA
=0...10 V

 => A
ktiv ström

 norm
erad till 100%

 av
apparatm

ärkstöm
m

en, S
O

U
T

F
= 24V

 (ej aktiv)

6
S

O
U

TA
=0...10 V

 => A
ktiv effekt norm

erad till 100%
 av

apparatm
ärkeffekten, S

O
U

T
F

= 24V
 (ej aktiv)

9 W
E

S
O

U
TA

 som
 61-S

O
U

TA
= 1, S

O
U

T
F

 = 6-faldig utfrekvens

12
S

O
U

TA
 som

 61-S
O

U
TA

= 4, S
O

U
T

F
 = 6-faldig utfrekvens

13
S

O
U

TA
 som

 61-S
O

U
TA

= 5, S
O

U
T

F
 = 6-faldig utfrekvens

14
S

O
U

TA
 som

 61-S
O

U
TA

= 6, S
O

U
T

F
 = 6-faldig utfrekvens

A
n

m
ärkn

in
g

:
O

m
 u

tg
å

n
g

a
rn

a
 S

O
U

TA
 o

ch
 S

O
U

T
F

 a
nvä

n
d

s sa
m

tid
ig

t (p
a

ra
m

. 6
1

-
S

O
U

TA
 =

 9,12,13,14), blir signalens kvalitet säm
re (basfrekvens =

 60H
z).

O
m

 endast utgång S
O

U
TA

 används (P
aram

.  61-S
O

U
TA

 =
 1,4,5,6), är

signalens utfrekvens bättre ( basfrekvens =
 1,6kH

z).
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56-IL
IM

S
trö

m
g

rän
svärd

e [A
]

S
e 55-IS

E
L sam

t diagram
.

57-F
IL

IM
L

äg
sta sän

kfrekven
s vid

 strö
m

styrn
in

g
 [H

z]
S

e 55-IS
E

L sam
t diagram

.

58-R
L

IM
R

am
p

 fö
r strö

m
styrn

in
g

 [H
z/s]

S
e 55-IS

E
L sam

t diagram
.

59-IT
R

IP
I*t-ö

vervakn
in

g
 (m

o
to

r). U
tlö

sn
in

g
sströ

m
 [A

]
M

ed 59-IT
R

IP ställer m
an in I*t-övervakningens utlösningsström

.

I*t-övervakningen m
edför avstängning efter en bestäm

d utlösningstid (se diagram
-

m
et nedan. L

arm
m

eddelande E
-O

L
M

.

M
o

to
rskyd

d
:

Inställning av I*t-utlösningsström
 m

åste m
otsvara m

otorns m
ärkström

.
H

ärm
ed skyddas även m

otorer m
ed lägre m

ärkström
 än om

riktarens.

O
m

riktaren har I*t-övervakning (för styrningen) som
 är oberoende av in-

ställningen 59-IT
R

IP. M
ed inställningen 59-IT

R
IP

 =
 styrningens m

ärk-
ström

, får m
an utlösning efter ca 100m

s om
 I =

 2 ∗ IN . Larm
m

eddelande
E

_O
LI.

L
everan

sin
ställn

in
g

: 59-T
R

IP
 =

 IN
  (A

pparatm
ärkström

)

B
ild 6-10

A.3
U

tföranden och tillbehör

Standardutförandet av V
F1000M

 kännetecknas enbart m
ed typbeteckningen. A

n-
dra utförande, avvikande från standard, kännetecknas m

ed tilläggskod i typbeteck-
ningen.

V
arje utförandekod har en särskild betydelse.

B
eställnings- respektive typbeteckning för standard

Standardutförande:
•

L
ackerat hus helt i m

etall m
ed m

etallock och
fastsättningsanordning för K

E
YP

A
D K

P
100,

K
apslingsgrad IP20

•
M

ed 
brom

schopper 
kraftelektronik,

utan brom
sm

otstånd i kylflänsen

•
Installationsanvisning på svenska

U
tförandekod vid avvikelse från standard

U
tförandekod är separerad m

ed kom
m

atecken och kan förekom
m

a i följd efter
varandra.

Exem
pel:

V
F

1408M
,  F

A
  ,  G

16

F
1

x
x

x
V

M
,

,
,

,
,

K
apslingsutförande G

16 (IP
20)

M
ed inbyggt nätfilter som

 klarar
gränskurva klass A

  (Industrim
iljö)

F
1

x
x

x
V

D
auerstrom

 effektiv

N
etzspannung: 2 =

 230 V
                         4 =

 400/460 V
  

B
aureihe M

M

G
erätefam

ilie S
M

A
R

TD
R

IV
E V

F
1000

S
erie M

E
ffektiv kontinuerlig ström

N
ä

tsp
ä

n
n

in
g

:2 =
 230 V

4 =
 400/460 V

S
m

artD
rive V

F
1000 produktfam

ilj
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A
.4

Konfo
rm

itetsintyg
 för frekvensom

rikta
re

100%

75%

125%

F
S

IN

F
ILIM 12-F

56-ILIM

t
R

A
C

C

R
ILIM

R
A

C
C

12-F

14-IS

S
trö

m
styrd

 acceleratio
n

 (55-IS
E

L
 = 1)

E
fter start accelererar m

otorn m
ed ram

pen 32-R
A

C
C

1. A
ccelerationen

förlängs när m
an når gränsen 75%

 av 56-ILIM
. M

otorns acceleration upp-
hör om

 fasström
m

en 14-IS
 stiger ytterligare och överskrider 100%

 av
56-ILIM

. Ö
verskrids 125%

 av 56-ILIM
, kom

m
er den via F

S
IN

 inm
atade

statorfrekvensen att sänkas till m
insta sänkfrekvensen 57-ILIM

 m
ed ram

-
pen 58-R

ILIM
. M

otorn kan åter accelerera till 94-M
A

X
F

 m
ed ram

pen 32-
R

A
C

C
1 när ström

m
en m

inskar under 100%
 av 56-ILIM

. F
örloppet vid

brom
sning är likartat. Frekvensen kan ökas till 94-M

A
X

F, se bild 6-9.

S
trö

m
styrd

 A
cceleratio

n
 (55-IS

E
L

 = 2)
F

unktion som
 ovan m

ed följande undantag:
R

am
pen 32-R

A
C

C
1 stoppas när m

an överskrider 125%
 av 56-ILIM

. Frek-
vensen sänks inte.

S
trö

m
styrd

 acceleratio
n

 (55-IS
E

L
 = 3/4/5)

N
ärm

are inform
ation på begäran.

B
ild 6-9 (ström

styrd acceleration)
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53-K
IX

R
K

o
rrig

erin
g

sfakto
r fö

r I*R
-ko

m
p

en
serin

g
K

orrektionsfaktorn 53-K
IX

R
 m

otsvarar uppm
ätt statorm

otstånd m
ellan två fa-

ser. K
orrektionsfaktorn kan m

atas in för hand eller autom
atiskt efter m

ätning från
om

riktaren.

→
 M

ätningen startar när 48-IX
R

 = 1 och 53-K
IX

R
 = 0.

O
m

riktaren m
atar då (under ca 2s) 1/16 av nätspänningen eller m

axim
alt den

inm
atade m

ärkström
m

en (50-IN
) till m

otorn. U
ppm

ätt värde läggs autom
atiskt in

under 53-K
IX

R
.

O
b

servera:
U

nder m
ätningen kan m

otoraxeln rotera långsam
t.

54-K
S

C
K

o
rrig

erin
g

sfakto
r fö

r eftersläp
n

in
g

sko
m

p
en

serin
g

 [%
]

K
orrigeringsfaktor 54-K

S
C

 är, liksom
 m

otorns eftersläpning, norm
erad

till m
ärkström

m
en.

N
SY

N
= Synkront varvtal

N
N

= 52-N
N

 (m
otorvarvtal)

I
N

U
= O

m
riktarens m

ärkström
IN

= 50-IN
 (m

otorns m
ärkström

)
C

O
S

= 51-C
O

S (cosϕ
)

K
orrektionsfaktorn kan m

atas in för hand eller beräknas av om
riktaren.

B
eräkningen startar  när 49-S

C
 =

 1 och 54-K
S

C
 =

 0. S
ynkrona varvtalet i

beräkningen tas från m
ärkfrekvensen 43-FN

1. B
eräknat värde m

atas autom
atiskt

in som
 54-K

SC
.

55-IS
E

L
V

al av strö
m

reg
lerin

g
 [D

ecim
al]

55-IS
E

L bestäm
m

er typ av reglering för ström
gränsreglering.

D
en reglerade storheten är fasström

m
en 14-IS

.

55-IS
E

L
F

u
n

ktio
n

0
S

tröm
gransvärdesreglering ej aktiv

1
A

ccelerations-/brom
sram

p ström
styrd, ram

pfunktionen vänder vid
I > 125%

 ILIM

2
A

ccelerations-/brom
sram

p ström
styrd, R

am
p-stopp

vid I > 125%
 ILIM

3
S

tröm
inprägling*

4
S

om
 inställning 1, m

en m
ed ström

inprägling*

5
S

om
 inställning 2, m

en m
ed ström

inprägling*

*N
ärm

are inform
ation på begäran

KSC
N

NN

N

I

IN
CO
S

SYNSYN

NU
=

−
∗

∗
∗100

[%
]
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V
F1000M

 m
e

d
 C

E - g
o

d
kä

nna
nd

e

A
lla de frekvensom

riktare som
 beskrivs i denna anvisningar är testade

hos C
arl S

chenk A
G

 och uppfyller de angivna europeiska norm
erna.  S

om
exem

pel visas här C
E

 testcertifikatet för V
F

1207M
. D

etaljer om
 provnings-

resultatet kan beställas från S
IG

B
I S

ystem
 A

B
.

49-S
C

E
ftersläp

n
in

g
sko

m
p

en
serin

g
 T

ill/F
rån

 [D
ecim

al]

49-SC
= 0 -> E

ftersläpningskom
pensering ej aktiv.

= 1 -> E
ftersläpningskom

pensering aktiv i datasats 1 och 2.

= 2 -> E
ftersläpningskom

penseringen endast aktiv i datasats 1.

Förutsättning för aktivering av I*R
-kom

pensering:

M
otordata (m

ärkskylt) 50-IN
, 51-C

O
S och 52-N

N
 är inm

atade.

Syftet m
ed eftersläpningskom

pensering är att hålla varvtalet konstant, oberoende av
lasten. U

pp till m
ärkfrekvensen (från 0 till FN

) får frekvensen tillskottet ∆
f, proportio-

nell m
ot den aktiva ström

m
en (15-IW

). I fältförsvagningsom
rådet adderas ytterligare F/

FN
. K

orrigeringen visas inte när m
an läser ut frekvensen (12-F)

E
ftersläpningskom

penseringen börjar inverka vid frekvensen V
B

*FN
. Ö

kningen är
linjär från 0%

 vid frekvensen V
B

*FN
, till 100%

 vid frekvensen 2*V
B

*FN
. D

äröver
inverkar den till 100%

. (Se bild 6-8).

Frekvensökningen begränsas endast av 94-FM
A

X
A

.

Frekvenskorrigeringen kan i om
rådet upp till F

N uttryckas som
:

I grundom
rådet

IW
=

 15-IW
 (A

ktiv ström
)

IN
U

=
 O

m
riktarström

F
N

=
 P

aram
. 43-F

N
1 (M

ärkfrekvens)
K

S
C

=
P

aram
. 54-K

S
C

 (K
orrektionsfaktor)

F
=

 P
aram

. 12-F
 (Frekvensärvärde)

I fältförsvagningsom
rådet

50-IN
M

o
to

rm
ärkströ

m
 [A

]
M

ärkström
m

en anges på m
otorns m

ärkplåt.
A

nvänds för I*R
- och eftersläpningskom

pensering.

51-C
O

S
C

o
s ϕϕ ϕϕϕ

 vid
 m

ärklast [%
]

C
os ϕ

 anges på m
otorns m

ärkplåt.
A

nvänds för I*R
- och eftersläpningskom

pensering.

52-N
N

M
ärkvarvtal [1/m

in]
M

ärkvarvtalet anges på m
otorns m

ärkplåt.
A

nvänds för I*R
- och eftersläpningskom

pensering.

∆F
KSC

IW
I

FN
N
U

=
∗

∗

∆F
KSC

IW
I

FFN
FN

N
U

=
∗

∗
∗



6-12
A

-11

A
 ->

IW
 > M

ärkström
(m

ärklast)
B

 ->
IW

 = 0 (tom
gång)

C
 ->

okom
penserat

förlopp

B
ild 6-7

A
ndel I∗R

-kom
pense-

ring (I∗R
)

A
ndel eftersläpnings-

kom
pensering (S

K
)

B
ild 6-8

2* V
B

* F
N

0

100%

F
V

B
* F

N

50%

I*R
S

K 0

U
/U

N

F

1

V
B

F
N

V
B

* F
N A

B

C
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- RB RB +

414243444546
n.c.

232936

212223242526333435

26

474849505152

R
S

232/R
S

485

W V U L3 L1

M3

K
1

S
I

L1L2L3P
E

3 x 400/460V
A

C

S
I

S
I

P
T

C
 

X
6/1

X
6/2

X
5X
4

X
3

X
2

X
1

... m
it abgeschirm

tem
M

otorkabel

... durch E
rdung der

K
abelschirm

e

>
 10 m

m
2

S
ternpunkt (H

aupterde)
im

 S
chaltschrank

... m
it abgeschirm

tem
Steuerkabel

... m
it abgeschirm

ten
Steuerkabeln

... m
it abgeschirm

tem
N

etzkabel (1

... m
it N

etzfilter
siehe K

ap
.  2.2

... durch E
rdung der

K
abelschirm

e

�
�
�

�
�

�
�

�
�
�

�
�

�
�
�
�
��

�
�
�

�
�
�
�

�
�
�

�
�

L2

A
.6

A
nm

ä
rkning

a
r b

e
trä

ffa
nd

e
 EM

C
-riktig

 insta
lla

tio
n

M
ed E

M
C

-riktig m
enas:

O
m

rikta
rse

rie
n

 V
F

1
0

0
0

M
  ä

r så
 ko

n
stru

e
ra

d
 a

tt m
a

n
 kla

ra
r b

å
d

e
lågspänningsdirektivet och de hårda krav som

 ställs för installation i bo-
stadsm

iljö. M
an m

åste dock se till att installationen utförs riktigt.
G

odkännandet av styrningarna hos akrediterade provningsinstitutet Fa
S

chenk har genom
förts i laboratorium

 och det kan inte utan vidare över-
föras till inbyggt tillstånd i en m

askin eller anläggning.

A
nvisningarna i följande bild klargör hur en optim

alt utförd installation
bör vara gjord.

E
M

C
-riktig installation utförs enligt följande ...

1)N
ödvändigt om

 längden är > 0,3 m

V
iktig

t:
Y

tterligare inform
ation i kapitel 2

...m
ed

 jo
rd

ad
m

o
n

tag
ep

låt

...m
ed

 skär-
m

ad
 n

ätkab
el¹

...m
ed

 skärm
ad

m
o

to
rkab

el

...m
ed

 skärm
ad

m
an

ö
verkab

el

...m
ed

 n
ätfilter, S

e
kap

 2.2

 ...m
ed

 skärm
ad

n
ätkab

el 
1

...m
ed

 skärm
ad

m
an

ö
verkab

el

...m
ed

 skärm
ad

m
an

ö
verkab

el

H
uvudjordpunk i

apparatskåp

46-FN
2

M
ärkfrekvens [H

z]
Param

eter i datasats 2. Se 43-FN
1, se även bild 6-6.

47-V
N

2
M

ärkspänning [V
]

Param
eter i datasats 2. Se 44-V

N
1, se även bild 6-6.

6.6
Sp

ecia
lfunktioner

48-IX
R

A
u

to
m

atisk lastreg
lerin

g
 (I∗∗ ∗∗∗R

-ko
m

p
en

serin
g

)

48-IX
R

= 0
->

I*R
-kom

pensering ej aktiv

= 1
-> I*R

-kom
pensering aktiv m

ed 1 och 2. D
atasats aktiv.

= 2 ->
I*R

-kom
pensering endast  m

ed 1. D
atasats aktiv.

= 3 ->
I*R

-kom
pensering endast  m

ed 2. D
atasats aktiv.

Förutsättning för aktivering av I*R
-kom

pensering:

M
otordata (m

ärkskylt) 50-IN
, 51-C

O
S och 52-N

N
 är inm

atade för lastens karakteris-
tik.

M
ålet m

ed I*R
-kom

penseringen är att hålla m
otorm

om
entet konstant och få m

indre
uppvärm

ning av m
otorlindningarna. D

etta uppnås genom
 att lastkarakteristikan ändras

m
ed ett belopp ∆∆ ∆∆∆U

 som
 är en funktion av aktiva ström

m
en. Se bild 6-7.

IW
=

 15-IW
 (A

ktiv ström
)

IN
=

 50-IN
 (M

otorm
ärkström

)
C

O
S

=
 51-C

O
S

 (cosϕ m
otor)

K
IX

R
= 53-K

IX
R

 ( Korrektionsfaktor)

Påverkan från I*R
-kom

penseringen börjar vid frekvensen V
B

*FN
. Ö

kningen sker
linjärt från 0%

 vid frekvensen V
B

*FN
 till 100%

 vid frekvensen 2*V
B

*FN
. D

äröver är
verkan 100%

 (se bild 6-8).

∆U
IW

IN
C
O
S

KIXR
=

−
∗

∗
(

)



6-10
1-1

1
Te

kniska
 d

a
ta

1.1
U

p
p

b
yg

g
na

d
 o

c
h p

la
c

e
ring

1
LE

D
 H

2 (grön) D
riftindikering

2
LE

D
 H

1 (röd) F
elindikering

3
P

lint X
6/1 S

tyringångar

4
P

lint X
6/2 S

tyringångar

5
P

lint X
5  för utförande

gränssnitt (R
S

485/R
S

232)**

6
P

lint X
4, för m

otor-P
T

C
**

7
K

ontakt X
3 för betjäningsenhet

K
E

YP
A

D K
P

100

8
P

lint X
2, anslutning för externt

brom
sm

otstånd* och
m

ellanledsanslutning (+
,-)

9
P

lint X
1 K

raftanslutningar

1
0

K
E

YP
A

D kontakt

1
1

E
M

C
-jordningskläm

m
or för

ka
b

e
lskä

rm

1
2

betjäningsenhet K
E

YP
A

D K
P

100*

1
3

M
inneskort S

M
A

R
TC

A
R

D*

1
4

Jum
perlist J1 ... J6

1
5

 
 A

nslutningspunkt för skydds-
jo

rd

1
6

Typskylt

1
7

B
us-anslutningar (C

A
N

-B
us,

IN
T

E
RB

U
S-S

, ...)**
W V U PE PE L3 N/L2 L1 - RB RB +

414243444546
n.c.

232936

212223242526333435

26

474849505152
13

s
to

p
re

tu
rn

s
ta

rt
e

n
te

r

V
A

L

H
z

S
M

A
R

T
C

A
R

D

12

3689 21

411

10

7 5

17

15

SN:----.V--.- --10000

Gerät:
Typ:
Netz:
Ausg:

16

+

14

* T
illbehör, se datahäfte V

F
1000

** U
tförande, se datahäfte V

F
1000

6.5
Ka

ra
kteristiko

r

38-T
H

T
D

C
 H

ållm
om

ent - A
vstängningstid [s]

L
ikström

s hållm
om

entet aktiveras när F < 0,5H
z. D

et spelar ingen roll om
 brom

sning
sker m

ed 33-R
D

E
C

1 eller 36-R
ST

O
P. H

ålltiden kan ställas upp till 120s. V
araktig

hållning är inte m
öjlig.

39-V
H

T
D

C
 L

ikspänningsnivå för hållm
om

ent [%
]

L
ikspänningen för hållm

om
entet ställs in m

ed 39-V
H

T
D

C
 i %

 av apparatm
ärkspän-

ningen, (m
ax. 25 %

).

41-V
/FC

K
arakteristikaväljare [D

ecim
al]

41-V
/FC

= 1
->

Linjär spänning/frekvens karakteristika
= 4

->
K

vadratisk spänning/frekvens karakteristika

B
ild 6-6

42-V
B

1
Startspänning (Statisk boost) [%

]
Param

eter i datasats 1. H
öjning av spänningen vid frekvensen 0H

z. M
om

entet ökar i
nedre delen av frekvensom

rådet. (Se bild 6-6)

43-FN
1

M
ärkfrekvens [H

z]
Param

eter i datasats 1. D
en frekvens där om

riktaren når m
ärkspänning (inställning

44-V
N

1) uppnådd, se bild 6-6.

44-V
N

1
M

ärkspänning [V
]

Param
eter i datasats 1. Förinställning av den spänning som

 m
otorn skall ha vid

m
ärkfrekvens 44-FN

1, se bild 6-6.

45-V
B

2
Startspänning (Statisk boost) [%

]
Param

eter i datasats 2. Spänningshöjning vid låga varv. Se 42-V
B

1, se även bild 6-6.

0

U
/U

N

F

1V
B

F
N

0

U
/U

N

F

1

V
B

F
N

41-V
/F

C
 =

 1
41-V

/F
C

 =
 4



1-2
6-9

32-R
A

C
C

1
A

cceleratio
n

sram
p

 [H
z/s]

P
aram

eter i datasats 1, se bild 6-4.

33-R
D

E
C

1 R
etard

atio
n

sram
p

 [H
z/s]

P
aram

eter i datasats 1, se bild 6-4.

34-R
A

C
C

2
A

cceleratio
n

sram
p

 [H
z/s]

P
aram

eter i datasats 2, se bild 6-4.

35-R
D

E
C

2
R

etard
atio

n
sram

p
 [H

z/s]
P

aram
eter i datasats 2, se bild 6-4.

36-R
S

TO
P

S
to

p
ram

p
 [H

z/s]
M

ed aktiv R
S

TO
P

-funktion (36-R
S

TO
P

 >
 0) och rikningsingång S

T
R

 el-
ler S

T
L brutits (båda riktningssignalerna =

 0), retarderar m
otorn m

ed
den branthet som

 ställts in m
ed 36-R

S
T

O
P, se bild 6-5. M

ed 38-T
H

T
D

C
>

 0 får m
an sedan hållm

om
ent. M

ed 36-R
S

TO
P

 =
 0 löper m

otorn ut
obrom

sad då S
T

R
 och S

T
L 0-ställs.

D
S

1 =
 D

atasats 1
D

S
2 =

 D
atasats 2B

ild 6-4

B
ild 6-5

0 f

t

0 f

t

R
A

C
C

2

R
A

C
C

1

R
D

E
C

2

R
D

E
C

1

R
A

C
C

1
R

S
T

O
P

R
D

E
C

1

D
S

1
D

S
2

D
S

1

1.2
Te

kniska
 d

a
ta

B
et.

E
n

h
etV

F
1205

V
F

1207
V

F
1404

V
F

1406
V

F
1408

V
F

1410
M

M
M

M
M

M
U

tgång, m
otorsida

R
ek. m

ärkeffekt m
ed

P
k

W
1,1

1,5
1,5

2,2
3

4
4-polig norm

m
otor

A
pparateffekt

S
kV

A
1,9

2,6
2,6

4,0
5,3

6,3
M

ärkström
1) (230V

)
IN

A
4,5

6,2
-

-
-

-
M

ärkström
1) 400/460V

)
IN

A
-

-
3,5/3,1

5,5/4,7
7,2/6,3

8,9/7,7
K

ont. ström
1) (230V

)
1,1xIN

A
5,0

6,8
-

-
-

-
K

ont. ström
1) (400/460V

)
1,1xIN

A
-

-
3,8/3,4

6,0/5,1
7,9/6,9

9,8/8,5
Ö

verlastström
1) under 60s

1,5xIN
A

6,8
9,3

5,3/4,7
8,3/7,7

10,8/9,5
13,3/11,6

S
pänning

U
V

3 x 0...230
3 x 0 ... 400/460

S
tatorfrekvens

f
H

z
0...400

Frekvensupplösning
f

%
0,1 av F

M
A

X
 (0,05 H

z m
in.)

Lasttyp
-

-
O

hm
sk/induktiv

K
ortslutningssäkerhet

-
-

P
å plint

Jordfelssäkerhet
-

-
V

id varje nätinkoppling
Ingång, nätsida

N
ätspänning

U
V

1 x 230 +15/-20%
3 x 400/460 +10/-15%

N
ätfrekvens

f
H

z
50/60 +/- 10%

A
nslutningsarea

A
m

m
²

m
ax. 2,5

R
ek. nätsäkring

I
A

T
1 x 16

1 x 16
3 x 10

3 x 10
3 x 16

3 x 16
O

sym
m

etri för nätspänning
 U

%
-

3 m
axim

alt

A
llm

änt

D
rifttyp

-
-

2 kvadranter (4 kvadranter) 2)

B
rom

seffekt, m
ax

2)
P

S
p

k
W

1,65 m
ax.

B
rom

sdrift, cyklisk
2)

P
eff

W
9

0
F

örlusteffekt 3)
P

V
W

6
5

8
2

8
0

100
120

150
Verkningsgrad

3)
η

%
9

5
9

5
9

5
9

5
9

5
9

5
M

iljöbetingelser

K
yllufttem

peratur
T

°C
0 ... 40 (till 1000 över havsnivå)

Typ av kylning
-

-
K

onvektion
Forcerad kylning

R
elativ luftfuktighet

-
%

15 ... 85 icke kondenserande

Lastreduktion m
ed hänsyn

∆
P

T
-

2,5 %
/°C

 (i om
rådet 40 ... 50 °C

)
till kyllufttem

peratur

Lastreduktion m
ed hänsyn

∆P
H

-
5 %

 per 1000 m
 (i om

rådet 1000 ... 2000 över havsnivå)
till m

ontagehöjd
T

illåten vibration
-

-
2 g (IE

C
 68-2-6)

M
ekanik

V
ikt (utan förpackning)

-
k

g
3,75

S
kyd

d
skla

ss
-

-
IP

20, V
B

G
4, N

E
M

A
 1

M
ontage

-
-

Lodrätt väggm
ontage

1) M
ed hänsyn till slutstegets sw

itchfrekvens
2) E

ndast m
ed utförande B

R
1

3) V
id m

ärkspänning och m
ärkström



6-8
1-3

V
al av fasta frekven

ser via d
ig

italin
g

ån
g

ar

S
1IN

D
S

2IN
D

S
3IN

D
V

arvtalsb
ö

rvärd
e

Leveransinställning

1
0

0
20-F

F
2-1 [27-F

F
2-2]

F
F

2 = 5 H
z [3 H

z]

0
1

0
23-F

F
3

F
F

3 = 15 H
z

1
1

0
24-F

F
4

F
F

4 = 30 H
z

0
0

1
25-F

F
5

F
F

5 = 3 H
z

1
0

1
26-F

F
6

F
F

6 = 0 H
z

0
1

1
30-F

F
7

F
F

7 = 50 H
z

6.4
Ra

m
p

er

31-K
S

E
L

D
atasatsväljare

D
atasatsväljaren bestäm

m
er hur val av datasats skall göras.

Följande styrm
öjligheter finns m

ed datasatsval:

31-K
S

E
L

F
u

n
ktio

n
A

nvän
d

n
in

g
sexem

p
el

0
D

atasatsom
koppling inaktiv,

S
tandard, Leveransinställning

alltid datasats 1

1
O

m
koppling till datasats 2

S
tart m

ed tung last
när: 12-F

 >  26-F
F

6

2
D

atasatsom
koppling

D
rift där m

an växelvis kör 2
m

ed S
2IN

D
m

otorer från 1 om
riktare

3
O

m
koppling till datasats 2

D
rift m

ed riktingsberoende
vid vänstervarv (S

T
L aktiv)

last

T
vå datasatser m

ed följande param
etrar är valbara.

P
aram

eter
D

atasats 1
D

atasats 2

M
inim

ifrekvens
21-F

M
IN

1
28-F

M
IN

2

M
axim

ifrekvens
22-F

M
A

X
1

29-F
M

A
X

2

Fast frekvens 2
20-F

F
2-1

27-F
F

2-2

A
ccelerationsram

p
32-R

A
C

C
1

34-R
A

C
C

2

B
rom

sram
p

33-R
D

E
C

1
35-R

D
E

C
2

S
tartspänning (statisk boost)

42-V
B

1
45-V

B
2

M
ärkspänning

44-V
N

1
47-V

N
2

M
ä

rkfrekve
n

s
43-F

N
1

46-F
N

2

E

C
D

s
to

p
re

tu
rn

s
ta

rt
e

n
te

r

V
A

L

H
z

S
M

A
R

T
C

A
R

D

B

A
A

F

F
1

G

H

K
P

100
3)

1.3
M

å
ttb

ild

M
ått-tab

ell

A
p

p
arattyp

A
B

C
D

E
F

F
1

1)
G

H

V
F

1205M
...V

F
1404M

34,5
4,8 φ

3
3

0
3

1
5

6
9

2
6

0
1

1
2

4
0

2
4

5

V
F

1406M
...V

F
1410M

34,5
4,8 φ

3
4

4
2)

3
1

5
6

9
2

6
0

1
1

2
4

0
2

4
5

A
lla m

ått i m
m

1) F
ör flatm

ontage, se kapitel 1.4 A
pparatm

ontering
2) A

pparaterna har en fläkt nederst, gäller även för
  alla V

F
1000M

 enheter utförda m
ed inbyggt nätfilter

3) T
illbehör, se datahäftet för  V

F
1000



1-4
6-7

1.4
A

p
p

a
ra

tm
ontering

A
llm

ä
nt

Styrningarna m
åste vara skyddade m

ot lättflyktiga och aggressiva m
aterial sam

t
m

ot fukt. Standardm
ässigt är frekvensom

riktarna gjorda för inbyggnad i apparat-
skåp m

ed tillräcklig kylning, t ex m
ed genom

ström
m

ande kylluft. Fastsättning i
m

ontageplåten kan göras m
ed 2 st skruvar M

4. D
et är viktigt att m

an har
m

inim
iavstånd över och under styrningen för att få tillräcklig genom

ström
ning av

kylluft. M
an får under inga om

ständigheter täcka öppningen för kylluft på
apparatens ovansida.

Flera styrningar får m
onteras bredvid varandra.

O
b

servera
:

V
id m

ontering är det viktigt att inga främ
m

ande förem
ål borrspån eller skruvar

faller in i styrningen och riskerar kortslutning.

M
ontering

sa
vstå

nd
A

pparatskåpets storlek skall bland annat vara
anpassat efter frekvensom

riktarnas förlusteffekt
(se datatabellen). M

an bör hålla vissa m
inim

iav-
stånd för att förhindra uppkom

st av värm
efickor.

D
ärm

ed har m
an försäkrat sig om

 långvarig drifttid.

A
 =

 100 m
m

B
 =

   50 m
m

F
latm

o
n

tag
e:

F
ör särskilda inbyggnadsbetingelser

är det m
öjligt att m

ontera enheten
m

e
d

 kylflä
n

se
n

s fla
ta

 sid
a

 m
o

t
m

onteringsväggen. F
ör detta m

åste
de båda fästvinklarna flyttas enligt
ritn

in
g

e
n

.

U
n

d
an

tag
:

F
la

tm
o

n
ta

g
e

 ä
r in

te
 m

ö
jlig

t m
e

d
V

F
1406M

, V
F

1408M
 ,V

F
1410M

 och
alla V

F
1000M

 m
ed inbyggt nätfilter.

A

A

s
to

p
re

tu
rn

s
ta

rt
e

n
te

r

V
A

L

H
z

s
to

p
re

tu
rn

s
ta

rt
e

n
te

r

V
A

L

H
z

�
�
�
�
�
�
�

�
� B

B

+

+ +

+

+

+

�
�

�
�

�
�
�
�
�

6.3
Frekvenser

20-F
F

2-1
1. F

ast frekven
s F

F
2  [H

z]
P

aram
eter i datasats 1.

V
äljs som

 börvärde m
ed S

1IN
D

 =
 1 och S

2IN
D

 =
 0 och S

3IN
D

 =
 0.

21-F
M

IN
1

M
in

 frekven
s m

ed
 an

alo
g

t b
ö

rvärd
e [H

z]
P

aram
eter i datasats 1.  U

tfrekvensen är F
M

IN
 när börvärdet F

S
IN

 = 0(2)V
eller 0(4)m

A
.

22-F
M

A
X

1
M

ax frekven
s m

ed
 an

alo
g

 in
sig

n
al [H

z]
P

aram
eter i D

atasats 1. U
tfrekvensen är begränsad till F

M
A

X
 vid m

axi-
m

alt börvärde F
S

IN
 =

 10V
 eller 20m

A
.

23-F
F

3
Fast frekven

s F
F

3 [H
z]

S
om

 börvärde valbart via S
1IN

D
 =

 0 och S
2IN

D
 =

 1 och S
3IN

D
 =

 0.

24-F
F

4
Fast frekven

s F
F

4 [H
z]

S
om

 börvärde valbart via S
1IN

D
 =

 1 och S
2IN

D
 =

 1 och S
3IN

D
 =

 0.

25-F
F

5
F

ast frekven
s F

F
5 [H

z]
Trö

ske
lvä

rd
e

 fö
r p

ro
gra

m
m

e
rb

a
ra

 u
tg

å
n

g
a

rn
a

 S
1

O
U

T, S
2

O
U

T
 o

ch
S

3O
U

T. (S
e också 62-S

O
U

T
1, 63-S

O
U

T
2 och S

3O
U

T
).

S
om

 börvärde valbart via S
1IN

D
 =

 0, S
2IN

D
 =

 0 och S
3IN

D
 =

1.

26-F
F

6
Fast frekven

s F
F

6 [H
z]

Tröskelvärde för datasatsom
koppling m

ed 31-K
S

E
L =

 1.
Som

 börvärde valbart via S1IN
D

 = 1 och S2IN
D

 = 0, S3IN
D

 =1.

27-F
F

2-2
2. Fast frekven

s F
F

2 [H
z]

P
aram

eter i datasats 2.
S

om
 börvärde valbart via S

1IN
D

 =
1 och S

2IN
D

 =
 0 och S

3IN
D

 =
 0.

28-F
M

IN
2

M
in

 frekven
s m

ed
 an

alo
g

t b
ö

rvärd
e [H

z]
Param

eter i datasats 2 (se också 21-FM
IN

1).

29-F
M

A
X

2
M

ax frekven
s m

ed
 an

alo
g

t b
ö

rvärd
e [H

z]
P

aram
eter i datasats 2. (se även 22-F

M
A

X
1).

30-F
F

7
F

ast frekven
s 7 [H

z]
S

om
 börvärde valbart via S

1IN
D

 =
0 och S

2IN
D

 =
 1 och S

3IN
D

 =
 1.



6-6
2-1

13-V
U

tsp
än

n
in

g
  [V

]
V

isar aktuell utspänning. U
tspänningen hålls konstant, oberoende av

nätspänningsvariationer, så länge utstyrningsreserv finns i m
ellanleds-

spänningen (m
ellanledskom

pensation). E
fter felavstängning lagras aktuellt

ärvärde (H
old-funktion).

14-IS
Fasströ

m
 [A

]
V

isar aktuell skenbar fasström
. E

fter felavstängning lagras det aktuella
ärvärdet (H

old-funktion).

15-IW
A

ktiv strö
m

 [A
]

V
isar aktuell aktiv fasström

. E
fter felavstängning lagras det aktuella är-

värdet (H
old-funktion).

16-P
W

A
ktiv effekt [W

]
V

isar avgiven effekt till m
otor.

17-V
Z

K
M

ellan
led

ssp
än

n
in

g
 [V

D
C

]
V

isar aktuell m
ellanledsspänning. E

fter felavstängning lagras det aktu-
ella är-värdet (H

old-funktion).

18-T
IM

E
In

ko
p

p
lin

g
stid

 efter reset [0,1 tim
m

ar]
V

isar inkopplingstid efter senaste nätåterinkoppling.

19-TO
P

D
rifttid

 [T
im

m
ar]

V
isar total drifttid. M

axim
alt kan 60 000 tim

m
ar visas. D

ärefter sker ingen
ytterligare ökning.

(
_

)
(

_
)
(

_
)

16
3
15

13
PW

IW
V

=
∗

∗

2
Ela

nslutning
a

r

2.1
A

nslutning
sschem

a

X
6

B
eteckn

.
S

tyran
slu

tn
in

g
ar

21
U

R
R

eferenssp 10 V
för börvärdespot.

22
F

S
IN

F
rekvensbörvä

rd
e

in
g

å
n

g

23
Jo

rd
S

ignaljord för styranslutn.
24

S
T

R
S

tart-höger ingång

25
S

T
L

S
tart-vänster ingång

26
U

V
S

tyrspänning 24 V
 D

C

29
S

O
U

T
F

D
igital frekvensutgång

33
S

1IN
D

P
rog. ingång, digital

34
S

2IN
D

P
rog. ingång, digital

35
S

3IN
D

P
rog. ingång, digital

36
S

O
U

TA
P

rog. utgång, analog

41
S

1
O

U
T

V
iloläge för relä  1

42
G

em
ensam

 ansl för relä 1
43

T
ill-läge för relä 1

44
S

2
O

U
T

V
iloläge för relä 2

45
G

em
ensam

 ansl för relä 2
46

T
ill-läge för relä 2

X
1

K
raftan

slu
tn

in
g

ar

L1,N
,

N
ätanslutning 1 x 230 V

U
,V,W

M
otoranslutning 3 x 230 V

X
2/ + , -

A
nslutning för m

ellanledsinkoppling

X
2/ R

B
A

nslutning för ext. brom
sm

otstånd

X
3

A
nslutningskontakt för

betjäningsenhet K
E

YP
A

D K
P

100

X
4/51, 52

A
nslutning av m

otor-P
T

C
1)

X
5/

A
nslutningsplint för

47,48,49,50
gränssnitt R

S
485

1) eller R
S

232
1)

K
1

A
nslutningsexem

pel, nätanslutning

  Y
A

nslutningsexem
pel, externt

nätfilter

S
kyddsjord

  X
E

M
C

-jordningskläm
m

or för enkel
anslutning av kabelskärm

ar
1) P

lintfunktion beror på beställt utförande

- RB RB +

414243444546
n.c.

232936

212223242526333435

26

474849505152

-
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S
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S
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R
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R
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6
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2-2
6-5

6.2
Ä

rvä
rd

en

09-B
A

R
G

S
tapeldiagram

 [D
ecim

al]
F

öljande param
etrar kan visas som

 stapeldiagram
:

09-B
A

R
G

F
u

n
ktio

n

S
TAT

V
isning som

 bitm
önster, se bild 6-3

1
2

-F
U

tfrekvens som
 analogstapel, B

eteckning < F
 >

13-V
U

tspänning som
 analogstapel, B

eteckning < V
 > (Leverans-

inställning)

14-IS
M

otorström
 som

 analogstapel, B
eteckning < I >

15-IW
A

ktiv ström
 som

 analogstapel, B
eteckning< I >

S
IN

V
isning som

 bitm
önster, se bild 6-3

09-B
A

R
G

 = 11-S
TA

T

A
 ->

 G
eneratorisk ström

B
 ->

 S
tröm

gränsvärde uppnått
         IS  >

 110%
 IN

C
 ->

 12-F
 >

 25-F
F

5
D

 ->
 B

örvärde uppnått

B
ild 6-3

09-B
A

R
G

 = 66-S
IN

A
 ->

 S
2O

U
T

 aktiv
B

 ->
 S

1O
U

T
 aktiv

C
 ->

 S
2IN

D
 aktiv

D
 ->

 S
1IN

D
 aktiv

10-G
N

o
rm

erad
 frekven

s
V

isar aktuell utfrekvens 12-F
 m

ultiplicerad m
ed faktor som

 program
m

e-
rats i 86-K

G
. K

om
m

atecken eller fysikalisk enhet visas ej.

  (10_G
) =

 (12_F
) ∗ (86_K

G
)

12-F
U

tfrekven
s [H

z]
V

isar aktuell utfrekvens. E
fter felavstängning visas det om

edelbart före
avstängning aktuella är-värdet (H

old-funktion).

V
A

L

H
z

A
B

C
D

X
6

B
eteckn

.
S

tyran
slu

tn
in

g
ar

21
U

R
R

eferenspänning10 V
för börvärdepotentiom

eter

22
F

S
IN

F
rekvensbörvä

rd
e

in
g

å
n

g

23
Jo

rd
S

ignaljord

24
S

T
R

S
tart-höger ingång

25
S

T
L

S
tart-vänster ingång

26
U

V
S

tyrspänning 24 V
 D

C

29
S

O
U

T
F

D
igital frekvensutgång

33
S

1IN
D

P
rogram

m
erbar dig. ingång

34
S

2IN
D

P
rogram

m
erbar dig. ingång

35
S

3IN
D

P
rogram

m
erbar dig. ingång

36
S

O
U

TA
P

rogram
m

erbar analog utgång

41
S

1
O

U
T

V
ilokontakt, relä 1

42
G

em
ensam

 kontakt, relä 1
43

A
rbetskontakt, relä 1

44
S

2
O

U
T

V
ilokontakt, relä 2

45
G

em
ensam

 kontakt, relä 2
46

A
rbetskontakt, relä 2

X
1

K
raftan

slu
tn

in
g

ar

L1,L2,L3
N

ätanslutning 3 x 400/460 V

U
,V,W

M
otoranslutning 3 x 400/460 V

X
2/ + , -

A
nslutning till m

ellanled

X
2/ R

B
A

nslutning för externt brom
s-

m
otstånd

X
3

A
nslutningskontakt för

betjäningsenhet K
E

YP
A

D K
P

100

X
4/51, 52

A
nslutning m

otor-P
T

C
1)

X
5/

A
nslutningsplintar för

47,48,49,50
gränssnitt R

S
485

1) eller R
S

232
1)

K
1

A
nslutningsexem

pel nätsskydd

  Y
A

nslutningsexem
pel för ext. nätfilter

S
kyddsjord

  X
E

M
C

-jordningskläm
m

a för enkel
förläggning av kabelskärm

1) P
lintanslutning beroende av beställt utförande.

V
F

1404M
V

F
1406M

V
F

1408M
V

F
1410M

- RB RB +

414243444546
n.c.

232936

212223242526333435

26

474849505152

-
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S
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U
T
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S
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U
T

S
1O
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F
S
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+
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+
10V

S
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R
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S
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S
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G
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D
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R
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R
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1
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K
1

S
I
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E

3 x 400/460V
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P
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C
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U
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X
6/1

X
6/2

X
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X
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X
1

�
�

�
�
�

�
�

�
�
�

�
�
�

�
�

�
�
�

�
�

�
�
�
�

�
�
�
�

�
� X

0
0

1Y

X

nach N
etz-Aus

2 M
inuten w

arten



6-4
2-3

04-F
S

S
E

L =
 7

Ingång F
S

IN
 är inte aktiv. 04-F

S
S

E
L =

 7 ställs in autom
atiskt när

m
otorpotentiom

eterfunktionen i C
T

R
L-M

eny på K
E

YP
A

D aktiveras.
Å

tergång till 04-F
S

S
E

L =
0 sker autom

atiskt när m
an läm

nar näm
nda

funktion.

04-F
S

S
E

L =
 8

Ingång F
S

IN
 och K

E
YP

A
D-ingång är ej aktiva. B

örvärde kan bara m
atas

in via snittställe.

04-F
S

S
E

L =
 9...16

Ingång F
S

IN
 och K

E
YP

A
D-ingång är ej aktiva.

F
unktion se bild S

.6-2.

04-F
S

S
E

L =
 17

1)

Ingång F
S

IN
 aktiv (basbörvärde). B

örvärdet kan kontinuerligt ökas
m

ed S
1IN

D
 och kontinuerligt sänkas m

ed S
2IN

D
 (B

örvärdesoffset m
ed

m
otorpotentiom

eterfunktion).

04-F
S

S
E

L =
 18

1)

H
ar sam

m
a funktion som

 04-F
S

S
E

L =
 17 m

ed undantag från följande:
O

m
 både S

1IN
D

 och S
2IN

D
 påverkas sam

tidigt kom
m

er börvärdet att
återgå till basvärdet (börvärdesoffset =

 0).

04-F
S

S
E

L =
 19

1)

H
ar sam

m
a funktion som

 04-F
S

S
E

L =
 18 m

ed undantag från följande:
E

fter nätspänningsavbrott återkom
m

er det inm
atade basbörvärdet som

sedan åter kan ändras eller återställas m
ed S

1IN
D

 och S
2IN

D
.

04-F
S

S
E

L =
 20

1)

H
ar sam

m
a funktion som

 04-F
S

S
E

L =
 18 och 19

04-F
S

S
E

L =
 21

1)

H
ar sam

m
a funktion som

 04-F
S

S
E

L =
 18 m

ed undantag från följande:
B

örvärdet återgår till basbörvärdet (börvärdesoffset =
 0) när om

rikta-
ren stoppas.

04-F
S

S
E

L =
 22

1)

H
ar sam

m
a funktion som

 04-F
S

S
E

L =
 18 och 21

04-F
S

S
E

L =
 23

1)

Ingången F
S

IN
 arbetar som

 inverterad analogingång.
10V

 =
 F

M
IN

0V
 =

 F
M

A
X

1) S
e beskrivning av m

otorpotentiom
eterfunktion m

ed S
1IN

D
/ S

2IN
D

 i
    kapitel 2.4.5

O
b

servera:
F

ör alla apparater i denna anvisning gäller att anslutna nä-
tets effektivvärde inte får överskridas:

V
F

1205M
 ... V

F
1207M

L1 ->
N

2
3

0
V

A
C

L1 ->
2

3
0

V
A

C

V
F

1404M
 ... V

F
1410M

L1 ->
L2 ->

L
3

4
6

0
V

A
C

L1/L2/L3 ->
2

7
0

V
A

C

2.2
Stö

rsä
nd

ning
/ stö

rhå
llfa

sthe
t (EM

C
)

A
lla S

M
A

R
TD

R
IV

E frekvensom
riktare i byggserie M

 uppfyller kraven för E
M

C
-

störokänslighet i industrim
iljö i enlighet m

ed E
G

-riktlinjerna/E
uropeiska

norm
er 89/336/E

W
G

, prE
N

 50 062-2 (se dessutom
 C

E
 provningsintyg i

kapitel A
).

D
en intygade E

M
C

-provningen av om
riktarens störhållfasthet är gjord i

laboratoriem
iljö i enlighet m

ed prE
N

 50082-2/01.93.

F
ö

r att klara E
M

C
-lag

arn
a vid

 in
stallatio

n
 av o

m
riktaren

 i t ex en
 m

a-
skin

, m
åste fö

ljan
d

 anvisn
in

g
ar o

b
etin

g
at fö

ljas:

⇒
M

otorkabel, nätanslutningskabel och styrkablar skall vara separe-
rade och förläggas skärm

ade.

⇒
A

pparaten skall skruvas fast i en m
ontage-

platta m
ed god jordning. U

nder apparatens
4 fastsättningsskruvar skall finnas tagg-
brickor (Z

), för att om
riktarkapslingen skall få

god kontakt m
ed m

ontageplattan.

⇒
S

kärm
en för nät- och m

otorkablar skall
anslutas direkt till den i anslutningsschem

at
angivna om

slutande kabelkläm
m

an.

⇒
S

tyrkablarnas skärm
ar skall i vilket fall som

 helst anslutas till den i
anslutningsschem

at angivna kabelkläm
m

an. N
är totala arean så

tillåter, kan flera styrkablar kläm
m

as under den om
slutande kabel-

kläm
m

an.

⇒
M

otorns anslutningsbox skall vara H
F

-tät. D
en m

åste därför vara
gjord av m

etall eller m
etalliserad plastm

aterial.

⇒
K

abelgenom
föringen för m

otorkabeln till anslutningsboxen skall vara
av typ som

 ger om
slutande skärm

anslutning.

�
�

� Z



2-4
6-3

04-F
S

S
E

L =
 0

Ingången F
S

IN
 är aktiv som

 analogingång. A
npassning till 0(2)...10V

eller 0(4)...20m
A

 gör m
an på jum

perlisten J1 ... J6.

04-F
S

S
E

L =
 1, 2

Ingen funktion.

04-F
S

S
E

L =
 3

F
S

IN
 arbetar som

 frekvensingång.
F

M
IN

 =
 0H

z
F

M
A

X
 =

 1 kH
z, anpassning via jum

perlist  J1 ... J6.

04-F
S

S
E

L =
 4

F
S

IN
 arbetar som

 frekvensingång.
F

M
IN

 =
 0 H

z
F

M
A

X
 =

 10 kH
z, anpassning via jum

perlist  J1 ... J6.

04-F
S

S
E

L =
 5

F
S

IN
 arbetar som

  pulsingång för pulsbreddm
odulerad signal.

F
M

IN
 =

 20%
 P

W
M

F
M

A
X

 =
 100%

 P
W

M
 (se bild 6-2). G

rund-
frekvensen hos P

W
M

-S
ignalen m

åste ligga inom
   0,9 ... 8 kH

z, A
n-

passning via jum
perlist  J1 ... J6.

04-F
S

S
E

L =
 6

F
S

IN
 arbetar som

  pulsingång för pulsbreddm
odulerad signal.

F
M

IN
 =

 0%
 P

W
M

F
M

A
X

 =
 100%

 P
W

M
  (se bild 6-2). G

rund-
frekvensen hos P

W
M

-S
ignalen m

åste ligga inom
   0,9 ... 8 kH

z, A
n-

passning via jum
perlist  J1 ... J6.

0

U
/V

t

10

tp

T

B
ild 6-2

 04-F
S

S
E

L
In

ställn
in

g
so

m
råd

e
A

5
0  ...100%

 P
W

M
0

6
20...100%

 P
W

M
0,2

F
S

IN
H

z
F

M
A

X
F

M
IN

A
K

A
F

M
IN

[
]

(
)

(
)

=
−−

⋅
−

+
1

K
tT P

=

2.3
Kra

fta
nslutning

a
r

2.3.1
N

ä
ta

nslutning

A
llm

än
t

O
m

riktare m
åste vara föreskriftsenligt anslutna till nätet, så att de m

ed en
frånskiljare, t ex huvudbrytare, när som

 helst kan skiljas från nätet.

A
n

m
ärkn

in
g

:
V

id anslutning av om
riktaren till nätet kom

m
er sker först en uppladdning

av det interna m
ellanledet. D

etta betyder att om
riktaren först efter en viss

fördröjning kom
m

er att vara driftberedd. Å
terinkoppling av nätet  kan där-

för endast göras m
ed längre tidsm

ellanrum
 (m

in
st 60 s). Joggning m

ed
nätbrytare är inte tillåtet.
O

b
servera:

P
å grund av de höga läckström

m
arna (>

 3,5 m
A

) får m
an inte enbart

använda jordfelsbrytare. S
kyddsjord m

åste därför finnas.

N
ä

tsä
krin

g
 ska

ll fin
n

a
s o

ch
 va

ra
 d

im
e

n
sio

n
e

ra
d

 i e
n

lig
h

e
t m

e
d

installationsföreskrifterna (se rekom
m

endationer enligt datatabellen). V
id

användning av säkringsautom
ater kan enbart sådana m

ed utlösningskar-
akteristik B

 eller C
 användas.

A
n

slu
tn

in
g

 av  V
F

1205M
, V

F
1207M

N
ätanslutning (1 x 230 V

A
C

) sker på plint L
1,N

,
 (se datatabellen ang. tekniska

data).

O
bservera!

A
nslut aldrig 400/460V

 till plintarna L
1 och N

. 400/460V
 på dessa plintar

förorsakar haveri!

A
n

slu
tn

in
g

 V
F

1404M
 ... V

F
1410M

N
ätet (3 x 400/460V

) ansluts till plint L1,L2,L3,
 (se datatabellen ang.

tekniska data).
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U
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D
reieck 
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W V U PE PE L3 N/L2 L1 - RB RB +

4
1

4
2

4
3

4
4

4
5

4
6

n
.c.

2
3

2
9

3
6

2
1

2
2

2
3

2
4

2
5

2
6

3
3

3
4

3
5

2
6

4
7

4
8

4
9

5
0

5
1

5
2

++

++

2.3.2
M

otora
nslutning

A
llm

ä
nt

Standard växelström
 norm

m
otorer i effektom

rådet upp till 4 kW
 tillverkas enligt

IE
C

 34 för olika nätspänningar ∆
 (3*230)V

, Y
 (3*400)V

.

V
id inkoppling av växelström

s specialm
otorer som

 inte m
otsvarar IE

C
34,

skall m
an följa m

otortillverkarens installationsanvisningar.

A
nslutning

 a
v V

F1205, V
F1207

M
otorn ansluts på plint 

,U
,V

,W
. M

otorn skall ∆
-kopplas (3

x 230V
).

A
nslutning

 a
v V

F1404...1408
M

otorn ansluts på plint 
,U

,V
,W

. M
otorn skall Y

-kopplas (3
x 400V

).

2.3.3
Bro

m
sc

ho
p

p
e

ra
nslutning

 (BR1)

A
llm

ä
nt

M
otorn återm

atar energi till om
riktaren när den går översynkront (påskjutande

last). I detta tillstånd brom
sas m

otorn och återm
atar energi till frekvensom

riktaren
och denna energi lagras i m

ellanledskondensatorerna. H
ärvid om

vandlar den interna
brom

schoppern energi till värm
e i brom

sm
otståndet.

A
lla S

M
A

R
TD

R
IV

E frekvensom
riktare i storlek 1,1 till 4kW

 är utrustade m
ed intern

brom
schopperelektronik.

U
tfö

ran
d

e B
R

1:

M
ed detta utförande levereras apparaten m

ed ett i kylflänsen inbyggt
b

ro
m

sm
o

tstå
n

d
, o

ch
 d

e
n

 sta
n

d
a

rd
m

ä
ssig

t in
-

byggda brom
schopper-elektroniken är kopplad till

detta.

M
ax brom

seffekt
P

B
rS

p
=

 1650 W

In
ko

p
p

lin
g

stid
te

in
=

 12 s m
ax.

Interm
ittensfaktor

tE
D

=
 6 %

C
yklisk brom

seffekt
P

B
rD

=
 90 W

E
xem

pel:

B
ro

m
stid

:
P

au
stid

:

tein  =
 12 s (6 %

)
⇒

taus  =
 200 s (94 %

)
tein  =

   3 s (6 %
)

⇒
taus  =

   50 s (94 %
)

tein  =
   1 s (6 %

)
⇒

taus  =
   17 s (94 %

)

B
lo

cksch
em

a - b
ö

rvärd
ein

g
ån

g
B

ild 6-1

* U
tföranden, se kapitel 2.4.7

02345 16717...22
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04-F
S

S
E

L

F
F

2

F
F

3

F
F

4

F
F

5

F
F

6

F
F

7

F
M

A
X

S1IND 

1  0   00 0 0
S2IND 

s
to

p
re

tu
rn

s
ta

rt
e

n
te

r

V
A

L

H
z

S
M

A
R

T
C

A
R

D

M

67-F
S

T
29-F

M
A

X
2

0 H
z

28-F
M

IN
2

21-F
M

IN
1

94-M
A

X
F

22-F
M

A
X

1

20...100%

0...100%

8

F
S

IN
∗(-1)

S3IND 

0  1   0

1  1   0

1  0   1

0  0   1

0  1   1

1  1   1

R
S

485*

9
F

F
2

10
F

F
3

11
F

F
4

12
F

F
5

13
F

F
6

14

F
M

IN
x

15

F
M

A
X

x
16

F
F

7

R
S

232*



2-6
6-1

6
Pa

ra
m

eterb
eskrivning

01-M
O

D
E

 
D

riftm
o

d
 [D

ecim
al]

M
O

D
E

 fastlägger styrm
öjligheterna för om

riktaren och bestäm
m

er den
verksam

m
a betjäningsnivån t ex för K

E
YP

A
D K

P
100.

P
aram

etrarna är uppdelade på 3 betjäningsnivåer.
I nivå 1 finner m

an de param
etrar som

 är viktigast vid idrifttagning.
I nivå 2 m

öjliggörs ändring, förutom
 användning av de param

etrar som
finns i nivå 1, även av ytterligare param

etrar såsom
 special- och styr-

fu
n

ktio
n

e
r, exe

m
p

e
lvis d

a
ta

sa
tso

m
ko

p
p

lin
g

 e
lle

r p
ro

gra
m

m
e

rin
g

 av
m

a
n

ö
veru

tg
å

n
g

a
rn

a
.

N
ivå 3 är reserverad för gränssnittsparam

etrar (S
IO

-drift) och special-
param

etrar (ytterligare inform
ation finns i "Total param

eterbeskrivning").

01-M
O

D
E

 = 1
->

D
riftnivå 1

Idrifttagningsnivå
01-M

O
D

E
 = 2

->
D

riftnivå 2
D

rift- och m
anöverfunktioner

01-M
O

D
E

 = 3
->

D
riftnivå 3

G
ränssnitt- och specialparam

etrar
01-M

O
D

E
 = 0

->
D

riftnivå 0
E

ndast S
IO

-drift

6.1
Börvä

rd
einm

a
tning

04-F
S

S
E

L
F

rekven
sb

ö
rvärd

eväljare
H

är väljer m
an den typ av börvärde (analogt, frekvens eller P

W
M

-sig-
nal) eller varifrån det kom

m
er (K

E
YP

A
D, S

IO
...)

04-F
S

S
E

L
F

u
n

ktio
n

0
A

nalogingång aktiv, anpassning via J1 ... J6

1/2
E

j aktiv

3
F

S
IN

 aktiv som
 frekvensingång 0 till 1 kH

z

4
F

S
IN

 aktiv som
 frekvensingång 0 till 10 kH

z

5
F

S
IN

 aktiv som
 P

W
M

-ingång 20 till 100%

6
F

S
IN

 aktiv som
 P

W
M

-ingång 0 till 100%

7
F

S
IN

 ej aktiv, börvärde via K
P

100 (C
T

R
L-M

eny)

8
B

örvärde via gränssnitt

9 till 16
B

örvärde,  se nedanstående

17 till 22
Ä

ndring av analogbörvärdet via S
1IN

D
/S

2IN
D

(M
otorpotentiom

eterfunktion aktiv)

23
Inverterad analogingång, 10V

 = F
M

IN
, 0V

 = F
M

A
X

2.3.4
Ö

ve
rva

kning
 a

v m
o

to
rte

m
p

e
ra

tur (Utförande PTC
/ PT1)

F
ör term

isk övervakning av m
otorlindningen ansluts en term

istor (P
T

C
)

eller en term
obrytare till plint X

4/ 51 +
 52. Ingången är potentialfri. M

an
kan välja m

ellan 2 utförandevarianter.

U
tfö

ran
d

e P
T

C
Term

istorövervakning i enlighet m
ed D

IN
44081/ 44082 m

ed kortslutningsavkänning
U

tfö
ran

d
e P

T
1

för användning av term
isk brytare (K

lixon)

S
p

ecifikatio
n

:

U
tfö

ran
d

e P
T

C
 o

ch
 P

T
1

K
lä

m
sp

ä
n

n
in

g
U

M
A

X
≤ 7,5 V

S
tröm

IM
A

X
≤ 3 m

A

K
o

p
p

lin
g

sn
ivå

R
S

T
3600 Ω

 (nom
inell)

Å
te

rin
ko

p
p

lin
g

svä
rd

e
R

W
S

T
<

 1600 Ω

E
n

d
ast u

tfö
ran

d
e P

T
C

K
opplingspunkt vid kortslutning

R
K

<
 50 Ω

A
n

m
ärkn

in
g

:
I utförande P

T
C

 eller P
T

1  levereras apparaten m
ed ett

m
o

n
te

ra
t m

o
tstå

n
d

 (1
0

0Ω
 p

å
 p

lin
t X

4
/5

1
o

ch
 5

2
).

V
id anslutning av ett  m

otor-P
T

C
s eller term

obrytare skall
m

otståndet först tas bort.
+

474849505152

X
5X
4

X
3

X
2

υ
υ

1
2

A
n

slu
tn

in
g

sp
lats:

(1) =
 M

otor-P
T

C

(2) =
 Term

obrytare
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A
n

slu
tn

in
g

R
e

fe
re

n
s-

utgång U
R

M
atnings-

utgång U
V

F
rekvensbörvärde-

ingång F
S

IN
(a

n
a

lo
g

)

F
rekvensbörvärde-

ingång F
S

IN
(d

ig
ita

l)

D
igitala styr-

in
g

å
n

g
a

r
S

T
R

, S
T

L, S
1IN

D
,

S
2IN

D
, S

3IN
D

D
igital frekvens-

utgång S
O

U
T

F

A
n

a
lo

g
u

tg
å

n
g

S
O

U
TA

R
e

lä
-u

tg
å

n
g

a
r

S
1O

U
T, S

2O
U

T

S
pecifikation

10 V
 ± 2,5%

K
ortslutningssäker

B
elastbarhet m

ax. 10 m
A

24 V
 ± 10%

K
ortslutningssäker

B
elastbarhet m

ax. 100 m
A

0...10V, R
i = 100 kΩ

4...20 m
A

, R
i  = 500 Ω

U
pplösning 10 B

IT
A

vvikelse ± 2,5%
 från nom

inellt värde
M

jukvarufilter upp till 123 m
s

LO
W

 < 5 V, H
IG

H
 > 5 V

 (m
ax.30 V

)
P

ulsbredd 10 m
s m

inim
um

A
vvikelse ± 0,8 %

LO
W

  < 7 V, H
igh > 14 V

 (m
ax. 30V

)
S

tröm
förbrukning (vid 24 V

) = 10 m
A

 m
ax.

P
LC

 kom
patibel, +24 V-logik m

ot jord
H

årdvarufilter 3,3 m
s

E
j kortslutningssäker, pulsström

 = 12 m
A

LO
W

-im
puls, LO

W
-nivå ca. 1 V

P
uls-P

aus-förhållande 1 : 1
6-faldig utfrekvens
V

id stillestånd H
IG

H
 = 24 V

 (int. P
ull-up m

otst.)

E
j kortslutningssäker

U
tspänning 10 V

B
elastbarhet (till 10 V

) = 8 m
A

U
pplösning 10 B

IT

K
opplingsspänning 250VA

C
K

opplingsström
 1 A

 m
ax.

K
opplingstid 10m

s m
ax.

2.4
Styra

nslutning
a

r

2.4.1
Sp

ecifika
tion

5.3
O

m
rikta

ra
vhä

ng
ig

a
 o

c
h lä

nd
e

rb
e

ro
e

nd
e

 p
a

ra
m

e
tra

r

B
eteckn

.
S

id
a

N
am

n
E

n
h

et
W

E
-

W
E

-
O

m
riktartyp

A
B

44-V
N

1
6-10

M
ärkspänning 1

V
230

230
V

F
1205M

...V
F

1207M
44-V

N
1

6-10
M

ärkspänning 1
V

400
460

V
F

1404M
...V

F
1410M

47-V
N

2
6-11

M
ärkspänning 2

V
230

230
V

F
1203M

...V
F

1207M
47-V

N
2

6-11
M

ärkspänning 2
V

400
460

V
F

1404M
...V

F
1410M

50-IN
6-13

M
otorm

ärkström
,

A
4,5

4,5
V

F
1205M

56-ILIM
6-16

S
tröm

gräns,
A

6,2
6,2

V
F

1207M
59-T

R
IP

6-16
I x t Ö

vervakning
A

3,5
3,4

V
F

1404M
A

5,4
4,8

V
F

1406M
A

7,1
6,3

V
F

1408M
A

8,9
7,7

V
F

1410M
53-K

IX
R

6-14
K

or.faktor I*R
 K

om
p.

-
7

7
V

F
1205M

53-K
IX

R
6-14

K
or.faktor I*R

 K
om

p.
-

4
4

V
F

1207M
53-K

IX
R

6-14
K

or.faktor I*R
 K

om
p.

-
18

18
V

F
1404M

53-K
IX

R
6-14

K
or.faktor I*R

 K
om

p.
-

12
12

V
F

1406M
53-K

IX
R

6-14
K

or.faktor I*R
 K

om
p.

-
8

8
V

F
1408M

53-K
IX

R
6-14

K
or.faktor I*R

 K
om

p.
-

8
8

V
F

1410M
54-K

S
C

6-14
K

or.faktor E
ftersl.-kom

p.
%

6,7
6,7

V
F

1205M
54-K

S
C

6-14
K

or.faktor E
ftersl.-kom

p.
%

6
6

V
F

1207M
54-K

S
C

6-14
K

or.faktor E
ftersl.-kom

p.
%

6
6

V
F

1404M

54-K
S

C
6-14

K
or.faktor E

ftersl.-kom
p.

%
5,3

5,3
V

F
1406M

54-K
S

C
6-14

K
or.faktor E

ftersl.-kom
p.

%
5,3

5,3
V

F
1408M

, V
F

1410M

 E
n

d
ast län

d
erb

ero
en

d
e p

aram
etrar

22-F
M

A
X

1
6-7

M
axim

ifrekvens 1
H

z
50

60

29-F
M

A
X

2
6-7

M
axim

ifrekvens 2
H

z
50

60

43-F
N

1
6-10

M
ärkfrekvens 1

H
z

50
60

46-F
N

2
6-11

M
ärkfrekvens 2

H
z

50
60

52-N
N

6-13
M

ärkvarvtal
R

P
M

1390
1710

L
everan

sin
ställn

in
g

 (W
E

):
Leveransinställningen är inställbar i PA

R
A

-M
eny m

ed hjälp av K
E

YP
A

D. H
Ä

R
V

ID ställer
m

an param
eter 71-P

R
O

G
 på 1 (Leveransinställning för E

uropa) resp. 71-P
R

O
G

på 4 (Leveransinställning för U
S

A
).
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2.4.2
Bö

rvä
rd

e
ing

å
ng

e
ns funktio

ne
r FSIN

A

A
n

alo
g

 referen
s F

S
IN

A
 fö

r frekven
sb

ö
rvärd

e

Inm
atning av börvärde för statorfrekvensen sker via plint X

6/2-22. D
er

Ingångens styrfunktion anpassas m
ed jum

per J3, J4, J5, J6. H
ärför finns

tre m
öjligheter:

2122
F

S
IN

U
R

+
10V

X
6/223J1 J6

A

A
n

slu
tn

in
g

 av p
o

ten
tio

-
m

eter (4,7... 10 kΩΩ ΩΩΩ
)

A
npassning:

Jum
perinställning A

04-F
S

S
E

L =
 0 Leveransinställning

E
xtern

t sp
än

n
in

g
sb

ö
rvärd

e
0(2)...10 V

 D
C

A
npassning:

Jum
perinställning A

0... 10 V
Jum

perinställning B
2... 10 V

04-F
S

S
E

L =
 0 Leveransinställning

E
xtern

t strö
m

b
ö

rvärd
e

0(4)...20 m
A

A
npassning:

Jum
perinställning C

0... 20 m
A

Jum
perinställning D

4... 20 m
A

04-F
S

S
E

L =
 0 Leveransinställning

2122
F

S
IN

X
6/223

+-

J1 J6

D
J1 J6

C

2122
F

S
IN

X
6/223

+-

J1 J6

A
J1 J6

B

Jum
perJ1...J6´s är placerad på apparatöversidan (se placering K

ap.1).

D
riftnivå

 2 (d
e

l 2)

 B
eteckn

.
N

am
n

E
n

h
et

Inställningsom
råde

S
id

a
L

everan
s-

K
u

n
d

in
ställn

in
g

 S
pecialfunktioner

48-IX
R

I∗R
 K

om
pensering

-
0 till 3

6-11
0

49-S
C

Eftersläpningskom
pensering

-
0 till 2

6-13
0

50-IN
M

otorm
ärkström

A
0 till 150%

 IN
enn

6-13
*

51-C
O

S
E

ffektfaktor x100
%

0 till 100
6-13

82
52-N

N
M

otorm
ärkvarvtal

U
P

M
0 till 24000

6-13
1400(1700**)

53-K
IX

R
K

orrektionsfaktor för
-

0 till 30
6-14

*
I∗R

 kom
pensering

54-K
S

C
K

orrektionsfaktor för
-

0,0 till 30,0
6-14

5
eftersläpningskom

pensering
55-IS

E
L

S
tröm

regler-väljare
-

0 till 2
6-14

0
56-ILIM

S
tröm

gräns
A

25 till 150%
 IN

6-16
*

57-F
ILIM

M
insta sänkfrekvens

H
z

0,0 till 999,0
6-16

15
58-R

ILIM
R

etardationsram
p för

H
z/s

0,1 till 999,0
6-16

50
ström

reglering
59-T

R
IP

I∗t övervakning
A

25 till 150%
 IN

6-16
*

 S
ignalutgångar

61-S
O

U
TA

F
rekvens-/A

nalog-
-

0 till 14
6-17

9
utgång

62-S
1O

U
T

U
tgång 1 digital

-
0 till 10

6-18
10

63-S
2O

U
T

U
tgång 2 digital

-
0 till 10

6-18
1

67-F
S

T
F

iltertidkonstant
-

0 till 4
6-18

2
69-K

O
U

TA
N

orm
ering S

O
U

TA
%

0 till 200
6-19

100

 P
rogram

-funktioner
7

1
-P

R
O

G
S

pecialprogram
-

0 till 4
6-19

0
72-S

T
R

T
S

tartoptioner
-

0 till 7
6-19

0
74-P

W
M

M
odulationsfrekvens

-
0 till 2

6-20
0

75-O
P

T
1

O
ption 1***

-
0, 2 eller 4

6-20
0

86-K
G

N
orm

eringsfaktor
-

0 till 200
6-21

0
för 10-G

87-D
IS

P
V

araktigt visat
-

S
om

 visnings-
6-21

1
2

-F
ärvärde

-
param

eter
88-P

S
W

1
P

asserkod 1 <PA
R

A
>

-
0,0 till 999,0

6-21
0

89-P
S

W
2

P
asserkod 2 <C

T
R

L>
-

0,0 till 999,0
6-21

573
94-M

A
X

F
A

bsolut m
ax frekvens

H
z

4,0 till 999,0
6-22

50

*B
eroende av om

riktartyp, **Leveransinställning B
 (se 5-4)

***O
bservera: D

enna param
eter är endast användbar i driftm

ode 01-M
O

D
E

 = 3.

A
n

m
ärkn

in
g

:
IN  =

>
A

pparatström
 (se typskylt)

U
N  =

>
A

pparatm
ärkspänning (se typskylt)



5-2
2-9

A
n

m
ärkn

in
g

:
M

ed vald rotationsriktning kan frekvensom
riktaren startas m

ed frekvens-
b

ö
rvä

rd
e

in
g

å
n

g
e

n
.

F
S

 > 0,5 H
z

→
S

TA
R

T

F
S

 < 0,25 H
z

→
S

TO
P

F
ö

ru
to

m
 a

n
p

a
ssn

in
g

e
n

 av in
g

å
n

g
 F

S
IN

A
 m

e
d

 ju
m

p
e

rliste
n

, e
rb

ju
d

e
r

apparatm
jukvaran anpassningsm

öjlighet m
ed hjälp av K

E
YP

A
Deller via

gränssnitt.

P
a

ra
m

e
te

r 
0

4
-F

S
S

E
L

 
(fre

kve
n

sb
ö

rvä
rd

e
vä

lja
re

) 
b

e
stä

m
m

e
r

fre
kve

n
sb

ö
rvä

rd
e

ts h
ä

rko
m

st (se
 ta

b
e

ll). S
e

 ä
ve

n
 p

a
ra

m
e

te
r-

b
e

skrivn
in

g
e

n
.

D
ig

ital in
m

atin
g

 av frekven
sb

ö
rvärd

e F
S

IN
A

(F
)

04-F
S

S
E

L
Funktion

0
A

nalogingång aktiv, anpassning via jum
perlist J1...J6

1, 2
Ingen funktion

3
F

S
IN

 som
 frekvensingång 0 till 1 kH

z aktiv
4

F
S

IN
 som

 frekvensingång 0 till 10 kH
z aktiv

5
F

S
IN

 som
 P

W
M

-ingång 20 till 100%
 aktiv

6
F

S
IN

 som
 P

W
M

-ingång 0 till 100%
 aktiv

7
F

S
IN

 ej aktiv, börvärde via K
P

100 (C
T

R
L-M

enü)
8

B
ärvärde via gränssnitt

9 till 16
B

örvärdeinm
atning, se K

apitel 6 sid 6-4
17 till 22

Ä
ndring av analogbörvärde via S

1IN
D

/S
2IN

D
(M

otorpotentiom
eter-funktion) aktiv

2
3

Inverterad A
nalog-ingång: 10V

 => F
M

IN
, 0V

 => F
M

A
X

s
to

p
re

tu
rn

s
ta

rt
e

n
te

r

s
to

p
re

tu
rn

s
ta

rt
e

n
te

r

5.2
D

riftnivå
  2

B
eteckn

.
N

am
n

E
n

h
et

Inställningsom
råde

S
id

a
L

everan
s-

K
u

n
d

in
ställn

in
g

B
örvärdeinm

atning
4-F

S
S

E
L

F
rekvensbörvärdeväljare

-
0 till 23

6-1
0

Ä
rvärden

9-B
A

R
G

V
al av stapeldiagram

-
 6 ärvärde

6-5
13-V

Frekvenser
20-F

F
2-1

1.Fast frekvens 2
H

z
0,0 till 999,0

6-7
3

21-F
M

IN
1

1.M
inim

ifrekvens
H

z
0,0 till 999,0

6-7
0

22-F
M

A
X

1
1.M

axim
ifrekvens

H
z

4,0 till 999,0
6-7

50
23-F

F
3

Fast frekvens 3
H

z
0,0 till 999,0

6-7
15

24-F
F

4
Fast frekvens 4

H
z

0,0 till 999,0
6-7

30
25-F

F
5

Jäm
förfrekvens för

H
z

0,0 till 999,0
6-7

3
S

2
O

U
T

26-F
F

6
S

tyrfrekvens
H

z
0,0 till 999,0

6-7
0

 (datasats)
27-F

F
2-2

2.Fast frekvens 2
H

z
0,0 till 999,0

6-7
5

28-F
M

IN
2

2.M
inim

ifrekvens
H

z
0,0 till 999,0

6-7
0

29-F
M

A
X

2
2.M

axim
ifrekvens

H
z

4,0 till 999,0
6-7

50
30-F

F
7

Fast frekvens F
F

7
H

z
0,0 till 999,0

6-7
50

R
am

per
31-K

S
E

L
D

atasatsväljare
-

0 till 3
6-8

0
32-R

A
C

C
1

1.A
ccelerationsram

p
H

z/s
0,1 till 999,0

6-9
20

33-R
D

E
C

1
1.R

etardationsram
p

H
z/s

0,1 till 999,0
6-9

20
34-R

A
C

C
2

2.A
ccelerationsram

p
H

z/s
0,1 till 999,0

6-9
80

35-R
D

E
C

2
2.R

etardationsram
p

H
z/s

0,1 till 999,0
6-9

80
36-R

S
T

O
P

S
T

O
P

P
-(retardations)-

H
z/s

0,0 till 999,0
6-9

0
ram

p

   K
arakteristikor

3
8

-T
H

T
D

C
A

vstängningsfördröjning
s

0,0 till 120,0
6-10

0
39-V

H
T

D
C

D
C

-hållspänning
%

1 till 25
6-10

4
41-V

/F
C

U
/F

 karakteristikaväljare
-

1 till 4
6-10

1
42-V

B
1

S
tartspänning (B

oost 1)
%

0,0 till 25,0
6-10

8
43-F

N
1

M
ärkfrekvens 1

H
z

15,0 till 960,0
6-10

50/60**
44-V

N
1

M
ärkspänning 1

V
43%

...119%
 U

N
6-10

*
45-V

B
2

S
tartspänning  (B

oost 2)
%

0,0 till 25,0
6-10

*
46-F

N
2

M
ärkfrekvens 2

H
z

15,0 till 960,0
6-11

50/60**
47-V

N
2

M
ärkspänning 2

V
43%

...119%
 U

N
6-11

*

*B
eroende på om

riktartyp, **Leveransinställning B

A
n

m
ärkn

in
g

:M
ed inställning av param

eter 71-P
R

O
G

 på 1 kom
m

er alla
editerbara param

etrar att återställas till "L
everan

s-
in

ställn
in

g
" vid bekräftelse av param

eterändringen m
ed

S
tart/E

nter-knappen (m
eddelande "w

ait").
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2122
F

S
IN

X
6/223J1 J6

E

F
örutsättning:

P
W

M
-basfrekvens 0,9...8kH

z

S
e kapitel  6.1 för ytterligare uppgifter om

 börvärdeinm
atning.

Jum
perJ1...J6 är placerad på apparatöversidan (se P

lacering, K
ap.1).

2122
F

S
IN

X
6/223J1 J6

E

E
xtern inm

atning av frekvensb
ör-

värd
e

0...1kH
z

N
orm

ering:
F

M
IN

  →
F

M
A

X

0    . . .     1 kH
z

A
npassning:

Jum
per-inställning E

04-F
S

S
E

L =
 3

A
m

plitud:
30 V

 m
ax.

P
u

lsb
re

d
d

:
10 µ

s m
inim

um

E
xtern inm

atning av frekvensb
ör-

värd
e

 0 ... 10 kH
z

N
orm

ering:
F

M
IN

  →
 F

M
A

X

0    . . .    10 kH
z

A
npassning:

Jum
per-inställning E

04-F
S

S
E

L =
 4

A
m

plitud:
10 V

 m
ax.

P
u

lsb
re

d
d

:
10 µ

s m
inim

um

E
xtern inm

atning av börvärde
P

W
M

-sig
n

al

N
orm

ering:
20  . . . 100%

(F
M

A
X

)

A
npassning:

Jum
per-S

tellung E

04-F
S

S
E

L =
 5

N
orm

ering:
0  . . .  100%

(F
M

A
X

)

A
npassning:

Jum
per-inställning E

04-F
S

S
E

L =
 6

2122
F

S
IN

X
6/223J1 J6

E

5
Pa

ra
m

eterlista
5.1

D
riftnivå

 1

B
eteckn

.
N

am
n

E
n

h
et

V
isn

in
g

so
m

råd
e

S
id

a
L

everan
s-

K
u

n
d

in
ställn

in
g

Ä
rvärden
1

0
-G

N
orm

erad frekvens
-

0 till 65535
6-5

1
2

-F
U

tfre
kve

n
s

H
z

0,0 till 999,0
6-5

13-U
U

tspänning
V

0 till 460
6-6

14-IS
S

kenbar fasström
A

0,0 till 52,0
6-6

15-IW
A

ktiv fasström
A

0,0 till 52,0
6-6

16-P
W

A
ktiv effekt

W
0 till 22000

6-6
17-U

Z
K

M
ellanledsspänning

V
D

C
0 till 900

6-6
18-T

IM
E

Inkopplingstid efter R
eset

h
0,0 till 960,0

6-6
1

9
-T

O
P

D
rifttid

h
0 till 60000

6-6

A
pparatdata
91-T

Y
P

E
O

m
riktartyp

-
15 m

öjliga typer
6-21

92-R
E

V
M

jukvaru
version

-
-

6-21
S

e om
slagssida 2

95-E
R

R
1

S
enaste fel

-
0-0,0 till 9-1,5

6-22
11-0,0 till 11 -1,5

B
eteckn

.
N

am
n

E
n

h
et

Inställningsom
råde

S
id

a
L

everan
s-

K
u

n
d

in
ställn

in
g

1-M
O

D
E

D
riftm

ode
-

0 till 3
6-1

1

F
rekvenser
20-F

F
2-1

Fast frekvens 2
H

z
0,0 till 999,0

6-7
3

21-F
M

IN
1

M
inim

ifrekvens
H

z
0,0 till 999,0

6-7
0

22-F
M

A
X

1
M

axim
ifrekvens

H
z

4,0 till 999,0
6-7

50

23-F
F

3
Fast frekvens 3

H
z

0,0 till 999,0
6-7

15

24-F
F

4
Fast frekvens 4

H
z

0,0 till 999,0
6-7

30

25-F
F

5
Jäm

förfrekvens S
2O

U
T

H
z

0,0 till 999,0
6-7

3

R
am

per
32-R

A
C

C
1

A
ccelerationsram

p 1
H

z/s
0,1 till 999,0

6-9
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33-R
D

E
C

1
R

etardationsram
p 1

H
z/s

0,1 till 999,0
6-9

20

36-R
S

T
O

P
S

T
O

P
P

-(retardations)ram
p

H
z/s

0,0 till 999,0
6-9

0

K
arakteristikor

41-V
/F

C
U

/F
 karakteristikaväljare

-
1 och 4

6-10
1

42-V
B

1
S

tartspannung (B
oost 1)

%
0,0 till 25,0

6-10
8

43-F
N

1
M

ä
rkfre

kve
n

s
H

z
15,0 till 960,0

6-10
50/60**

44-V
N

1
M

ärkspänning
V

43%
...119%

 U
N

enn
6-10

*

*B
eroende på om

riktartyp, **Leveransinställning B
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2.4.3
Styrfunktio

ne
r m

e
d

 STR/STL

N
ätan

slu
tn

in
g

 m
ed

 S
T

L
/S

T
R

A
v säkerhetskäl får frekvensom

riktare ej startas m
ed förvald riktning S

T
R

eller S
T

L när nätet ansluts. S
tartfunktionen känns av först efter nätan-

slutning och självtest.

R
iktn

in
g

sva
l ske

r via
 in

g
å

n
g

a
rna

S
T

R
 eller S

T
L,  m

ed användning av
två

 
sta

rtko
n

ta
kte

r 
e

n
lig

t
anslutningsschem

a.  A
lternativt kan

riktn
in

g
sva

l g
ö

ra
s m

e
d

 2
 exte

rn
a

sp
ä

n
n

in
g

ssig
n

a
le

r i e
n

lig
h

e
t m

e
d

styranslutningarnas specifikation.

S
TA

R
T

O
m

riktaren startar när m
an sam

tidigt har styrsignal på S
T

L eller S
T

R
 och

ett börvärde för statorfrekvensen som
 är m

inst 0,5 H
z =

 0,1 V
 på ingång

F
S

IN
.

S
TO

P
P

O
m

riktaren stoppar när styrsignaler på S
T

L eller S
T

R
 tas bort. D

en an-
slutna m

otorn löper ut obrom
sad. M

ed aktiverad stoppram
p (param

eter
36-R

S
T

O
P

) sker aktiv inbrom
sning.

B
R

O
M

S
N

IN
G

/S
TO

P
P

O
m

riktaren brom
sar m

otorn till stopp, när m
an sam

tidigt har styrsignal
på S

T
L och S

T
R

. Å
terstart sker när en av de båda styrsignalerna noll-

ställs.

R
E

V
E

R
S

E
R

IN
G

R
eversering av riktningen sker vid direkt växling av riktningssignal från

den ena styringången (t. ex. S
T

L) till den andra styringången (t. ex. S
T

R
).

Ö
verlappningstiden m

åste vara m
inst  8 m

s.

S
TL

S
T

R
Förklaring

0
0

S
TO

P
P, O

brom
sad

1
0

S
TA

R
T, V

änstervarv m
ed R

A
C

C
/R

D
E

C

0
1

S
TA

R
T, H

ögervarv m
ed R

A
C

C
/R

D
E

C

1
1

B
R

O
M

S
N

IN
G

, K
ontrollerad brom

sning till stopp

0
1

R
eversering av rotationsriktning

1
0

242526

+
24V

S
T

R
S

T
L

X
6/2

C
TR

L

C
TR

L

H
z

C
TR

L

H
z

s
ta

rt
e

n
te

r

C
TR

L

H
z

C
TR

L

H
z

s
to

p
re

tu
rn

von Ü
bersicht

C
TR

L-M
enü

zu Ü
bersicht

C
TR

L-M
enü

4.4.2
M

otorp
otentiom

eterfunktion m
ed

 K
EYP

A
D KP100

E
fter inläggning av passerkoden är styrplin-

ten spärrad. Inm
atat frekvensbörvärde (K

E
Y-

P
A

D)  är t ex 10 H
z. M

otorn startar när m
an

trycker på S
tart/E

nter-K
nappen

Ä
rvärdet (sm

å siffror) och rotationsriktning (m
ed-

urs) visas upptill.

V
arvtalet kan ökas m

ed upptangenten (t ex till 50H
z).

O
m

riktaren följer ökningen m
ed accelerations-

ra
m

p

M
inska varvtalet m

ed pil-knappen.

O
m

rikta
re

n
 fö

lje
r m

in
skn

in
g

e
n

 m
e

d
 b

ro
m

s-
ram

p. V
id <

 0,0 H
z  växlar om

riktaren riktning
på statorfältet..

V
arvtalsbörvärdet (vänstervarv) höjs till t. ex.

10 H
z.

Tecknet fram
för (--) visar riktningen vänster-

varv.

S
to

p
/R

e
tu

rn
-kn

a
p

p
e

n
 trycks in

, O
m

rikta
re

n
brom

sar m
otorn till stillestånd.

M
ed S

tart/E
nter-knappen aktiveras åter m

otor-
potentiom

eterfunktionen.

T
ill översikt

C
T

R
L-m

eny

Från översikt
C

T
R

L-m
eny
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2.4.4
Styrfunktio

n via
 S1IN

D
/S2IN

D
/S3IN

D

V
al av fasta frekven

ser
F

örutom
 m

ed styringången F
S

IN
A

, kan frekvensbörvärdet väljas via styr-
ingångarna S

1IN
D

/S
2IN

D
/S

3IN
D

 som
 förvalda fasta frekvenser. 3 val-

bara fasta frekvenser kan aktiveras i enlighet m
ed sanningstabellen.

S
anningstabellen nedan relaterar till leveransinställning m

ed
P

aram
eter 31-K

S
E

L
 = 0 (D

atasatsväljare).

S
a

n
n

in
g

sta
b

e
ll

S
1IN

D
S

2IN
D

S
3IN

D
Varvtalsb

ö
rvärd

e
Leveransinställning

0
0

0
F

S
IN

 A
nalogingång*

F
M

A
X

 = 50 H
z

1
0

0
20-F

F
2-1 [27F

F
2-2]

F
F

2 = 5 H
z [3 H

z]

0
1

0
23-F

F
3

F
F

3 = 15 H
z

1
1

0
24-F

F
4

F
F

4 = 30 H
z

0
0

1
25-F

F
5

F
F

5 = 3 H
z

1
0

1
26-F

F
6

F
F

6 = 0 H
z

0
1

1
30-F

F
7

F
F

7 = 50 H
z

1
1

1
22-F

M
A

X
1 [29-F

M
A

X
2]

F
M

A
X

 = 50 H
z

* O
bservera inställningen av 04-F

S
S

E
L.

E
xem

pel på sekvensdiagram

F
S

IN
A

F
F

2
F

F
3

F
F

3
F

F
4

S
T

L

S
T

R

S
1IN

D

S
2IN

D 0 ff

t
F

F
6

F
F

5

F
F

7

S
3IN

D

S
T

O
P

=
 1

=
 0

s
to

p
re

tu
rn

s
ta

rt
e

n
te

r

C
T

R
L

C
T

R
L

C
T

R
L

H
z

s
ta

rt
e

n
te

r

s
ta

rt
e

n
te

r

s
ta

rt
e

n
te

r
s

to
p

re
tu

rn

C
A

R
D

C
A

R
D

C
A

R
D

C
A

R
D

s
ta

rt
e

n
te

r

s
ta

rt
e

n
te

r

s
ta

rt
e

n
te

r
s

to
p

re
tu

rn

s
to

p
re

tu
rn

M
o

to
rp

o
ti-F

u
n

k
tio

n

D C AB

M
eny C

T
R

L vald (M
otorstyrning

M
eny Laddning/lagring av apparat-

via K
E

YP
A

D)
inställningar (G

E
) m

ed S
M

A
R

TC
A

R
D (S

C
)

Inm
atning av passerkod

R
E

A
D

= G
E

 laddas till S
C

Leveransinställning = 573
W

R
IT

E
= G

E
 lagras på S

C
LO

C
K

= S
C

  skrivskyddas
U

N
LC

K
= S

krivskydd tas bort

Frekvensbörvärde (K
E

YP
A

D)
S

tarta vald funktion m
ed

inm
atning t. ex. 10 H

z
S

tart/E
nter-knappen

A
ktivering av m

otorpotentiom
eter-

F
unktionen felfritt genom

förd
funktionen (se nästa sida)

ABCD
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B
yte av d

atasats
O

m
riktaren förfogar över två datasatser m

ellan vilka m
an kan växla m

ed
styringångarna S

1IN
D

/S
2IN

D
. V

arje datasats förfogar över totalt 8 para-
m

etrar som
 var för sig är inställbara (se param

eterbeskrivningen).
N

e
d

a
n

stå
e

n
d

e
 sa

n
n

in
g

sta
b

e
ll h

ä
n

fö
r sig

 till p
a

ra
m

e
te

r 31-K
S

E
L

 =
 2

(datasatsväljare)

S
a

n
n

in
g

sta
b

e
ll

S
1IN

D
S

2IN
D

Förklaring
D

atasats

0
0

F
S

IN
A

-ingången aktiv
1 aktiv

1
0

F
F

2-1 fast frekvens aktiv
1 aktiv

0
1

F
S

IN
A

-ingången aktiv
2 aktiv

1
1

F
F

2-2 fast frekvens aktiv
2 aktiv

R
am

p
o

m
ko

p
p

lin
g

U
r m

öjligheten m
ed datasatsom

koppling, förfogar om
riktaren även över

2
 st ra

m
p

p
a

r. S
e

kve
n

sd
ia

g
ra

m
m

e
t n

e
d

a
n

 illu
stre

ra
r fu

n
ktio

n
e

n
 h

o
s

ram
pom

kopplingen (m
ed 31-K

S
E

L=
2).

S
e param

eterbeskrivningen för m
er detaljerad inform

ation.

S
e

kve
n

sd
ia

g
ra

m

S
T

L

S
T

R

S
2IN

D 0 f

t

R
A

C
C

2

R
A

C
C

1

R
D

E
C

2

R
D

E
C

1

s
to

p
re

tu
rn

s
ta

rt
e

n
te

r

4.3
M

e
ny- struktur

4.3.1
Ö

versikt

M
eny VA

L (ärvärde) valt
M

eny PA
R

A
 vald

V
isa ärvärde, växla m

ed
Val av param

eter t. ex. F
M

IN
1

pilknappen till

nästa ärvärde - param
eter

P
aram

eterändring i offline-
drift (m

otorn stoppad)

Fråga efter nytt ärvärde
Läsning av param

eterinställning
online-drift (m

otorn igång)

B ACD ABCD

V
A

L

V
A

L

H
z

V
A

L

 V

V
A

L

 V

s
ta

rt
e

n
te

r

s
ta

rt
e

n
te

r

s
to

p
re

tu
rn

s
to

p
re

tu
rn

P
A

R
A

P
A

R
A

H
z

P
A

R
A

H
z

P
A

R
A

H
z

s
ta

rt
e

n
te

r

s
ta

rt
e

n
te

r

s
ta

rt
e

n
te

r

s
to

p
re

tu
rn
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2.4.5
M

otorp
otentiom

eterfunktion m
ed

 S1IN
D

/S2IN
D

D
efin

itio
n

er

B
a

svä
rd

e
P

å ingång  F
S

IN
 inm

atat analogt varvtalsbörvärde.

O
ffset

A
ndelen höjning resp. sänkning av basvärdet, påverkat av

ingångarna S
1IN

D
 och S

2IN
D

.

S
1IN

D
Ingång för inställning av börvärdeshöjningens offset.

S
2IN

D
Ingång för inställning av börvärdessänkningens offset.

B
ö

rvä
rd

e
V

arvalsinm
atning, som

 ökas eller m
inskas m

ed andelen
offset (basvärde +

/-offset).

04-F
S

S
E

L
 = >

1
7

1
8

1
9

2
0

2
1

2
2

Å
terställning av offset m

ed
x

x
x

S
1IN

D
 =

 1, S
2IN

D
 =

 1

Å
terställning av offset m

ed
x

x
b

ro
m

sra
m

p
 R

S
T

O
P

B
ibehålla offset när nätspänning

x
x

är från (E
E

P
R

O
M

-m
inne)

Tecken
fö

rklarin
g

ar fö
r exem

p
len

:

Ingång aktiv

Ingång ej aktiv

B
rom

sram
p vid m

oturs rotation

B
rom

sram
p vid m

edurs rotation

A
ccelerationsram

p vid m
edurs rotation

A
ccelerationsram

p vid m
oturs rotation

B
rom

sram
p (P

aram
. 36-R

S
TO

P
)

R
D

E
C

1

R
D

E
C

1

R
A

C
C

1

R
A

C
C

1

R
S

T
O

P

s
to

p
re

tu
rn

s
ta

rt
e

n
te

r

4.2.3
LC

D
- D

isp
la

yP
A

R
A

C
T

R
L

C
A

R
D

V
A

L

%
V

A
hm

in -1
H

z/s

12
13

14

20

21

8
9

10

11

15
1617

18

1922

P
o

s.
B

eteckn
in

g
F

u
n

ktio
n

8
V

änstervarv
V

isar m
otorns rotationsriktning,

vänstervarv aktivt

9
H

ögervarv
V

isar m
otorns rotationsriktning,

högervarv aktivt

10
A

ccelerationsram
p

V
isar när

accelerationsram
pen är aktiv

11
B

rom
sram

p
V

isar när
brom

sram
pen är aktiv

12
3-ställig siffervisning

7-S
egm

ent-visning av ärvärde,
P

aram
eter-N

r.

13
VA

L-M
eny

Ä
rvärdevisning, t ex frekvens,

spänning, ström

14
PA

R
A

-M
eny

Ä
ndring av param

eterinställning

15
C

T
R

L-M
eny

S
tyrning av m

otorn via K
E

YP
A

D

16
C

A
R

D
- M

eny
Laddning/lagring av apparat-
inställningar m

ed S
M

A
R

TC
A

R
D

17
P

hys. enhet för P
os.20

V
isar %

, V, A
, VA

 m
ed

autom
atisk tillordning

18
F

ys. enhet för P
os.20

V
isar h, m

in -1 m
ed

autom
atisk tillordning

19
F

ys. enhet för P
os.20

V
isar H

z, s, H
z/s m

ed
autom

atisk tillordning

20
5-ställig siffervisning

15-S
egm

ent visning
för param

eternam
n och värde

21
S

tapeldiagram
 - beteckning

V
isar form

elbokstäver respektive
fysikalisk enhet för pos. 22

22
10-ställig visning i

V
isar param

etervärde, frekvens,
stapeldiagram

spänning, skenbar eller aktiv ström
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E
xem

p
el: B

asfu
n

ktio
n

 m
ed

 reset o
ch

 b
asvärd

e

F
ö

rklarin
g

:
➀

Å
terställning (reset) av börvärdet till basvärde (endast m

öjligt
m

ed 04-F
S

S
E

L =
18/20/22).

0

O
ffset

O
ffset

B
asis

t

n

S
T

L
S

1IN
D

S
2IN

D

R
A

C
C

1
R

D
E

C
1

F
M

A
X

F
S

IN

1

E
xem

p
el: Ä

n
d

ra riktn
in

g
 m

ed
 S

T
L

 o
ch

 S
T

R

G
äller m

ed param
eter 04-F

S
S

E
L =

 17/18/19/20/21/22

A
n

m
ärkn

in
g

:
V

id reversering m
åste signalerna på S

T
L och S

T
R

 ha m
inst

0,5 sek överlappning.

F
M

A
X

F
M

A
X

F
S

IN

0

O
ffset

t

n

S
T

L
S

1IN
D

S
T

R

B
asis

n

F
S

IN

O
ffset

R
A

C
C

1
R

D
E

C
1

R
D

E
C

1
R

A
C

C
1

S
2IN

D

B
asis

4.2
A

llm
ä

nt

4.2.1
M

enysektioner

S
jälvtest genom

förs direkt efter nätanslutning (display m
ed röd bakgrunds-

belysning).

V
F

1000 avslutar testet m
ed direkt hopp till aktuellt utfrekvensvärde (dis-

play m
ed grön bakgrundsbelysning).

M
enysektion  VA

L är aktiv. V
isningen växlar till <

M
E

N
Y

>
 när m

an trycker
på S

top/R
eturn (2 gånger) och öppnar därm

ed för ytterligare m
enyvägar.

VA
L

=
 V

isning av ärvärden
PA

R
A

=
 Inställning eller förändring av

   param
etrar (param

etrera).
C

T
R

L
=

 S
tyra m

otorn via K
E

YP
A

D

C
A

R
D

=
 Ladda apparatinställningar/

   lagra i m
inne m

ed S
M

A
R

TC
A

R
D

P
A

R
A

C
T

R
L

C
A

R
D

V
A

L

s
to

p
re

tu
rn

s
ta

rt
e

n
te

r

s
to

p
re

tu
rn

s
ta

rt
e

n
te

r

s
to

p
re

tu
rn

s
ta

rt
e

n
te

r

s
to

p
re

tu
rn

s
ta

rt
e

n
te

r

4.2.2
Kna

p
p

funktioner

M
ed pilknapparna väljer m

an m
enysektion och en-

skilda param
eter och m

öjliggör ändringar.

M
ed en tryckning hoppar m

an till nästa m
eny-

sektion/param
eter eller gör m

insta m
öjliga för-

ändring av en param
eter.

M
an får autom

atisk rullning så länge knappen
hålls intryckt.

M
ed Stop/R

etur -knappen läm
nar m

an M
enysektion/

Param
eter eller avbryter param

eterändring. (G
am

m
alt

värde ligger kvar).

M
ed S

tart/E
nter kallar m

an på m
enysektion eller

param
eter, och m

atar in ändring eller frågar efter ärvär-
de.
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E
xem

p
el: S

än
kn

in
g

 av b
asvärd

e, återställn
in

g
 av o

ffset m
ed

 R
S

TO
P

G
äller m

ed param
eter 04-F

S
S

E
L =

 17/18/19/20/21/22

V
iktig

t:
B

rom
sram

pen R
S

TO
P

 är endast aktiv när param
etervärdet

är inställt  ≥ 1 H
z/s (Leveransinställning =

 0 H
z/s).

O
b

servera:
V

id sänkning av basvärdet till 0 H
z får m

an visserligen stil-
lestånd m

en detta tillstånd skall inte förväxlas m
ed en stopp-

m
anöver. M

otorn återstartar och basvärdet ökas m
edan m

an
har signal på S

2IN
D

 (till nytt basvärde m
ed förutvarande off-

set).

F
ö

rklarin
g

:

➀
E

ndast m
öjligt m

ed 04-F
S

S
E

L =
 17/18/19/20

(O
ffset bibehålls)

➁
E

ndast m
öjligt m

ed 04-F
S

S
E

L =
 21/22

(O
ffset återställs)

0 n
F

M
A

X

F
S

INt

S
T

L
S

1IN
D

B
asis

(alt)
B

asis
(neu)

O
ffset

B
asis

(neu)

-O
ffset-

12

R
A

C
C

1
R

D
E

C
1

R
S

T
O

P

4.2.3
LC

D
- D

isp
la

yP
A

R
A

C
T

R
L

C
A

R
D

V
A

L

%
V

A
hm

in -1
H

z/s

12
13

14

20

21

8
9

10

11

15
1617

18

1922

P
o

s.
B

eteckn
in

g
F

u
n

ktio
n

8
V

änstervarv
V

isar m
otorns rotationsriktning,

vänstervarv aktivt

9
H

ögervarv
V

isar m
otorns rotationsriktning,

högervarv aktivt

10
A

ccelerationsram
p

V
isar när

accelerationsram
pen är aktiv

11
B

rom
sram

p
V

isar när
brom

sram
pen är aktiv

12
3-ställig siffervisning

7-S
egm

ent-visning av ärvärde,
P

aram
eter-N

r.

13
VA

L-M
eny

Ä
rvärdevisning, t ex frekvens,

spänning, ström

14
PA

R
A

-M
eny

Ä
ndring av param

eterinställning

15
C

T
R

L-M
eny

S
tyrning av m

otorn via K
E

YP
A

D

16
C

A
R

D
- M

eny
Laddning/lagring av apparat-
inställningar m

ed S
M

A
R

TC
A

R
D

17
F

ys. enhet för P
os.20

V
isar %

, V, A
, VA

 m
ed

autom
atisk tillordning

18
F

ys. enhet för P
os.20

V
isar h, m

in -1 m
ed

autom
atisk tillordning

19
F

ys. enhet för P
os.20

V
isar H

z, s, H
z/s m

ed
autom

atisk tillordning

20
5-ställig siffervisning

15-S
egm

ent visning
för param

eternam
n och värde

21
S

tapeldiagram
 - beteckning

V
isar form

elbokstäver respektive
fysikalisk enhet för pos. 22

22
10-ställig visning i

V
isar param

etervärde, frekvens,
stapeldiagram

spänning, skenbar eller aktiv ström



3-4
2-17

E
xem

p
el: S

p
ara o

ffset efter n
ätsp

än
n

in
g

sb
o

rtfall

A
n

m
ärkn

in
g

:
O

m
 nätet kopplas bort löper m

otorn ut fritt och stannar. N
är

nätet återkom
m

er och ny startsignal ges, kom
m

er m
otorn

att accelereras från 0 H
z.

O
m

 S
T

L förblir aktiv när nätet är bortkopplat kom
m

er m
o-

torn inte att starta. M
otorn accelererar inte till basvärdet

förrän S
T

L-ingången fått en flank.
P

aram
eter 72-S

T
R

T
 m

åste vara inställd för 'A
utostart' (se

kapitel 6) om
 m

an önskar autom
atisk återstart efter åter-

anslutning av nätet.

F
ö

rklarin
g

ar:

➀
O

ffset sparas vid nätfrånkoppling
(endast m

öjligt m
ed 04-F

S
S

E
L =

 19/20).

➁
O

ffset förloras vid nätfrånkoppling
(m

ed 04-F
S

S
E

L =
 17/18/21/22).

S
T

L
S

1IN
D

N
etz 0

t

n
F

M
A

X

F
S

IN
O

ffset
O

ffset

R
A

C
C

1
R

D
E

C
1

12

B
asis

B
asis +

O
ffset
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2.4.6
Sig

na
lutg

å
ng

a
r

S
u

m
m

alarm
 S

1O
U

T
 (R

eläutgång)
A

rbetskontakten (plint 41) aktiveras (d v s reläet drar)  vid om
riktarfel. D

er
R

e
lä

e
t d

ra
r å

te
r (ko

n
ta

kte
n

 ö
p

p
n

a
r) n

ä
r fe

le
t ä

r å
tg

ä
rd

a
t o

ch
 n

ä
t-

spänningen är tillbaka, eller reset har gjorts.

Felet kvitteras m
ed intryckning av stop/return-knappen under m

inst 3 sek. eller
m

ed signal på en av de digitala ingångarna (se param
eter 75-O

PT
1 sidan 6-20 ).

D
riftberedd S2O

U
T

 (reläutgång)
A

rbetskontakten plint 44/45 aktiveras (sluts) direkt efter nätanslutning och m
ellan-

ledsuppladdning, under förutsättning att det inte föreligger fel. A
rbetskontakten,

plint 44/45, öppnar åter när ett fel uppträder eller om
 nätet kopplas bort.

P
ro

g
ram

m
erin

g
:

B
åda de två utgångarna kan m

ed K
E

YP
A

D eller via gränssnitt ställas in på
en av 10 olika funktioner. F

unktionsbeskrivningen är baserad på följande
levera

n
sin

stä
lln

in
g

a
r:

P
aram

eter 62-S
1O

U
T

 =
 10

P
aram

eter 63-S
2O

U
T

 =
 1

S
e param

eterbeskrivningen kapitel 6 för ytterligare inform
ation.

s
to

p
re

tu
rn

s
ta

rt
e

n
te

r

s
to

p
re

tu
rn

s
ta

rt
e

n
te

r

4142434445
S

2O
U

T

S
1O

U
T

46

X
6/1

S
u

p
p

o
rt:

V
i står gärna till ditt förfogande om

 du får problem
 vid idrifttagningen av

frekvensom
riktaren.  V

åra kunniga m
edarbetare når du på följande adres-

ser:

A
dresse:

S
IG

B
I S

y
stem

 A
B

S
IG

B
I S

y
stem

 A
B

W
ärdshusvägen 20

Långholm
sgatan 20

263-93 H
Ö

G
A

N
Ä

S
117 33 S

TO
C

K
H

O
LM

Telefon:
042-654 00

08-429 80 50
Telefax:

042-654 79
08-84 20 72

3.4
M

o
to

r/o
m

rikta
re

 ö
ve

rla
stskyd

d
 (I ∗∗ ∗∗∗ t ö

ve
rva

kning
)

I∗t övervakningen är ett elektroniskt m
otorskydd och om

riktarskydd m
ot

hög term
isk belastning. U

tlösningskarakteristiken erhålles ur diagram
-

m
et. A

ngivelserna hänför sig till 50 H
z utfrekvens.

M
an bör beakta att m

otorer i varaktig drift <
 40 H

z kan behöva separat
kyln

in
g

.

Tu
m

reg
el:

Inom
 ett tidsutrym

m
e på m

inst 1 m
inut är det m

öjligt m
ed en varaktig

ström
 som

 är m
inst

I =
 1,5∗IN

 (150%
 överlast).

D
iagram

:



3-2
2-19

A
n

alo
g

u
tg

ån
g

 S
O

U
TA

U
tgången arbetar m

ed grundinställningen som
 analog frekvensutgång.

D
en ger en likspänning som

 är proportionell m
ot om

riktarens utfrekvens.

S
O

U
TA

F
ö

rklarin
g

(J1)
(61-S

O
U

TA
 = 9)

0 V
F

 =
 0 H

z

10 V
O

m
riktarfrekv., F

 =
 F

M
A

X

S
O

U
TA

F
ö

rklarin
g

(J2)
(61-S

O
U

TA
 = 9)

P
W

M
 =

 0 %
F

 =
 0 H

z

P
W

M
 =

 100 %
O

m
riktarfrekvens,

F
 =

 F
M

A
X

P
ro

g
ram

m
erin

g
:

U
tgångarna S

O
U

TA
 och S

O
U

T
F

 program
m

eras för ytterligare funktioner
m

ed K
E

YP
A

D eller via gränssnitt. F
ör båda utgångarna görs inställningen

m
e

d
 p

a
ra

m
e

te
r 6

1
-S

O
U

TA
. D

e
ssu

to
m

 ka
n

 a
n

a
lo

g
u

tg
å

n
g

e
n

 S
O

U
TA

norm
eras m

ed param
eter 69-K

O
U

TA
 .

L
eve

ra
n

sin
stä

lln
in

g
:61-S

O
U

TA
 =

  9
69-K

O
U

TA
 =

 100%

S
e param

eterbeskrivningen för ytterligare inform
ation.

232936
-

+
S

O
U

T
A

X
6/1

J1 J6
1)

s
to

p
re

tu
rn

s
ta

rt
e

n
te

r

232936

S
O

U
T

F

100
X

6/1
24 V

J1 J6
1)

D
ig

ital frekven
su

tg
ån

g
 S

O
U

T
F

U
tgången S

O
U

T
F

 ger 24 V
 pulser. F

ör varje 1 H
z statorfrekvens ger

frekvensutgången 6 LO
W

-Im
pulser. V

id stillestånd har m
an +

24 V
 på ut-

g
å

n
g

e
n

.

F
S

IN
S

O
U

T
F

<
 5 H

z
30 H

z konstant
5...260H

z
30...1560H

z linjär
>

 260 H
z

1560 H
z konstant

1) Placering av Jum
per (J1...J6) på apparatöversidan  (se placeringar i kapitel 1).

232936

S
O

U
T

A
(P

W
M

)

X
6/1

J1 J6
1)

P
aram

etrerin
g

:
I*t utlösningsström

 ställs in m
ed param

eter 59-T
R

IP.  D
etta betyder att m

an
kan ställa in ström

 som
 <

 IN
 (apparatm

ärkström
). H

ärm
ed uppnår m

an att
även m

otorer som
 har m

indre effekt än apparatens m
ärkeffekt får tillräck-

ligt skydd m
ot överbelastning.

Leveransinställning: 59-T
R

IP
 =

 IN
  (apparatm

ärkström
)

3.3
Felm

ed
d

ela
nd

en

H
1

Fel
Tillstånd/orsak

Å
tg

ärd
/an

m
ärkn

in
g

blinar

1 ggr
E

-C
P

U
C

P
U

-fel
K

oppla bort och återin-
koppling av nätet (R

eset)

2 ggr
E

-O
FF

N
ätet bortkopplat

blinkar tills U
ZK

 <150V
 V

F12xxL
eller underspänning

              < 300V
 V

F14xxL

3 ggr
E

-O
C

Ö
verström

sutlösning,
M

otor/ M
otorkabel/

kortslutning
U

/f-karakteristika kontrolleras

4 ggr
E

-O
V

Ö
verspänning,

N
ät/ M

otor/ B
rom

s-
M

otor generatorisk
chopper kontrolleras

5 ggr
E

-O
LM

M
otor-överlast,

D
rift/M

otor/K
ylning

I ∗ t avstängning
kontrolleras

6 ggr
E

-O
LI

O
m

riktare överbelastad,
D

rift/K
ylning kontrolleras

I ∗ t avstängning

7 ggr
E

-O
T

M
M

otortem
peratur

M
otor överbelastad, m

ontering
för hög*

kontrolleras

8 ggr
E

-O
TI

O
m

riktartem
peratur

O
m

riktaren överbelastad

för hög
kontrollera inbyggnad

9 ggr
E

-E
E

P
Fel i E

E
-P

R
O

M
K

oppla bort och återin-
koppling av nätet (R

eset)

*endast m
öjligt m

ed utförande P
T

C
 eller P

T
1

Felet kvitteras m
ed att trycka på S

top/R
eturn-knappen under m

inst 3 sek-
under eller m

ed digital signal så som
 beskrivs under 75-O

P
T

1 (K
apitel 6).

s
to

p
re

tu
rn

s
ta

rt
e

n
te

r
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2.4.7
LU

STB
U

S a
nslutning

 (utfö
ra

nd
e

 C
9/ C

12)

U
tfö

ran
d

e C
9:

O
m

riktare V
F

1000 S
erie M

 har i detta utförande en potentialfri gräns-
snittsanslutning R

S
485. V

ia detta gränssnitt kan om
riktarna betjänas m

ed
L

U
S

TB
U

S dataöverföringsprotokoll.

S
e bilden betr. plintanslutningar:

F
ö

r d
rift av grä

n
ssn

itte
t ä

r d
e

t
nödvändigt m

ed en extern 24 V
likspänningsförsörjning (V

D
D ).

Tekniska data:

B
eteckn.

R
S

485

S
pännings-

V
D

D
24 V

D
C

 ±
15%

F
örsörjn.  ext.

S
tröm

förb
ru

kn
in

g
I

ca. 50 m
A

P
otentialskiljning

-
m

otsvarar V
D

E
 0884, klenspänningsskydd

D
rive

ffe
kt

-
R

S
485:  31 deltagare, avstånd <

 1000 m
B

u
savslu

tn
in

g
-

ej inbyggd
Ö

ve
rfö

rin
g

sra
te

-
fast 9600 B

aud

U
tfö

ran
d

e C
12:

O
m

riktare V
F

1000 S
erie M

 har i detta utförande en potentialfri gräns-
snittsanslutning R

S
232. V

ia detta gränssnitt kan om
riktarna betjänas m

ed
L

U
S

TB
U

S dataöverföringsprotokoll.

S
e

 
b

ild
e

n
 

b
e

tr.
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etz ist eingeschaltet, nach ca. 0,5 s
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richter betriebsbereit
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m

richter ist gestartet

Ü
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r e
j p
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R
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A
d

ressan
g

ivelse:
T

illordning av adress sker binärt (se tabell). A
ndressangivelse kan val-

fritt göras,

a) via en param
eter

b) via jum
perlisten J7 ... 11 på apparatöversidan (se bild c)

c) via kodningskontakt ( A
D

R
0, A

D
R

1, A
D

R
2) (se b

ild b).
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riktaren kan via

d
e

tta
 g

rä
n

ssn
itt b

e
tjä

n
a

s i e
n

lig
h

e
t

m
e

d
 IN

T
E

RB
U

S-S
 d

a
ta

ö
ve

rfö
rin

g
s-

protokoll.

P
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Tekniska data:

B
et.

V
F1000M

, IN
TE
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U

S-S

F
örsörjningsspänning:

V
D

D
24 V

 D
C

,  - 7%
 +15%

S
tröm

förbrukning:
I

ca. 100 m
A

G
ränssnittutförande:

-
2-ledare-fjärrbus m

ed
ext. +24V-m

atning

M
odul-Ident.-N
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5
9
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R
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O
M

-specifikation
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etrering
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A
N
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anslutning (C
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B
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 D
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S
tandard 102.V

2.0.
O
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A
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s
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F
ör avbrottsfri drift av gränssnittet är det nödvändigt m

ed en extern 24V
likspänningsförsörjning. A
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S
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