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94-MAXF Absolut maximalfrekvens [Hz]

94-FMAXA dromriktarens maximalautfrekvens

Dennaparameter anvinds nir frekvensborvirde, stromgréansreglering, efterslép-
ningskompenseringochsynkroniseringbildas. Instillning Obetyder: Begransning-
enavMAXFiravstingd. Dadrfortfarande begrénsningarnamed 22-FMAX1 resp.
29-FMAX2 aktiva.

95-ERR1 Fel 1 [Decimal-0,1h]
Lagrar senaste felmeddelande.

Visning:

| Fel-Nr.- Feltid _

Se tabell mv; h =6 Min./max. 1,5h
Aterstélls vid varje kvittering av fel.

Mojliga felmeddelanden:

Nr. Betydelse

1-Tid Fel i CPU-del

2-Tid Underspéanning (ingen inmatning i 95-ERR1 + 98-ERR4)

3-Tid Overstrém, kortslutning eller jordfel efter natanslutning

4-Tid | Overspéanning

5-Tid | * t Motor

6-Tid I * t Omriktare

7-Tid | Overtemperatur i motor

8-Tid | Overtemperatur i omriktare

9-Tid Fel i EEPROM

Fel kvitteras med intryckning av stop/return- knappen funder minst 3 sek.
eller med digital signal sasom beskrivs under 75-OPT1.

6-22

Béaste kund!

Vi tackar for visat fértroende genom att du képt SmMaRTDRIVE frekvens-
omriktare av fabrikat Lust Antriebstechnik GmbH.

Installation och idrifttagning av frekvensomriktare bér ske av utbildade
och erfarna personer. Vi ber dig anvadnda den tid som behdévs for att
lasa och satta dig in i denna installationsanvisning. Om di beaktar
anmarkningarna, kommer du att spara in tid och fragor vid idrifttag-
ningen som da blir ganska enkel.

L&sning av installationsanvisningen ar &ven erforderlig foér att det inte
genom felaktigt handhavande skall uppsta skador pa frekvensomrik-
taren eller andra utrustningar.

Om du har fragor &r du alltid védlkommen till oss med dessa.

SIGBI system AB

Wiirdshusviigen 20 * 263 93 HOGANAS
Tel: 042-65 400 * Fax: 042-65 470

E-mail: hoganas@sigbi.se
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nach Netz-Aus
2 Minuten warten

A Vart att veta om installationsanvisningen

Denna anvisning och dess uppgifter har giltighet fér alla frekvensomrik-
tare SmarTDrivE VF1000M. Med bokstaven M, som star for “Medium” de-
finieras kapslingens utférande.

Installationsanvisningen innehéller 6 kapitel, som ar listade under titeln
“Sa har hittar du ratt”.

| kapitel A finns allmén information om apparatvarianter, sékerhets-
anvisningar samt CE-dokument.

For idrifttagningen &r kapitel 1, 2 och 3 av betydelse. Kapitel 4, 5 och 6
handlar om omriktarens betjaning med betjaningsenheten KeyPab KP100
och beskriver de enskilda parametrarna.

Fo6r kundspecifika krav pa frekvensomriktare finns det dven apparat-
varianter med specialfunktioner. De fran standardapparater avvikande
uppgifterna, finns i sérskilda beskrivningar.

For att 6ka dverskadligheten in installationsanvisningen, anvands féljande
piktogram foér varningar och anméarkningar.
= Forsiktighet! Livsfarlig spadnning mm.

= Observera! Anmarkningen skall obetingat beaktas.

= Observera! Apparaten skall vara skild fran natet under minst 2 minuter
(fér att mellanledskondensatorerna skall hinna laddas ur) innan man gér
ingrepp i densamma.

= Forbud! Felaktigt handhavande kan medféra skada pa apparaten.

= Nyttig anmérkning, Tips.

= Installning kan géras med KeyPab.

86-KG Normeringsfaktor for 10-G
Faktorn vardet for visning av parameter 10-G erhalles enlig formeln:

(10_G)=(12_F)+(86_KG)

87-DISP  Varaktig visning [Decimal]
87-DISPbestdimmer parameter for varaktig visning.

Allaparametrarimeny "VAL" kan viljas.

88-PSW1 Passerkod 1 [Decimal]
Med 88-PSW1 lagger man in passerkod for instéllningar i <PARA> Meny.
Leveransinstéllning = 0

89-PSW2 Passerkod 2 [Decimal]
Med 89-PSW2 lagger man in passerkod for styrning via KeyPap <CTRL> Meny.
Leveransinstalining = 573

91-TYPE Omriktartyp [Decimal]

91-TYPE visar vilken typ av slutsteg man har. Alla parametergrénser och
leveransinstéliningar av spanningar och strdmmar &r beroende av denna,
tex:

VF1207M - 44-VN1 =230V Leveransinstalining
VF1406M - 44-VN1 =400V Leveransinstalining

92-REV  Mjukvaraversion [Decimal]
Angerdeninmatade mjukvaraversionen.
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Autostart 72-STRT =1

Om en av startkontakterna STL eller STR &r byglad och bérvarde-
inmatningen FSIN > 0,5 Hz, starter omriktaren automatiskt efter natan-

slutning.

Synkronisering 72-STRT = 2

Efter aktivering av startkontakt omriktaren, soker forstupp den frekvens som
motsvararratt varvtal for denroterande motorn. Sokningen borjar vid maxfrekven-
sen22-FMAX1 vilketbetyder att frekvensomriktaren arbetar med positiv aktiv
strom. Frekvensen sinkstills aktivastrommen blirnegativ och omriktaren arbetar
undersynkront. Omriktaren synkroniserarsig saledes med den statorfrekvens som
sokts upp.

Synkroniseringen fungeraribadariktningarna.

Riktningsspérr 72-STRT = 4

Med denna startoption spérras alltid rotation i vanstervarv. Detta bety-
der att vanstervarv inte kan aktiveras av ingangen STL eller med CTRL-

mey.

74-PWM  Switchfrekvens [Decimal]
Parameter 74-PWM bestdmmer slutstegets switchfrekvens.

74-PWM | Switch- Galler for Leveransinstéllning
frekvens
0 7,8 kHz VF1205M till VF1410M alla VF1000M
1 15,6 kHz VF1205M till VF1410M
2 3,9 kHz VF1205M till VF1410M
75-OPT1 Option 1

Med denna parameter ar specialfuktioner, t ex felkvittering méjliga.

Anmérkning: Denna parameter kan bara stéllas in med 01-MODE = 3.

75-OPT1

Funktion

Ingen funktion

Felkvittering via S2IND

Felkvittering via STL eller STR

Sa har hittar du ratt

A

A

A1
A2
A3
A4
A5
A6

1

1.1
1.2
1.3
1.4

2

2.1
22
2.3
2.3.1
232
233
234

24

241
242
243
244
245
246
247
2438
249

3

3.1
3.2
3.3
3.4

Vért att veta om installationsanvisningen ................ A2

Sa harhittar du ratt ........occooei i A-3
Sékerhetsanvisningar..........cccocveeiveeeeensee e A-5
Anvandning enligt bestdmmelser ..........ccccoceviiieennenn. A-5
Utféranden och tillbehor .........coooviiiiiiii, A7
Konformitetsintyg fér frekvensomriktare ....................... A-8
VF1000M med CE - godk&nnande.............ccceevcvvernnnenn. A-10
Anmarkningar betréffande EMC-riktig installation ......... A-12
Tekniska data ...........cceevvecmmriiiiinnneerssseeennns. 1-1
Uppbyggnad och placering ..........ooocveeeeeeinniieenee e, 1-1
Tekniska data ......ccceeeeeieiiiiii e, 1-2
MALDIIA ... 1-3
Apparatmontering .......occuveeeeei i 1-4
Elanslutningar .........cccccvvvcmmminnnsseemnnnnssesssssnnssaees 2=1
ANnsIutnNingSSChema .........occovvviee i 2-1
Stoérsandning/ storhallfasthet (EMC) .........ccccccceveiiennes 2-3
Kraftanslutningar ............cccco i 2-4
NAANSIUINING ..o 2-4
MotoransIutNiNg .......ccoevvieieeine e 25
Bromschopperanslutning (BR1) .......cccccoeeiiiiieeieinee, 25
Overvakning av motortemperatur ................cccccceevenen...
(Utforande PTC/PT1) e 2-6
StyranslutniNgar ..........coooeeeeiniee e 2-7
SPeCIfikation .........cccveiiiiii 2-7
Borvardeingangens funktioner FSINA ..........cccceeiieens 2-8
Styrfunktionermed STR/STL .....coveeviiiiiiiiieiieeee 2-11
Styrfunktion via STIND/S2IND/S3IND .........ccccocvvrieeens 2-12
Motorpotentiometerfunktion med S1IND/S2IND ........... 2-14
SIGNAIULGANGAT ...t 2-18
LustBus anslutning (utférande C9/ C12) ........ccccceenneeee. 2-20
INTERBUs-S anslutning (utférande C8) ..........cccceeeeeennnnee. 2-21
CAN-Bus anslutning (utférande C2) .........cccccoecveeeeeernne 2-22
Drift och feldiagnos .........cccccerrviismmnnnnnissseennsnnssssnens 3-1
DriftindiKeringar .........oovevceiiie e 3-1
Varningsmeddelanden ...........ccocveeiiieeinienensee e 3-1
Felmeddelanden ... 3-2
Motor/omriktare Overlastskydd (I = t dvervakning) ........ 33



4 Handhavande av betjaningsenhet KeyPap KP100* .... 4-1
4.1 PlaCeringar........occoeeiieeeiieie e 41
4.2 AIMENT o 4-2
4.2.1 MenyseKtOoNer .......c.eevveiiiiiiee e 4-2
4.2.2 Knappfunklioner ..........cccooiiiieieiiieeee e 4-2
4.2.3 LCD-DiSPIaY ..eeeeeeiirieieeeeeiiieee et 4-3
4.3  Meny-StruKtUr....cooooiiiii 4-4
831 OVEISIKL «.eveceeieceieeeeeieesesee et 4-4
4.4.2 Motorpotentiometerfunktion med KeyPap KP100 .......... 4-6
5 Parameterlista ........ccccccevivcmmiiinnisssnnnnssseeneensnsneens. -1
5.1 DriftniVA T oo 5-1
52  DriftnivaA 2 (del 1) oviieiee e 52

Driftniva 2 (del 2) ..oeeeeeeee e 5-3
5.3  Omriktaravhéangiga och landerberoende parametrar ...... 5-4
6 Parameterbeskrivning .........cccceuvueemnisemernisesnnssseennnans 6-1
6.1 Borvardeinmatning .......c..cccovviiieeiiiee e 6-1
8.2 ANVAIIEN ..o 6-5
6.3  FreKVENSEr .....coiiiiiiiiiice e 6-7
6.4  RamMPEr ..o 6-8
6.5 Karakteristikor........ccccoviiiieiiiii e 6-10
6.6  Specialfunktioner ..........ccoccvieiiiiiniii e 6-11
6.7  SIgNalUtQANGAY .....cccveeriieiieeree e 6-17
6.8  Program-funktioner ............cccooviieeiiieneniee e 6-18
*Tillbehor

69-KOUTA Faktor for analogutgang 61-SOUTA [Decimal]

Denna parameter &r till fér att normera analogutgdngen SOUTA.
Analogsignalens utgang blir en spanning enligt vad som
inprogrammerats i 61-SOUTA multiplicerat med faktorn 69-KOUTA, be-
gransad till 15 V.

71-PROG Specialprogram [Decimal]
Med 71-PROG kan specialprogram aktiveras. Fér ndrvarande mdjliga
specialprogram:

71-PROG | Funktion

0 Inget specialprogram aktivt

1 Aterstalining till leveransinstalining "A" t. ex. Europa
(efter utférande 71-PROG = 0)

2 Andrad tolkning av styrplintarna
STR = 0 -> Hogervarv, STL =1 -> START
STR =1 -> Vanstervarv, STL =0 -> STOP

4 som 1, dock med leveransinstalin. "B" t ex USA

72-STRT Startoptioner [Decimal]

72-STRT | Funktion

0 Ingen startoption aktiv, leveransinstélining

1 Autostart efter natanslutn. med STL eller STR byglad

Synkronisering mot roterande motor

Autostart och synkronisering

Riktningssparr: Vanstervarv sparrat

Riktningsspérr och autostart

Ol |N

Riktningssparr och synkronisering

~

Autostart, syrnkronisering, Tikimingsspart
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62-S10UT Programmerbar manéverutgang S10UT [Decimal]
63-S20UT Programmerbar manéverutgang S20UT [Decimal]

62-S10UT | Funktion
63-S20UT

0,9 Ingen funktion, utgdngarna S_OUT =0

1 aktiv, sa snart frekvensomriktaren ar natansluten och utan fel

aktiv, ndr motorn &r magnetiserad

aktiv, vid vanstervarv> 0 eller DC-bromsning aktiv

aktiv, vid vanstervarv > 0 eller DC-bromsning aktiv

aktiv, nar statorfrekvensen 12-F = 0

aktiv, sa snart borvardet uppnatts

aktiv, nar statorfrekvensen 12-F > 25-FF5

0| N|o (o |~ WD

aktiv, nar motorstrémmen 14-IS > 110%,
59-TRIP uppnadd strémgréns

10 aktiv, efter utldsning pa grund av fel

Leveransinstéllning: 62-S10UT ->10, 63-S20UT -> 1

6.8 Program-funktioner

67-FST Filtertidkonstant [Decimal]
Bestdmmer filtertidkonstanten fér analog bérvardesinstalining FSIN (se
aven 04-FSSEL). Samma tidfunktion som PT1 (lagpass).

67-FST | Funktion
0 0Oms
8,2ms
24,6 ms, Leveransinstélining
57,4 ms
123 ms

Al N[ =
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A.1 Sdkerhetsanvisningar

Under drift med frekvensomriktare -med hansyn till deras skydd- kan det
férekomma spénningsférande, oskyddade, i fdrekommande fall roterande
eller rérliga delar saval som varma ytor. Dd&rmed kan man séga att viss
personskadefara finns.

For att forhindra allvarlig fysisk skada eller materielhaveri, far endast kva-
lificerade personer, som har kunskap om elektriska drivutrustningar, ar-
beta med utrustningen. Endast sadana personer som har kunskap om
montering, installation, idrifttagning och drift av frekvensomriktare och
som har tillracklig professionella kvalifikationer kan anses vara kvalifice-
rade. Dessa personer maste lasa instruktionerna noggrant innan de in-
stallation och idrifttagning samt félja sékerhetsinstruktionerna.

| detta sammanhang, maste foljande standard tas i beaktande IEC 364
och CENELEC HD 384 eller DIN VDE 0100 och IEC Report 664 eller
VDE 0110 och nationella sakerhetsféreskrifter eller VBG 4.

Reparation av utrustningen far endast utféras av tillverkaren eller av ho-
nom godkand reparationsverkstad. Icke auktoriserad 6ppning och
oprofessionell hantering kan leda till personskada eller materialhaveri.

A.2 Anvéndning enligt bestéimmelser

Frekvensomriktare r komponenter som ar avsedda for installation i elek-
triska system eller maskiner. | grunden &r de endast avsedda fér monte-
ring i apparatskap.

Nar den installeras i maskiner, far frekvensomriktaren inte tas i drift (var-
med menas att den inte far tas anvdndas sa som ar avsett) forran det ar
faststallt att maskinen motsvarar féreskrifterna i EU direktiven 89/392/EWG
(maskindirektivet); EN 60204.

Forutom ldgspanningsdirektivet 73/23/EEC, géller harmoniserande
standards prEN 50178/DIN VDE 0160 jamte EN 60439-1/DIN VDE 0660
del 500 och EN 60146/DIN VDE 0558 nar det géller frekvensomriktare.

Tekniska data och information angéende villkor f6r anslutning finns pa
typskylen och i dokumentationen, och skall under alla omstandigheter
beaktas.
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Frekvensomriktaren skall skyddas mot oauktoriserad hantering. Sérskilt
géller detta att komponenter och/eller isolationsavstand som inte far ut-
sattas for sadant, under transport och anvéndning, som kan férédndra
isolationsavstand.

Frekvensomriktare innehaller komponenter som &r kénsliga for statisk
elektricitet och dessa kan latt férstéras nar de handhas felaktigt. Elek-
triska komponenter far inte utséttas for mekanisk skada eller férstoring.

Nationella sékerhetsforeskrifter ( t ex VBG4) géller ndr man arbetar med
frekvensomriktare som &r i drift.

Elektrisk installation skall utféras i enlighet med relevanta féreskrifter (t
ex ledningsarea, avsékring, skyddsledaranslutning). Andra detaljer be-
skrivs i dokumentationen.

Elektriska apparater &r inte fullstdndigt sékra nér det galler fel. Anvanda-
ren skall sjalv ta ansvar fOr drivutrustningens sakerhet om enheten have-
rerar.

Om bromschoppern anvands fér speciella tillampningar (t ex
explosionssdkert omrade) skall tillampliga standards och féreskrif-
ter (t ex EN 50014 och EN 50018) féljas.

6.7 Signalutgéngar

61-SOUTA Analog-/frekens-utgang

61-SOUTA | Funktion

0/2/7/8/10/11 | Utgangar ej aktiva SOUTA = 0, SOUTF = 24V

1 SOUTA = 0...10V >> 0 ...FMAX proportionell mot utfrekvensen,
SOUTF = 24V (gj aktiv)

3 FOUTF = 6-faldig utfrekvens, SOUTA = 0 (ej aktiv)

4 SOUTA = 0...10V => Motorstrémmen normerad till 100% av
apparatmérkstdommen, SOUTF= 24V (ej aktiv)

5 SOUTA=0...10 V => Aktiv strém normerad till 100% av
apparatmarkstdommen, SOUTF= 24V (e aktiv)

6 SOUTA=0...10 V => Aktiv effekt normerad till 100% av
apparatmarkeffekten, SOUTF= 24V (e aktiv)

9WE SOUTA som 61-SOUTA= 1, SOUTF = 6-faldig utfrekvens

12 SOUTA som 61-SOUTA= 4, SOUTF = 6-faldig utfrekvens

13 SOUTA som 61-SOUTA= 5, SOUTF = 6-faldig utfrekvens

14 SOUTA som 61-SOUTA= 6, SOUTF = 6-faldig utfrekvens
Anmarkning:

Om utgangarna SOUTA och SOUTF anvénds samtidigt (param. 61-
SOUTA =9,12,13,14), blir signalens kvalitet samre (basfrekvens = 60Hz).
Om endast utgang SOUTA anvands (Param. 61-SOUTA = 1,4,5,6), ar
signalens utfrekvens béttre ( basfrekvens = 1,6kHz).

BE
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56-ILIM Stromgrénsvarde [A]
Se 55-ISEL samt diagram.

57-FILIM Lé&gsta sankfrekvens vid strémstyrning [Hz]
Se 55-ISEL samt diagram.

58-RLIM Ramp fér stromstyrning [Hz/s]
Se 55-ISEL samt diagram.

59-ITRIP I*t-6vervakning (motor). Utiésningsstrém [A]
Med 59-ITRIPstéller manin I*t-6vervakningens utlosningsstrom.

I*t-6vervakningen medforavstingning efteren bestimdutlosningstid (se diagram-
metnedan. Larmmeddelande E-OLM.

Motorskydd:
Instalining av I*t-utlésningsstrdom méaste motsvara motorns markstrém.
Harmed skyddas &ven motorer med lagre mérkstrdom &n omriktarens.

Omriktaren har I*t-6vervakning (fér styrningen) som &r oberoende av in-
stallningen 59-ITRIP. Med instéliningen 59-ITRIP = styrningens mérk-
strom, far man utlésning efter ca 100ms om | = 2 = | . Larmmeddelande
E_OLI.

Leveransinstéllning: 59-TRIP = || (Apparatmarkstrém)

240
+

180 /
150

120 //

&0
3n

110 120 130 140 150 1e0 170 180
I[% won I RIF]

Bild 6-10

A3 Utforanden och tillbehor

Standardutforandetav VF1000M kinnetecknas enbart med typbeteckningen. An-
drautforande, avvikande fran standard, kiinnetecknas med tilliggskodi typbeteck-
ningen.

Varjeutforandekod haren sérskild betydelse.

Bestillnings-respektive typbeteckning for standard

v[F[1[x]x]x[m]

H Serie M
Effektiv kontinuerlig strém
Nétspéanning:2 = 230 V
4 = 400/460 V
SmartDrive VF1000 produktfamil]

Standardutforande: * Lackerat hus helti metall med metallock och
fastsdttningsanordning for KeyPap KP100,
Kapslingsgrad P20

*Med  bromschopper kraftelektronik,
utan bromsmotstindikylfldnsen

* Installationsanvisning pasvenska

[vIFla D P ml [ [T T T T[]

H 3 3 3

Utforandekod vid avvikelse fran standard

Utforandekod ér separerad med kommatecken och kan forekommai foljd efter

varandra.
|—|| Kapslingsutférande G16 (IP20)

Med inbyggt nétfilter som klarar
granskurva klass A (Industrimilj6)

Exempel:

VF1408M, FA , G16
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A.4 Konformitetsintyg fér frekvensomriktare

LUST

ANTRIEBSTECHNIK

Herstellererklarung

Dokument-Nr.: 0809.02E.1Bl.1/2
Monat, Jahr: Oktober 1996
Hersteller: Firma

Lust Antriebstechnik GmbH
Anschrift: Gewerbestrae 5-9

D - 35633 Lahnau ( Deutschland )

Tel.: 06441 / 966-0

Produkt-
bezeichnung: Frequenzumrichter
Typ: VF1203M; VF1205M; VF1207M

VF1404M; VF1406M; VF1408M; VF1410M

Das bezeichnete Produkt ist ausschlieBlich zum Einbau in eine Maschine oder in eine Anlage im
Sinne der Maschinenrichtlinie bestimmt.

Die Inbetriebnahme ist solange untersagt, bis die Konformitit des Endproduktes mit der Richtlinie
89/392/EWG festgestellt ist.

Die fur die Richtlinie 89/336/EWG ( EMV) relevanten Normen, welche bei der Typenpriifung der
bezeichneten Produkte angewendet wurden, sind im Anhang aufgelistet.

Um die Anforderungen des EMV-Gesetzes einhalten zu kénnen sind die in der Produkt-
dokumentation beschriebenen Installationsrichtlinien zu beachten.

Aussteller: Firma
Lust Antriebstechnik GmbH
Ort, Datum: Lahnau, den:

Rechtsverbindliche
Unterschrift: A AENDA—
.H. Lust Geschéftsfithrer

Der Anhang ist Bestandteil dieser Erklarung.
Diese Erklarung beinhaltet keine Zusicherung von Eigenschaften.
Die { i n und Sicherheitshil ise der Pr ion sind zu

VFM2_HER.DOC 25.10.96 Seite 1/2

Strémstyrd acceleration (55-ISEL = 1)

Efter start accelererar motorn med rampen 32-RACC1. Accelerationen
férlangs nér man nar grénsen 75% av 56-ILIM. Motorns acceleration upp-
hoér om fasstrdmmen 14-IS stiger ytterligare och éverskrider 100% av
56-ILIM. Overskrids 125% av 56-ILIM, kommer den via FSIN inmatade
statorfrekvensen att sénkas till minsta sankfrekvensen 57-ILIM med ram-
pen 58-RILIM. Motorn kan ater accelerera till 94-MAXF med rampen 32-
RACC1 nér strommen minskar under 100% av 56-ILIM. Férloppet vid
bromsning &r likartat. Frekvensen kan 6kas till 94-MAXF, se bild 6-9.

Strémstyrd Acceleration (55-ISEL = 2)

Funktion som ovan med féljande undantag:

Rampen 32-RACC1 stoppas nar man éverskrider 125% av 56-ILIM. Frek-
vensen sanks inte.

Strémstyrd acceleration (55-ISEL = 3/4/5)
Narmare information pa begaran.

12-F  56-ILIM

A A
FSIN 12-F

125% \
Lk

100%
1418
AAANANANANANNN

FILIM

RACC _RACC
RILIM

—_

Bild 6-9 (stromstyrd acceleration)
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53-KIXR Korrigeringsfaktor fér I*"R-kompensering
Korrektionsfaktorn 53-KIXR motsvarar uppmiitt statormotstand mellan tvé fa-
ser. Korrektionsfaktorn kan matas in for hand eller automatiskt efter métning fran
omriktaren.

— Mitningenstartar néir48-IXR=1o0ch 53-KIXR =0.

Omriktaren matar da (under ca2s) 1/16 av nétspanningen eller maximalt den
inmatade mérkstrommen (50-IN) till motorn. Uppmiitt véirde 1dggs automatisktin
under53-KIXR.

Observera:
Under métningen kan motoraxeln rotera langsamt.

54-KSC  Korrigeringsfaktor fér efterslapningskompensering [%]
Korrigeringsfaktor 54-KSC ar, liksom motorns efterslédpning, normerad
till markstrémmen.

Ny, =Synkrontvarvtal
Nsyn —NN | =52-
KSC— SYN LU 100[%] NN =52 ZZ AEoﬂoQ.mﬁﬁ.v
Nsww  INxCOS I,  =Omriktarens mérkstrom
IN =50-IN (motorns mérkstrom)

A0S =51-COS(cos®)
Korrektionsfaktornkan matas in for hand eller beriknas av omriktaren.
Berikningen startar nidr 49-SC = 1 och 54-KSC = 0. Synkrona varvtalet i

berdkningen tas frin mérkfrekvensen43-FN1. Berdknat virde matas automatiskt
insom54-KSC.

55-ISEL  Val av strémreglering [Decimal]
55-1SEL bestdmmer typ av reglering for strémgransreglering.
Den reglerade storheten &r fasstrémmen 14-1S.

55-ISEL | Funktion

0 Strdomgransvéardesreglering ej aktiv

1 Accelerations-/bromsramp strdmstyrd, rampfunktionen vander vid
1 >125% ILIM

2 Accelerations-/bromsramp strdmstyrd, Ramp-stopp
vid | > 125% ILIM

3 Stréminpréagling*

4 Som instélining 1, men med stréminpragling*

5 Som instélining 2, men med stréminpragling*

LUST

ANTRIEBSTECHNIK
Anhang
zur Herstellererklarung
Dokument-Nr. 0809.02E.1Bl.2/2
Monat, Jahr: Oktober 1996
Produktbezeichnung: Frequenzumrichter
Typ: VF1203M; VF1205M; VF1207M
VF1404M; VF1406M; VF1408M; VF1410M

Harmonisierte Européische Normen zum EMVG:

Tite! Referenznummer Ausgabedatum
Fachgrundnorm Stéraussendung EN 50081-1 1992
Teil 1: Wohnbereich
Fachgrundnorm Stérfestigkeit EN 50082-2 1993
Teil 2: industriebereich
Nationale Normen :
Referenznummer Ausgabedatum Referenznummer Ausgabedatum
|IEC - Standards :
Referenznummer Al b f Ausgabedatum

*Narmare information pa begéran

VFM2_HEA.DOC 25.10.96

Seite2/2
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A.5 VF1000M med CE - godkénnande

Priifzentrum fiir Umweltsimulation und

Typprifungen der CARL SCHENCK AG
AKKREDITIERT VON DER DEUTSCHEN AKKREDITIERUNGSSTELLE TECHNIK

(DATech) e.V.

Zusammenfassung
des Prifberichtes
Summary of protocol

Bericht-Nr.

9 214

& SCHENCK

Deutscher AkkreditierungsRat

DAR #

DAT-P-028/92-00

Gegenstand
Object

Hersteller
Manufacturer

Typ
Item

Auftraggeber
Customer

Auftragsnummer
Order No.

Anzahl der Seiten des
Prufberichts
Report volume

Datum der Anlieferung
Date of delivery

Datum der Priifung
Date of test

Frequenzumrichter

Fa. Lust
Antriebstechnik GmbH
Gewerbestr. 5-9
D-35631 Lahnau

VF 1207-M

VF 1205

VF 1203

Fa. Lust
Antriebstechnik GmbH
1 HID 3925

63

07.08.95

07.08.95-10.08.95

Die Priifung erfolgte
auf der Grundlage
des zwischen  der
Deutschen  Akkredi-
tierungsstelle Tech-
nik (DATech) und CSD
geschlossenen Ver-

trags.
Dieser Prifbericht
dokumentiert die

Ruckfiihrbarkeit auf
die relevanten euro-
pédischen Richtlinien
durch die Anwendung
der von den Sektor-
komitees des DATech
vorgegebenen techni~
schen Begutachtungs-
bausteine.

Dieser Priifbericht darf nur vollsténdi € wei werden. Ausziige bedirfen der Genehmigung des
Prifzentrums fir Umweltsimulation und Typprifungen (QST). Prilfberichte ohne Unterschrift und Stempel haben keine
Giiltigkeit. Die Prii isse beziehen sich ausschliefilich auf den oben genannten Priifgegenstand.

This test report may only be reproduced in full lenght. Extracts puplishing needs permission of the issuing
laboratory. Test result without signature and seal are not valid. The test results relating only the tested device.

AWW%A/MWANM u\v

Leiter der Priifstelle

(K.P4tschke)

Bearbeiter

5P 80

{K.-P. Hielscher)

QEZ0004

Alla de frekvensomriktare som beskrivs i denna anvisningar &r testade
hos Carl Schenk AG och uppfyller de angivna europeiska normerna. Som
exempel visas har CE testcertifikatet fér VF1207M. Detaljer om provnings-
resultatet kan bestéllas fran SIGBI System AB.

49-SC EfterslapningskompenseringTill/Fran [Decimal]

49SC =0->Eftersldpningskompenseringejaktiv.
=1->Eftersldpningskompensering aktividatasats 1 och2.
=2->Eftersldpningskompenseringenendastaktividatasats 1.

Forutsittningfor aktiveringavI*R-kompensering:

Motordata (mérkskylt) SO-IN,51-COS och 52-NNdrinmatade.

Syftetmedefterslipningskompensering dratthalla varvtaletkonstant, oberoende av

lasten. Upptill mérkfrekvensen (fran Otill FN) far frekvensentillskottet Af, proportio-

nellmotdenaktivasttommen (15-IW). Iféltfrsvagningsomradetadderasytterligare F/
FN.Korrigeringenvisasintenirmanliserutfrekvensen(12-F)

Eftersléipningskompenseringenborjarinverkavid frekvensen VB*FN. Okningenir
linjér fran 0% vid frekvensen VB*EN, till 100% vid frekvensen2*VB*FN. Dér6ver
inverkardentill 100%. (Sebild 6-8).

Frekvensokningenbegrinsasendastav94-FMAXA.
Frekvenskorrigeringenkaniomradetupptill Fvuttryckas som:

| grundomradet
IW = 15-IW (Aktiv strém)
INU = Omriktarstrom
AF = KSC+IW *EN FN = Param. 43-FN1 (Markfrekvens)
INU KSC =Param.54-KSC (Korrektionsfaktor)
F = Param. 12-F (Frekvensarvarde)
| faltférsvagningsomradet
KSC=IW F
AF=——#%—=FN
INU FN
50-IN Motormarkstrém [A]

Markstrdmmen anges pa motorns markplat.
Anvinds for [*R- ocheftersldpningskompensering.

51-COS Cos ¢ vid mérklast [%]
Cos ¢ anges pa motorns markplat.
Anvénds for I"R- och efterslapningskompensering.

52-NN Markvarvtal [1/min]
Markvarvtalet anges pa motorns markplat.
Anvénds for I"R- och efterslapningskompensering.
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A -> |IW > Markstrom

(marklast) U/UNA C

B-> IW =0 (tomgang) T NS

C -> okompenserat 3 Ppriifergebnisse
férlopp A

g Allgemein:

SCHENCK

Priifzentrum fir Umweltsimulation u. Typpriifung

///\\\ Bei diesem Schreiben handelt es sich um eine Zusammenfassung
g B aller Mefungen d.h. Diagramme, Tabellen, Fotos, Angaben zum
VB /- Testaufbau, usw. sind nicht unbedingt Bestandteil dieses
Schreibens. Die Mefwerterfassungsprotokolle (handschriftlich)
enthalten alle Details und kdnnen unter der Angabe der Priif-
nummer lber das Priifzentrum angefordert werden bzw. fiir Zulas-
sungen kann ein Priifbericht (QEZ0002) gem&B der EN 45 001 er-
stellt werden.
Die Anforderungen basieren auf europdische Fachgrundnormen
(generics standards), diese ermdglichen die Beurteilung fiir die
es keine produktspezifischen EMV-Normen gibt.
Die in der nachfolgenden Tabelle aufgefithrten Priifungen sind
Andel I:R-kompense- Konformitétstests gemd8B dem EMV-Gesetz, fiir elektrische
rin AT;NV I*R = SK Betriebsmittel die fiir eine Verwendung im typischen Wohngebiet
9 sowie im rauhen Industriebereich vorgesehen sind.
Andel efterslapnings- 100% Die Bewertung der Stérfestigkeitspriifungen erfolgte nach den
. Bewertungskriterien der EN 50082-2/03.95 (Generics).
kompensering (SK)

Bild 6-7 0

Y

VB+FN FN

50% | Tabelle Priifergebnisse:

Titel EG-Richtl. Formular erfiilit
Europiische Norm Ja / Nein

Niederspannungsrichtlinie 73/23/EWG QEF0001 +
(SEB= St I i i it prEN 50278:1984
O [v EN 610101

2+VB+FN F EMV-Richtiinie bzw. EMVG S9/3EWG | QEFO00S +
Bild 6-8 VB*FN F rfestigheit Teil 2: i i EN 50 082-2

EMV-Richtfinie bzw. EMVG 89/336/EWG QEFO007 +
f " Teil 1: i EN 50 081-1

Bemerkungen zu den SEB-Priifergebnissen:

Bei den sicherheitsrelevanten Priifungen gab es keine Beanstan-
dungen (siehe hierzu Priifergebnisse SEB). Zusdtzlich zur prEN
50178:1994 wurde die EN 61010-1:1993 herangezogen.

Bemerkungen zu den EMV-Priifergebnissen:
Der Frequenzumrichter wird entsprechend des Einsatzgebietes mit

den entsprechenden Netzfilter ausgeliefert (siehe Konfiguration
auf Seite 3).

Alsgane Name Tater =iy

12.09.95 QST/Hielscher 924-74 . TYP 8
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A.6 Anmarkningar betréffande EMC-riktig installation

Med EMC-riktig menas:

Omriktarserien VF1000M &r s& konstruerad att man klarar bade
lagspénningsdirektivet och de harda krav som stélls for installation i bo-
stadsmilj6. Man méaste dock se till att installationen utférs riktigt.
Godkannandet av styrningarna hos akrediterade provningsinstitutet Fa
Schenk har genomforts i laboratorium och det kan inte utan vidare éver-
foras till inbyggt tillstdnd i en maskin eller anlaggning.

Anvisningarna i féljande bild klargér hur en optimalt utférd installation
bor vara gjord.

EMC-riktig installation utférs enligt féljande ...

, @S ...med jordad
>10 mm Xo1 a2 montageplat

...med skdrmad
manéverkabel

RS232/RS485 +H

prc {

, ...med skdrmad
_—- \Aimam_\m;mvm\

...med skdrmad
nétkabel '

[K1] 3x400/460VAC
— sl
iy s L1

...med skdrmad
motorkabel v//

SLo 12

—s! L3
PE

//A.:Ema nétfilter, Se
kap 2.2

Huvudjordpunk i
apparatskap

% @
. ,/IA:.EmQ skdrmad

manéverkabel

Nodvandigt om langden &r > 0,3 m

Viktigt: Ytterligare information i kapitel 2

46-FN2 Mirkfrekvens[Hz]
Parameteridatasats 2. Se43-FN1, se &venbild 6-6.

47-VN2
Parameteridatasats2.Se44-VN1, se dvenbild 6-6.

6.6 Specialfunktioner

48-IXR Automatisk lastreglering (I*R-kompensering)

48IXR =0 > I*R-kompenseringejaktiv
=1 ->I*R-kompenseringaktivmed 1 och2. Datasatsaktiv.
=2-> [I*R-kompenseringendast med 1. Datasatsaktiv.
=3-> I*R-kompenseringendast med2. Datasatsaktiv.
Forutsittningfor aktiveringavI*R-kompensering:

Motordata(mérkskylt) SO-IN,51-COS och 52-NN rinmatadeforlastens karakteris-
tik.

Maletmed I*R-kompenseringen dratthallamotormomentetkonstantoch famindre
uppvirmningavmotorlindningarna. Dettauppnas genomattlastkarakteristikanéindras
medettbelopp AUsomiren funktionav aktivastrommen. Sebild 6-7.

W = 15-IW (Aktiv strém)

AU = (IW - IN*COS) *KIXR IN = 50-IN (Motormarkstrém)
COS =51-COS (cos¢ motor)
KIXR =53-KIXR (Korrektionsfaktor)

Paverkan frénI*R-kompenseringenborjar vid frekvensen VB*FN. Okningen sker
linjértfran 0% vid frekvensen VB*ENTill 100% vid frekvensen2*VB*FN. Didroverér
verkan 100% (sebild 6-8).
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6.5 Karakteristikor

38-THTDC Hallmoment - A vstiingningstid [s]
LikstromshallmomentetaktiverasndrF <0,5Hz. Detspelaringenrollom bromsning
skermed33-RDECI eller36-RSTOP. Halltiden kan stéllas upp till 120s. Varaktig
hallning drintemgjlig.

39-VHTDCLikspéinningsnivaforhallmoment [ %]
Likspénningen forhallmomentetstillsinmed 39-VHTDCi % av apparatmérkspén-
ningen, (max.25 %).

41-V/FC Karakteristikaviljare[Decimal]
41-VIFC =1 -> Linjirspanning/frekvenskarakteristika
=4 > Kvadratiskspanning/frekvenskarakteristika

41-V/FC = 1 41-VIFC = 4
A

U/UN

J

y

V¥

T

Bild 6-6

42-VB1 Startspinning (Statisk boost)[%]
Parameteridatasats 1. Hojning av spanningen vid frekvensen OHz. Momentet 6kari
nedredelenav frekvensomradet. (Sebild 6-6)

43-FN1  Mirkfrekvens[Hz]
Parameteridatasats 1. Den frekvens déromriktaren narmérkspéanning (instéllning
44-VN1)uppnadd, se bild 6-6.

44-VN1 Mirkspéanning[V]
Parameteridatasats 1. Forinstéllning av den spanning som motorn skall ha vid
mérkfrekvens44-FN1,sebild 6-6.

45-VB2 Startspinning (Statisk boost) [%]
Parameteridatasats2. Spanningshojning vidlagavarv. Se42-VB1, se dvenbild 6-6.

1 Tekniska data

1.1  Uppbyggnad och placering

(||
1!

[DIIE[ 10000
==l (1]
OO0000000000000!

O0O000000000000al

LI

©@

L 110

LED H2 (grén) Driftindikering
LED H1 (réd) Felindikering
Plint X6/1 Styringadngar

Plint X6/2 Styringangar

Plint X5 foér utférande
granssnitt (RS485/RS232)**
Plint X4, f6r motor-PTC**

7 Kontakt X3 fér betjaningsenhet
KeyPap KP100

8 Plint X2, anslutning for externt
bromsmotstand* och
mellanledsanslutning (+,-)

a H W N =

»

* Tillbehor, se datahafte VF1000
** Utférande, se datahafte VF1000

9 Plint X1 Kraftanslutningar
10 KeyPabp kontakt

11 EMC-jordningskldmmor for
kabelskarm

12 betjdningsenhet KeyPap KP100*

13 Minneskort SMARTCARD*

14 Jumperlist J1 ... J6

15 (& Anslutningspunkt for skydds-
jord

16 Typskylt

17 Bus-anslutningar (CAN-Bus,
INTERBUS-S, ...)**

1-1



1.2 Tekniska data

Bet. |EnhetVF1205 |VF1207|VF1404 |VF1406 |VF1408| VF1410
M M M M M M

Utgang, motorsida
Rek. markeffekt med P kW 1,1 1,5 1,5 2,2 3 4
4-polig normmotor
Apparateffekt S kVA | 1,9 2,6 2,6 4,0 5,3 6,3
Markstrom? (230V) Iy A 4,5 6,2 - - - -
Mérkstrém" 400/460V) Iy A - - 3,5/3,1 |5,5/4,7 | 7,2/6,3 | 8,9/7,7
Kont. strém" (230V) 1,1xl,| A 5,0 6,8 - - - -
Kont. strém" (400/460V) 1,1xl| A - - 3,8/3,4 |6,0/5,1 | 7,9/6,9 | 9,8/8,5
Overlaststrém® under 60s  [1,5xI, | A 6,8 9,3 |5,3/4,7 |8,3/7,7 |10,8/9,5/13,3/11,6)
Spénning u \ 3 x 0..230 3 x 0 ... 400/460
Statorfrekvens f Hz 0...400
Frekvensuppldsning f % 0,1 av FMAX (0,05 Hz min.)
Lasttyp - - Ohmsk/induktiv
Kortslutningssékerhet - - Pa plint
Jordfelssékerhet - - Vid varje natinkoppling
Ingéng, nétsida
Nétspanning u V 1 x 230 im\-moc\n_ 3 x 400/460 +10/-15%
Natfrekvens f Hz 50/60 +/- 10%
Anslutningsarea A mm?2 max. 2,5
Rek. nétsakring [ AT [1x16 [1x16[3x10 [3x10 [3x 16| 3x 16
Osymmetri for natspanning U % - 3 maximalt
Allmént
Drifttyp - - 2 kvadranter (4 kvadranter)?
Bromseffekt, max? kW 1,65 max.
Bromsdrift, cyklisk? W 90
Forlusteffekt® W 65 82 80 100 120 150
Verkningsgrad® % 95 95 95 95 95 95
Miljébetingelser
Kyllufttemperatur T °C 0 ... 40 (till 1000 6ver havsniva)
Typ av kylning - - Konvektion _ Forcerad kylning
Relativ luftfuktighet - % 15 ... 85 icke kondenserande
Lastreduktion med hénsyn | AP, - 2,5 %/°C (i omradet 40 ... 50 °C)
till kyllufttemperatur
Lastreduktion med hénsyn | AP, - 5|% per 1000 m (i omradet 1000 ... 2000 6ver havsniva
till montagehdjd
Tillaten vibration - - 2 g (IEC 68-2-6)
Mekanik
Vikt (utan férpackning) - kg 3,75
Skyddsklass - - P20, VBG4, NEMA 1
Montage - - Lodréatt vdggmontage

1) Med héansyn till slutstegets switchfrekvens

2) Endast med utférande BR1

3) Vid méarkspanning och méarkstrém

1-2

32-RACC1 Accelerationsramp [Hz/s]
Parameter i datasats 1, se bild 6-4.

33-RDEC1 Retardationsramp [Hz/s]
Parameter i datasats 1, se bild 6-4.

34-RACC2 Accelerationsramp [Hz/s]
Parameter i datasats 2, se bild 6-4.

35-RDEC2 Retardationsramp [Hz/s]
Parameter i datasats 2, se bild 6-4.

36-RSTOP Stopramp [Hz/s]
Med aktiv RSTOP-funktion (36-RSTOP > 0) och rikningsingdng STR el-
ler STL brutits (bada riktningssignalerna = 0), retarderar motorn med
den branthet som stéllts in med 36-RSTOP, se bild 6-5. Med 38-THTDC
> 0 far man sedan hallmoment. Med 36-RSTOP = 0 I6per motorn ut
obromsad d& STR och STL 0-stélls.

DS1 = Datasats 1
DS2 = Datasats 2

Bild 6-4

Bild 6-5

fA

DS1 i

v

RACC1

RDEC1

RSTOP

g




Val av fasta frekvenser via digitalingangar

S1IND | S2IND | S3IND | Varvtalsborvarde Leveransinstillning
1 0 0 20-FF2-1 [27-FF2-2] | FF2=5Hz[3 Hz]
0 1 0 23-FF3 FF3=15Hz
1 1 0 24-FF4 FF4 =30 Hz
0 0 1 25-FF5 FF5=3Hz
1 0 1 26-FF6 FF6=0Hz
0 1 1 30-FF7 FF7 =50 Hz
6.4 Ramper

31-KSEL Datasatsviljare
Datasatsvéljarenbestimmerhur val av datasats skall goras.

Foljande styrmojligheterfinns med datasatsval:

31-KSEL | Funktion Anvandningsexempel

0 Datasatsomkoppling inaktiv, Standard, Leveransinstéllning
alltid datasats 1

1 Omkoppling till datasats 2 Start med tung last
nar: 12-F > 26-FF6

2 Datasatsomkoppling Drift dar man véxelvis kor 2
med S2IND motorer frdn 1 omriktare

3 Omkoppling till datasats 2 Drift med riktingsberoende
vid vanstervarv (STL aktiv) last

Tvéa datasatser med foljande parametrar ar valbara.

Parameter Datasats 1 Datasats 2
Minimifrekvens 21-FMIN1 28-FMIN2
Maximifrekvens 22-FMAX1 29-FMAX2
Fast frekvens 2 20-FF2-1 27-FF2-2
Accelerationsramp 32-RACC1 34-RACC2
Bromsramp 33-RDEC1 35-RDEC2
Startspanning (statisk boost)| 42-VB1 45-VB2
Mérkspanning 44-VN1 47-VN2
Mérkfrekvens 43-FNA1 46-FN2

1.3 Mattbild

~E o F1
G B KP100%
A i 14 WJ Fl
n hm [SE
563
\ nnnoooooon
= B
w o<
C|D 4 ||
] =<
I L
_H
Matt-tabell
Apparattyp A B C |D|E|F |FI"(G| H
VF1205M...VF1404M |34,5|4,8 ¢|330 |315|69|260 |112| 40 | 245
VF1406M...VF1410M |34,5| 4,8 ¢|3442(315|69|260|112| 40 |245

Alla matt i mm

" Fér flatmontage, se kapitel 1.4 Apparatmontering

2 Apparaterna har en flakt nederst, galler aven for
alla VF1000M enheter utférda med inbyggt nétfilter

3 Tillbehor, se datahaftet for VF1000




1.4 Apparatmontering

Allmant

Styrningarnaméste varaskyddade mot lattflyktigaoch aggressivamaterial samt
motfukt. Standardméssigt ér frekvensomriktarna gjorda forinbyggnadiapparat-
skap medtillrickligkylning, tex med genomstrommande kylluft. Fastséttning i
montageplaten kan goras med 2 st skruvar M4. Det dr viktigt att man har
minimiavstand 6verochunderstyrningen for att fa tillricklig genomstromning av
kylluft. Man far under inga omstindigheter ticka 6ppningen for kylluft pa
apparatens ovansida.

Flerastyrningar far monteras bredvid varandra.

Observera:
Vid montering ir det viktigt att inga frimmande foreméal borrspan eller skruvar
fallerinistyrningen ochriskerarkortslutning.

Monteringsavstand

Apparatskapets storlek skall bland annat vara
anpassatefter frekvensomriktarnas forlusteffekt
(sedatatabellen). Man borhélla vissa minimiav-
stand for att forhindrauppkomst av virmefickor.
Dérmedhar man forsdkratsigomlangvarig drifttid.

A =100 mm
B= 50 mm

Flatmontage:

For sérskilda inbyggnadsbetingelser
ar det mdjligt att montera enheten
med kylfldnsens flata sida mot
monteringsvaggen. For detta maste
de bada fastvinklarna flyttas enligt
ritningen.

777777777777 77777777
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Undantag:
Flatmontage &ar inte mdjligt med
&0/ | VF1406M, VF1408M ,VF1410M och

alla VF1000M med inbyggt natfilter.
SE o8

OO0000E
(]

o0

6.3 Frekvenser

20-FF2-1 1. Fast frekvens FF2 [Hz]
Parameter i datasats 1.
Valjs som bérvarde med S1IND = 1 och S2IND = 0 och S3IND = 0.

21-FMIN1 Min frekvens med analogt bérvarde [Hz]
Parameter i datasats 1. Utfrekvensen ar FMIN nér bérvérdet FSIN = 0(2)V
eller 0(4)mA.

22-FMAX1 Max frekvens med analog insignal [Hz]
Parameter i Datasats 1. Utfrekvensen &r begrénsad till FMAX vid maxi-
malt bérvarde FSIN = 10V eller 20mA.

23-FF3 Fast frekvens FF3 [Hz]
Som bérvarde valbart via ST1IND = 0 och S2IND = 1 och S3IND = 0.

24-FF4 Fast frekvens FF4 [Hz]
Som bérvérde valbart via STIND = 1 och S2IND = 1 och S3IND = 0.

25-FF5 Fast frekvens FF5 [Hz]

Troskelvarde fér programmerbara utgdngarna S1OUT, S20UT och
S30UT. (Se ocksa 62-SOUT1, 63-SOUT2 och S30UT).

Som bérvérde valbart via STIND = 0, S2IND = 0 och S3IND =1.

26-FF6 Fast frekvens FF6 [Hz]
Troskelvarde fér datasatsomkoppling med 31-KSEL = 1.
Somborvirde valbartviaSTIND =1 0ch S2IND =0, S3IND =1.

27-FF2-2 2.Fastfrekvens FF2 [HZ]
Parameter i datasats 2.
Som borvarde valbart via STIND =1 och S2IND = 0 och S3IND = 0.

28-FMIN2 Min frekvens med analogt bérvarde [Hz]
Parameteridatasats 2 (seocksa21-FMIN1).

29-FMAX2 Max frekvens med analogt bérvérde [Hz]
Parameter i datasats 2. (se dven 22-FMAX1).

30-FF7 Fast frekvens 7 [Hz]
Som bdrvarde valbart via ST1IND =0 och S2IND = 1 och S3IND = 1.
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13-V Utspénning [V]

Visar aktuell utspanning. Utspanningen halls konstant, oberoende av
natspanningsvariationer, sa lange utstyrningsreserv finns i mellanleds-
spanningen (mellanledskompensation). Efter felavstdngning lagras aktuellt
arvarde (Hold-funktion).

14-1S Fasstrém [A]
Visar aktuell skenbar fasstrom. Efter felavsténgning lagras det aktuella
arvardet (Hold-funktion).

15-1W Aktiv strém [A]
Visar aktuell aktiv fasstrom. Efter felavstangning lagras det aktuella &r-
vérdet (Hold-funktion).

16-PW Aktiv effekt [W]
Visar avgiven effekt till motor.

(16_PW)=+/3%(15_IW)+(13_V)

17-VZK Mellanledsspénning [VDC]
Visar aktuell mellanledsspénning. Efter felavstdngning lagras det aktu-
ella &r-vérdet (Hold-funktion).

18-TIME Inkopplingstid efter reset [0,1 timmar]
Visarinkopplingstid efter senaste nitaterinkoppling.

19-TOP Drifttid [Timmar]
Visar total drifttid. Maximalt kan 60 000 timmar visas. Dérefter sker ingen
ytterligare 6kning.

Elanslutningar

Anslutningsschema

+24V

~
]

-

1

nach Netz-Aus
2 Minuten warten

VF1205M
VF1207M

X6 [Beteckn. | Styranslutningar X1 Kraftanslutningar
21 UR  |Referenssp 10 V LN, Natanslutning 1 x 230 V
for boérvardespot.
22| FSIN |Frekvensborvardeingang ©UVW | Motoranslutning 3 x 230 V
3 Jord | Signaljord for styranslutn. X2/ +,- Anslutning fér mellanledsinkoppling
24| STR |Start-hdger ingang X2/ RB Anslutning for ext. bromsmotstand
25| STL |Start-vanster ingang — Anslutinaskontakt 16
P nslutningskontakt for
26| UV | Styrspanning 24 V DC betjaningsenhet KePao KP100
29 | SOUTF | Digital frekvensutgéng SIS Aol PToh
33| S1IND | Prog. ingang, digital oil15 nslutning av_motor-
34 | S2IND | P ing&na. digital X5/ Anslutningsplint for
rog. Ingang, digia 47,48,49,50 | granssnitt RS485" eller RS232"
35| S3IND |Prog. ingang, digital - = -
36 | SOUTA | Prog. utgang, analog K1 >:m_c5_.:@mmxm3vm__ natanslutning
41| S10UT | Vilolage for rela 1 :M.z_zmq Anslutningsexempel, externt
42 Gemensam ansl for reld 1
43 Till-lage for rela 1 S Skyddsjord
MM S20UT M,___o_mom for rela _mﬁ.. 52 X EMC-jordningsklammor fér enkel
emensam ansl for rela - _ ] Karmar
16 Tilllage for relz 2 1) Plintfunktion berdPSEBREIRNISrAREES
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nach Netz-Aus
2 Minuten warten

SOUTF =

<= S1IND
<= S2IND
~e= S3IND

6.2 Arvérden

09-BARG Stapeldiagram [Decimal]
Féljande parametrar kan visas som stapeldiagram:

09-BARG | Funktion

® +
mo g
mo g
mo
Mo o xi
mo g
2 3
mo @
m o
VF1404M mo 5
VF1406M nM w
VF1408M fe—
VF1410M
X6 [Beteckn. | Styranslutningar X1 Kraftanslutningar
21| UR | Referenspanning10 V L1,L2,L3(@) | Natanslutning 3 x 400/460 V
fér bérvardepotentiometer
22 | FSIN |Frekvensbérvardeingang @C_<.<< Motoranslutning 3 x 400/460 V
23| Jord m_@:m__.wa . X2/ +, - Anslutning till mellanled
24| STR Start-hdger ingang X2/ RB Anslutning fér externt broms-
25| STL Start-vénster ingang = JYE———
P nslutningskontakt for
26| UV |Styrspénning 24 V DC betjaningsenhet KevPap KP100
29 | SOUTF |Digital frekvensutgéng -
. X4/51, 52 Anslutning motor-PTC"
33 | S1IND |Programmerbar dig. ingang - - -
o X5/ Anslutningsplintar fér
34 | S2IND_ | Programmerbar dig. ingang | |47 48 49,50 | granssnitt RS485" eller RS232"
35 | S3IND |Programmerbar dig. ingang K1 Anslutn | mateskdd
36 | SOUTA | Programmerbar analog utgéng >:m_c5__:@mmxm3_ow Hm:mm y v
41 | S10UT | Vilokontakt, rela 1 Y nslutningsexempel for ext. natfilter|
42 Gemensam kontakt, relé 1 S Skyddsjord
43 Arbetskontakt, reld 1 X EMC-jordningsklamma fér enkel
44 | S20UT | Vilokontakt, reléa 2 forlaggning av kabelskarm
45 Gemensam kontakt, reld 2 1) Plintansiutning b 3o av bostallt utiorand
46 >_‘Um#m_A03~m_Q_ reld 2 v Intansiutning beroende av bestallt utiorande.

2-2

STAT Visning som bitménster, se bild 6-3

12-F Utfrekvens som analogstapel, Beteckning < F >

13-V Utspanning som analogstapel, Beteckning < V > (Leverans-
nstéllning)

14-1S Motorstrém som analogstapel, Beteckning < | >

15-IW Aktiv strdm som analogstapel, Beteckning< | >

SIN Visning som bitmonster, se bild 6-3

09-BARG = 11-STAT

A -> Generatorisk strom

B -> Strédmgransvarde uppnatt
lg>110% I

C -> 12-F > 25-FF5

D -> Boérvarde uppnatt

Bild 6-3
09-BARG = 66-SIN
A -> S20UT aktiv
B -> S10UT aktiv
C -> S2IND aktiv
D -> S1IND aktiv

10-G Normerad frekvens
Visar aktuell utfrekvens 12-F multiplicerad med faktor som programme-
rats i 86-KG. Kommatecken eller fysikalisk enhet visas e;.

(10 G\ =12 F\ (86
o=t} (O

12-F Utfrekvens [Hz]
Visar aktuell utfrekvens. Efter felavstangning visas det omedelbart fére
avstangning aktuella &r-vardet (Hold-funktion).



04-FSSEL =7

Ingang FSIN &r inte aktiv. 04-FSSEL = 7 stélls in automatiskt nér
motorpotentiometerfunktionen i CTRL-Meny pa KevPap aktiveras.
Atergang till 04-FSSEL =0 sker automatiskt ndr man lamnar ndmnda
funktion.

04-FSSEL =8
Ingang FSIN och KevyPap-ingang &r ej aktiva. Bérvarde kan bara matas
in via snittstélle.

04-FSSEL =9...16
Ingang FSIN och KeyPap-ingang &r ej aktiva.
Funktion se bild S.6-2.

04-FSSEL = 177

Ingang FSIN aktiv (basbérvarde). Bérvardet kan kontinuerligt 6kas
med S1IND och kontinuerligt sdnkas med S2IND (Bérvérdesoffset med
motorpotentiometerfunktion).

04-FSSEL = 18"

Har samma funktion som 04-FSSEL = 17 med undantag fran féljande:
Om bade S1IND och S2IND péaverkas samtidigt kommer bérvéardet att
aterga till basvéardet (bérvardesoffset = 0).

04-FSSEL = 197

Har samma funktion som 04-FSSEL = 18 med undantag fran féljande:
Efter natspanningsavbrott dterkommer det inmatade basbérvardet som
sedan ater kan andras eller aterstéllas med S1IND och S2IND.

04-FSSEL = 20"
Har samma funktion som 04-FSSEL = 18 och 19

04-FSSEL = 21"

Har samma funktion som 04-FSSEL = 18 med undantag fran féljande:
Borvardet atergar till basborvardet (borvardesoffset = 0) nar omrikta-
ren stoppas.

04-FSSEL = 227
Har samma funktion som 04-FSSEL = 18 och 21

04-FSSEL = 23"
Ingdngen FSIN arbetar som inverterad analogingang.
10V =FMIN 0OV = FMAX

1) Se beskrivning av motorpotentiometerfunktion med S1IND/ S2IND i
kapitel 2.4.5

Observera: For alla apparater i denna anvisning géller att anslutna né&-
tets effektivvarde inte far éverskridas:

VF1205M ... VF1207M L1 -> N 230VAC
L1 -> @  230VAC
VF1404M ... VF1410M L1-> L2-> L3  460VAC

L1/L2/L3 -> &  270VAC

2.2 Stérs@ndning/ stérhdlifasthet (EMC)

Alla SmarTDRIVE frekvensomriktare i byggserie M uppfyller kraven fér EMC-
storokénslighet i industrimiljé i enlighet med EG-riktlinjerna/Europeiska
normer 89/336/EWG, prEN 50 062-2 (se dessutom CE provningsintyg i
kapitel A).

Den intygade EMC-provningen av omriktarens stérhallfasthet ar gjord i
laboratoriemiljé i enlighet med prEN 50082-2/01.93.

For att klara EMC-lagarna vid installation av omriktaren i t ex en ma-
skin, maste féljand anvisningar obetingat foljas:

= Motorkabel, natanslutningskabel och styrkablar skall vara separe-
rade och forlaggas skarmade.

= Apparaten skall skruvas fast i en montage-
platta med god jordning. Under apparatens
4 fastséattningsskruvar skall finnas tagg-
brickor (2), fér att omriktarkapslingen skall f&
god kontakt med montageplattan.

= Skarmen fér nat- och motorkablar skall
anslutas direkt till den i anslutningsschemat
angivna omslutande kabelklamman.

= Styrkablarnas skarmar skall i vilket fall som helst anslutas till den i
anslutningsschemat angivna kabelklamman. Nar totala arean s&
tillater, kan flera styrkablar kiAmmas under den omslutande kabel-
kldmman.

= Motorns anslutningsbox skall vara HF-tat. Den méaste darfér vara
gjord av metall eller metalliserad plastmaterial.

= Kabelgenomféringen fér motorkabeln till anslutningsboxen skall vara
av typ som ger omslutande skdrmanslutning.




23 Kraftanslutningar
2.3.1 Nétanslutning

Allméant
Omriktare méste vara féreskriftsenligt anslutna till natet, sa att de med en
franskiljare, t ex huvudbrytare, nar som helst kan skiljas fran nétet.

Anmaérkning:

Vid anslutning av omriktaren till ndtet kommer sker férst en uppladdning
av det interna mellanledet. Detta betyder att omriktaren forst efter en viss
férdréjning kommer att vara driftberedd. Aterinkoppling av natet kan dér-
fér endast gdéras med léngre tidsmellanrum (minst 60 s). Joggning med
natbrytare ar inte tillatet.

Observera:
Pa grund av de héga lackstrommarna (> 3,5 mA) f&r man inte enbart
anvanda jordfelsbrytare. Skyddsjord maste darfér finnas.

Né&tsakring skall finnas och vara dimensionerad i enlighet med
installationsféreskrifterna (se rekommendationer enligt datatabellen). Vid
anvandning av sakringsautomater kan enbart sddana med utlésningskar-
akteristik B eller C anvandas.

Anslutning av VF1205M, VF1207M
Nitanslutning (1x230 VAC)skerpédplintL1,N,&) (se datatabellenang. tekniska
data).

Observera!
Anslut aldrig 400/460V till plintarna L1 och N. 400/460V pa dessa plintar
fororsakarhaveri!

Anslutning VF1404M ...VF1410M
Nétet (3 x 400/460V) ansluts till plint L1,L.2,L3,&) (se datatabellen ang.
tekniska data).

04-FSSEL =0
Ingdngen FSIN ar aktiv som analogingédng. Anpassning till 0(2)...10V
eller 0(4)...20mA gér man pa jumperlisten J1 ... J6.

04-FSSEL =1, 2
Ingen funktion.

04-FSSEL = 3
FSIN arbetar som frekvensingang.
FMIN = 0Hz FMAX = 1 kHz, anpassning via jumperlist J1 ... J6.

04-FSSEL =4
FSIN arbetar som frekvensingang.
FMIN = 0 Hz FMAX = 10 kHz, anpassning via jumperlist J1 ... J6.

04-FSSEL =5

FSIN arbetar som pulsingdng fér pulsbreddmodulerad signal.
FMIN =20% PWM FMAX = 100% PWM (se bild 6-2). Grund-
frekvensen hos PWM-Signalen méaste ligga inom 0,9 ... 8 kHz, An-
passning via jumperlist J1 ... J6.

04-FSSEL =6

FSIN arbetar som pulsingang for pulsbreddmodulerad signal.
FMIN = 0% PWM  FMAX = 100% PWM (se bild 6-2). Grund-
frekvensen hos PWM-Signalen maste ligga inom 0,9 ... 8 kHz, An-
passning via jumperlist J1 ... J6.

UNVA
10
tp
T
0+ -
t
Bild 6-2
ﬂm_zﬂIN_uEgX|>v+ﬂ§_z _Anﬁ|_u
(1-A) T
04-FSSEL | Installningsomrade | A
5 0 ...100% PWM 0
6 20...100% PWM 0,2




Blockschema - boérvardeingang

Bild 6-1

EOA._nmmm_.
,ﬂw 0

FF2

FF3

FF4

FF5

FF6

FF7

FMAX

S1IND
S2IND

S3IND
=

-
e

67-FST

29-FMAX2
22-FMAX1

il

21-FMIN1
28-FMIN2

o

o

o

94-MAXF
v

0Hz

.
EE::::: 4
20...100% m
L
0...100% 6
L
@ 7
RS485* m‘
RS232*
Fr2 |
FF3 |0
FFa |-
FF5 |12
FFe |2
Fr7 4

®
o
N
)
N

n
w

* Utféranden, se kapitel 2.4.7

2.3.2 Motoranslutning

Allmant
Standard vixelstrom normmotoreri effektomradet upp till4 kW tillverkas enligt
IEC 34 forolikanétspanningar A(3*¥230)V, Y (3*400)V.

Vid inkoppling av vaxelstréms specialmotorer som inte motsvarar IEC34,
skall man félja motortillverkarens installationsanvisningar.

Anslutning av VF1205,VF1207

nach Netz-Aus
2 Minuten warten

Dreieck A

w u2 v2
vi w1

Motornansluts pa plint &),U,V,W. Motorn skall A-kopplas (3
x230V).

2
ut

Anslutning avVF1404...1408

Motornansluts paplint &),U,V,W.Motornskall Y-kopplas (3 Stern
X§<v w2 Uz v2
[0 Jo O]
o O O
2.3.3 Bromschopperanslutning (BR1) - [ e
Allmdant

Motorn dtermatar energi till omriktaren nér den gar Gversynkront (paskjutande
last). Idettatillstand bromsas motorn och atermatarenergi till frekvensomriktaren
ochdennaenergilagrasimellanledskondensatorerna. Harvid omvandlardeninterna
bromschoppernenergi till virme ibromsmotstandet.

AllaSmartDRrivE frekvensomriktareistorlek 1,1 till4kW #rutrustade med intern
bromschopperelektronik.

Utforande BR1:

Med detta utférande levereras apparaten med ett i kylflinsen inbyggt
bromsmotstand, och den standardméassigt in-

byggda bromschopper-elektroniken ar kopplad till
detta.

Max bromseffekt P, = 1650 W
Inkopplingstid tn =12 s max.
Intermittensfaktor tep =6 %
Cyklisk bromseffekt Peop =90W
Exempel:

Bromstid: Paustid:
t.,=12s(6%) = |t . =200s (94 %)
”m_: = 3s(6% = ﬁw_._m = 505 (94 %)
_“m_: = 1s Am nYov = ._“w_._m = 17s AOA. nxuv
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2.3.4 Overvakning av motortemperatur (Utférande PTC/ PT1)

For termisk évervakning av motorlindningen ansluts en termistor (PTC)
eller en termobrytare till plint X4/ 51 + 52. Ingadngen ar potentialfri. Man
kan vélja mellan 2 utfdrandevarianter.

Utférande PTC = Termistorévervakning i enlighet med DIN
44081/ 44082 med kortslutningsavkanning
Utférande PT1 = fér anvandning av termisk brytare (Klixon)

Specifikation:
Utférande PTC och PT1

Klamspénning U ax <75V

Stréom lax <3mA
Kopplingsniva Rqr 3600 Q (nominell)
Aterinkopplingsvéarde Rysr <1600 Q

Endast utférande PTC

Kopplingspunkt vid _Ao:m::i:@ _ R, <50 Q

Anmérkning: | utférande PTC eller PT1 levereras apparaten med ett
monterat motstadnd (100Q pa plint X4/51och 52).
Vid anslutning av ett motor-PTCs eller termobrytare skall
motstandet forst tas bort.

Anslutningsplats:
(1) = Motor-PTC

(2) = Termobrytare _uw(
S

6 Parameterbeskrivning

01-MODE Driftmod [Decimal]
MODE fastlagger styrméjligheterna fér omriktaren och bestdmmer den
verksamma betjaningsnivan t ex fér KeyPapo KP100.

Parametrarna ar uppdelade pa 3 betjaningsnivaer.

I niva 1 finner man de parametrar som ar viktigast vid idrifttagning.

I nivd 2 mojliggdrs andring, férutom anvéndning av de parametrar som
finns i nivad 1, &ven av ytterligare parametrar sdsom special- och styr-
funktioner, exempelvis datasatsomkoppling eller programmering av
mandverutgangarna.

Niva 3 ar reserverad for grénssnittsparametrar (SIO-drift) och special-
parametrar (ytterligare information finns i "Total parameterbeskrivning").

01-MODE =1 -> Driftniva 1
01-MODE =2 -> Driftniva 2
01-MODE =3  -> Driftniva 3
01-MODE =0  -> Driftniva 0

Idrifttagningsniva

Drift- och mandéverfunktioner
Granssnitt- och specialparametrar
Endast SIO-drift

6.1 Boérvardeinmatning

04-FSSEL Frekvensborvéardevaljare
Har véljer man den typ av bérvarde (analogt, frekvens eller PWM-sig-
nal) eller varifran det kommer (KevPap, SIO...)

04-FSSEL | Funktion

0 Analogingang aktiv, anpassning via J1 ... J6

1/2 | Ej aktiv

FSIN aktiv som frekvensingang O till 1 kHz

FSIN aktiv som frekvensingang 0 till 10 kHz

FSIN aktiv som PWM-ingang 0 till 100%

3
4
5 FSIN aktiv som PWM-ingang 20 till 100%
6
7

FSIN ej aktiv, bérvarde via KP100 (CTRL-Meny)

8 Borvéarde via grénssnitt

9till16 | Borvarde, se nedanstaende

171ill22 | Andring av analogbérvérdet via S1IND/S2IND
(Motorpotentiometerfunktion aktiv)

23 Inverterad analogingéng, 10V = FMIN, 0V = FMAX

6-1



5.3 Omriktaravhéngiga och léinderberoende parametrar

24 Styranslutningar

2.4.1 Specifikation

Beteckn. | Sida| Namn Enhei WE- WE- | Omriktartyp
A B

44-VN1 6-10 | Markspanning 1 Vv 230 230 | VF1205M...VF1207M
44-VN1 6-10 | Markspanning 1 Vv 400 460 | VF1404M...VF1410M
47-VN2 6-11 | Mérkspanning 2 Vv 230 230 | VF1203M...VF1207M
47-VN2 6-11 | Mérkspanning 2 Vv 400 460 | VF1404M...VF1410M
50-IN 6-13 | Motormarkstrém, A 4,5 4,5 | VF1205M
56-ILIM 6-16 | Strémgréns, A 6,2 6,2 VF1207M
59-TRIP 6-16 | Ixt O<mﬂ<mx3_3@ A 3,5 3,4 VF1404M

A 5,4 4,8 | VF1406M

A 7.1 6,3 | VF1408M

A 8,9 7,7 | VF1410M
53-KIXR 6-14 | Kor.faktor I"R Komp. - 7 7 VF1205M
53-KIXR 6-14 | Kor.faktor I"R Komp. - 4 4 VF1207M
53-KIXR 6-14 | Kor.faktor I"R Komp. - 18 18 VF1404M
53-KIXR 6-14 | Kor.faktor I"R Komp. - 12 12 VF1406M
53-KIXR 6-14 | Kor.faktor I"R Komp. - 8 8 VF1408M
53-KIXR 6-14 | Kor.faktor I"R Komp. - 8 8 VF1410M
54-KSC 6-14 | Kor.faktor Eftersl.-komp. % 6,7 6,7 VF1205M
54-KSC 6-14 | Kor.faktor Eftersl.-komp. % 6 6 VF1207M
54-KSC 6-14 | Kor.faktor Eftersl.-komp. % 6 6 VF1404M
54-KSC 6-14 | Kor.faktor Eftersl.-komp. % 53 5,3 VF1406M
54-KSC 6-14 | Kor.faktor Eftersl.-komp. % 5,3 5,3 | VF1408M, VF1410M
Endast landerberoende parametrar
22-FMAX1 6-7 Maximifrekvens 1 Hz 50 60
29-FMAX2 | 6-7 Maximifrekvens 2 Hz 50 60
43-FN1 6-10 | Markfrekvens 1 Hz 50 60
46-FN2 6-11 | Markfrekvens 2 Hz 50 60
52-NN 6-13 | Markvarvtal RPM | 1390 | 1710

&
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Leveransinstéllning (WE):
Leveransinstallningen ar installbar i PARA-Meny med hjélp av KeyPap. HArviD stéller
man parameter 71-PROG pé 1 (Leveransinstalining fér Europa) resp. 71-PROG

pa 4 (Leveransinstéllning for USA).

Anslutning Specifikation
Referens- 10V +2,5%
utgang UR Kortslutningssaker
Belastbarhet max. 10 mA
Matnings- 24V +10%
utgdng UV Kortslutningsséker
Belastbarhet max. 100 mA
Frekvensborvarde- | 0..10V, R= 100 kQ
ingang FSIN 4..20mA, R =500 Q
(analog) Upplésning 10 BIT
Avvikelse + 2,5% fran nominellt varde
Mjukvarufilter upp till 123 ms
Frekvensboérvarde- | LOW <5V, HIGH > 5V (max.30 V)
ingang FSIN Pulsbredd 10 ms minimum
(digital) Avvikelse + 0,8 %
Digitala styr- LOW < 7V, High > 14V (max. 30V)
ingangar Strémfoérbrukning (vid 24 V) = 10 mA max.
STR, STL, S1IND, PLC kompatibel, +24 V-logik mot jord
S2IND, S3IND Hérdvarufilter 3,3 ms

Digital frekvens-
utgang SOUTF

Ej kortslutningsséker, pulsstrdom = 12 mA
LOW-impuls, LOW-niva ca. 1V
Puls-Paus-férhdllande 1 : 1

6-faldig utfrekvens

Vid stillestdnd HIGH = 24 V (int. Pull-up motst.)

Analogutgang
SOUTA

Ej kortslutningssaker
Utspéanning 10 V
Belastbarhet (till 10 V) =8 mA
Uppldsning 10 BIT

Rela-utgangar
S10UT, S20UT

Kopplingsspanning 250VAC
Kopplingsstrom 1 A max.
Kopplingstid 10ms max.

2-7



BE

2-8

2.4.2 Borvardeingdangens funktioner FSINA

Analog referens FSINA fér frekvensborvérde

Inmatning av bérvérde for statorfrekvensen sker via plint X6/2-22. Der
Ingangens styrfunktion anpassas med jumper J3, J4, J5, J6. Harfor finns

tre mojligheter:

Anslutning av potentio-
meter (4,7... 10 kQ)

Anpassning:
Jumperinstalining A
04-FSSEL = 0 Leveransinstélining

Externt spanningsborvarde
0(2)...10v DC

Anpassning:

Jumperinstalining A 0...10V
Jumperinstalining B 2...10V
04-FSSEL = 0 Leveransinstélining

Externt stromborvarde
0(4)...20 mA

Anpassning:

Jumperinstélining C 0...20 mA
Jumperinstélining D 4... 20 mA
04-FSSEL = 0 Leveransinstélining

X6/2

® 21
® 22l¢  + FSIN
—® 23¢——

a6 a6
=5 =
J1 J1

X6/2

® 21
® 22l¢  *+ FSIN
—® 23 -

A’
o
— —
C= DLA
HIEfY s

Driftniva 2 (del 2)

Jumperd1...J6’s ar placerad pa apparatdversidan (se placering Kap.1).

Beteckn. | Namn Enhet _=m_m__=_:amo3_.wn4 Sida | Leverans- | Kund
instéllning
Specialfunktioner
48-1XR | 1*R Kompensering - 0till3 6-11 |0
49-SC | Efterslapningskompensering | - otill2 6-13 |0
50-IN Motormérkstrom A 0till 150% I, 6-13 |~
51-COS | Effektfaktor x100 % 0till 100 6-13 |82
52-NN | Motormarkvarvtal UPM | 0 till 24000 6-13 | 1400(1700**)
53-KIXR | Korrektionsfaktor for - 0till 30 6-14 |~
xR kompensering
54-KSC | Korrektionsfaktor for - 0,0 till 30,0 6-14 |5
efterslapningskompensering
55-ISEL | Stromregler-véljare - otill 2 6-14 |0
56-ILIM | Stréomgrans A 25 till 150% |, 6-16 |*
57-FILIM | Minsta sankfrekvens Hz 0,0ill 999,0 6-16 |15
58-RILIM | Retardationsramp for Hz/s |0,11ill 999,0 6-16 |50
strémreglering
59-TRIP | It dvervakning A 25 ill 150% |, 6-16 |*
Signalutgangar
61-SOUTA| Frekvens-/Analog- - 0till 14 6-17 |9
utgéng
62-S10UT| Utgang 1 digital - otill 10 6-18 (10
63-S20UT| Utgang 2 digital - otill 10 6-18 |1
67-FST | Filtertidkonstant - 0till 4 6-18 |2
69-KOUTA| Normering SOUTA % 0 till 200 6-19 100
Program-funktioner
71-PROG| Specialprogram - otill 4 6-19 |0
72-STRT | Startoptioner - 0till7 6-19 |0
74-PWM | Modulationsfrekvens - otill 2 6-20 |0
75-OPT1| Option 1*** - 0,2e¢ller 4 6-20 |0
86-KG | Normeringsfaktor - 0 till 200 6-21 |0
for 10-G
87-DISP | Varaktigt visat - Som visnings- 6-21 |12-F
arvarde - parameter
88-PSW1 | Passerkod 1 <PARA> - 0,0 till 999,0 6-21 |0
89-PSW2 | Passerkod 2 <CTRL> - 0,0 il 999,0 6-21 |573
94-MAXF | Absolut max frekvens Hz 4,01ill 999,0 6-22 |50

*Beroende av omriktartyp, *“Leveransinstélining B (se 5-4)
***Observera: Denna parameter ar endast anvéndbar i driftmode 01-MODE = 3.

Anmérkning: | => Apparatstrom (se typskylt)

U, => Apparatmarkspanning (se typskylt)

BEE
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5.2 Driftniva 2

Anmaérkning:

Med vald rotationsriktning kan frekvensomriktaren startas med frekvens-
bérvardeingangen.

FS>0,5Hz - START

FS <0,25 Hz - STOP

Fdrutom anpassningen av ingdng FSINA med jumperlisten, erbjuder
apparatmjukvaran anpassningsmoéjlighet med hjélp av KevPapeller via
granssnitt.

Parameter 04-FSSEL (frekvensbérvardevéljare) bestdmmer
frekvensbodrvardets harkomst (se tabell). Se dven parameter-
beskrivningen.

Digital inmating av frekvensborvérde FSINA(F)

04-FSSEL | Funktion
0 Analogingéng aktiv, anpassning via jumperlist J1...J6
1,2 Ingen funktion

FSIN som frekvensingang 0 till 1 kHz aktiv

FSIN som frekvensingang 0 till 10 kHz aktiv

FSIN som PWM-ingéng 20 till 100% aktiv

FSIN som PWM-ingéng O till 100% aktiv

N oo~ W

FSIN ej aktiv, bérvarde via KP100 (CTRL-Men()

8 Bérvérde via granssnitt

Beteckn.| Namn Enhet | Instéllningsomrade Sida |Leverans- |Kund
instéllning
Borvérdeinmatning
4-FSSEL | Frekvensborvardeviljare| - [otill23 [6-1 |0
Arvérden
9-BARG | Val av stapeldiagram |- | 6 arvarde |6-5 [13-v
Frekvenser
20-FF2-1| 1.Fast frekvens 2 Hz 0,0 til1 999,0 6-7 |3
21-FMIN1| 1.Minimifrekvens Hz 0,0til1 999,0 6-7 |0
22-FMAX1| 1.Maximifrekvens Hz 4,0 till 999,0 6-7 |50
23-FF3 | Fast frekvens 3 Hz 0,0til1 999,0 6-7 |15
24-FF4 | Fast frekvens 4 Hz 0,0till 999,0 6-7 |30
25-FF5 | Jamfoérfrekvens for Hz 0,0till 999,0 6-7 |3
S20UT
26-FF6 | Styrfrekvens Hz 0,0till 999,0 6-7 |0
(datasats)
27-FF2-2| 2.Fast frekvens 2 Hz 0,0til1 999,0 6-7 |5
28-FMIN2| 2.Minimifrekvens Hz 0,0til1 999,0 6-7 |0
29-FMAX2| 2.Maximifrekvens Hz 4,0 ill 999,0 6-7 |50
30-FF7 | Fast frekvens FF7 Hz 0,0 till 999,0 6-7 |50
Ramper
31-KSEL | Datasatsvaljare - 0till3 6-8 [0
32-RACC1| 1.Accelerationsramp Hz/s |[0,1till 999,0 6-9 (20
33-RDEC1| 1.Retardationsramp Hz/s |[0,1till 999,0 6-9 (20
34-RACC2| 2.Accelerationsramp Hz/s |0,11ill 999,0 6-9 (80
35-RDEC2| 2.Retardationsramp Hz/s |0,11ill 999,0 6-9 (80
36-RSTOP| STOPP-(retardations)- |Hz/s |0,0 till 999,0 6-9 |0
ramp
Karakteristikor
38-THTDQ Avstangningsférdrdjning |s 0,0till 120,0 6-10 |0
39-VHTD(Q DC-hallspénning % 1 1ill 25 6-10 (4
41-V/FC | U/F karakteristikavaljare |- 1till4 6-10 |1
42-VB1 | Startspanning (Boost 1) |% 0,0till 25,0 6-10 |8
43-FN1 | Markfrekvens 1 Hz 15,0 till 960,0 6-10 |50/60**
44-VN1 | Markspanning 1 Vv 43%..119% U, | 6-10 |~
45-VB2 | Startspanning (Boost 2) |% 0,0till 25,0 6-10 |*
46-FN2 | Markfrekvens 2 Hz 15,0 till 960,0 6-11 | 50/60**
47-VN2 | Markspénning 2 \ 43%...119% U, | 6-11 |~

*Beroende pa omriktartyp, **Leveransinstélining B

6o
EE

5-2

Anmarkning: Med instélining av parameter 71-PROG pa 1 kommer alla

editerbara parametrar att aterstéllas till "Leverans-

instéllning" vid bekraftelse av parameterandringen med

Start/Enter-knappen (meddelande "wait").

9till 16 | Borvardeinmatning, se Kapitel 6 sid 6-4
17 till 22 |Andring av analogbérvérde via S1IND/S2IND
(Motorpotentiometer-funktion) aktiv
23 Inverterad Analog-ingang: 10V => FMIN, 0V => FMAX

|32

09
o

|
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Extern inmatning av frekvensbér-
véarde
0...1kHz
Normering: FMIN —  FMAX FSIN
0 ... 1kHz
Anpassning: Jumper-instélining E
04-FSSEL =3
Amplitud: 30 V max.
Pulsbredd: 10 pus minimum
Extern inmatning av frekvensboér- X6/2
o Toktz I
Normering:  FMIN — FMAX 8 B
0 ... 10kHz
Anpassning: Jumper-instélining E
04-FSSEL = 4
Amplitud: 10 V max.
Pulsbredd: 10 us minimum
X6/2
Extern inmatning av bérvéarde (@ 21|
PWM-signal
Normering: 20 ... 100%(FMAX)
Anpassning: Jumper-Stellung E
04-FSSEL =5
Normering: 0 ... 100%(FMAX)
Anpassning: Jumper-instélining E

Forutsattning: GNVp&Rasfrelgens 0,9...8kHz

Se kapitel 6.1 for ytterligare uppgifter om bdrvéardeinmatning.
Jumperd1...J6 ar placerad pa apparatoversidan (se Placering, Kap.1).

5 Parameterlista
5.1 Driftniva 1

Beteckn.| Namn Enhet Swi:mwo_:_.wn_wA Sida |Leverans- | Kund
instéllning
Arvérden
10-G Normerad frekvens - 0 till 65535 6-5
12-F Utfrekvens Hz 0,0l 999,0 6-5
13-U Utspénning \ 0 till 460 6-6
14-1S Skenbar fasstrém A 0,0till 52,0 6-6
15-IW | Aktiv fasstrém A 0,0till 52,0 6-6
16-PW | Aktiv effekt W 0 till 22000 6-6
17-UZK | Mellanledsspénning VDC |0till 900 6-6
18-TIME | Inkopplingstid efter Reset h 0,0 till 960,0 6-6
19-TOP | Drifttid h 0 till 60000 6-6
Apparatdata
91-TYPE | Omriktartyp - 15 méjliga typer | 6-21
92-REV | Mijukvaruversion - - 6-21 _mm omslagssida 2
95-ERR1 | Senaste fel - 0-0,0 till 9-1,5 6-22
11-0,0 till 11 -1,5
Beteckn.| Namn Enhet | Instiliningsomrade Sida |Leverans- | Kund
installning
1-MODE | Driftmode - 0till 3 6-1 1
Frekvenser
20-FF2-1| Fast frekvens 2 Hz 0,0ill 999,0 6-7 |3
21-FMIN1| Minimifrekvens Hz 0,0l 999,0 6-7 |0
22-FMAX1| Maximifrekvens Hz 4,0l 999,0 6-7 |50
23-FF3 | Fast frekvens 3 Hz 0,0ill 999,0 6-7 |15
24-FF4 | Fast frekvens 4 Hz 0,0till 999,0 6-7 |30
25-FF5 | Jamférfrekvens S20UT| Hz 0,01l 999,0 6-7 |3
Ramper
32-RACC1| Accelerationsramp 1 Hz/s |0,11ill999,0 6-9 |20
33-RDEC1| Retardationsramp 1 Hz/s |0,1till 999,0 6-9 (20
36-RSTOP STOPP-(retardations)ramp Hz/s 0,01ill 999.0 6-9 0
Karakteristikor
41-V/FC | U/F karakteristikavaljare| - 1och4 6-10 |1
42-VB1 | Startspannung (Boost 1) % 0,0till 25,0 6-10 |8
43-FN1 | Markfrekvens Hz 15,0 till 960,0 6-10 |50/60*
44-VN1 | Markspanning V 43%..119% U, | 6-10 |*

*Beroende pa omriktartyp, **Leveransinstéllining B
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4.4.2 Motorpotentiometerfunktion med KeyPapo KP100

Efter inlaggning av passerkoden &r styrplin-
ten sparrad. Inmatat frekvensbérvarde (Kev-
Pap) &rt ex 10 Hz. Motorn startar nar man
trycker pa Start/Enter-Knappen

Arviirdet (sméssiffror) ochrotationsriktning (med-
urs) visas upptill.

Varvtaletkan okasmedupptangenten (tex till S0Hz).
Omriktaren féljer 6kningen med accelerations-
ramp

Minska varvtalet med pil-knappen.

Omriktaren foljer minskningen med broms-
ramp. Vid < 0,0 Hz véxlar omriktaren riktning
pa statorfaltet..

Varvtalsbérvardet (vénstervarv) hgjs till t. ex.
10 Hz.

Tecknet framfor (--) visar rikiningen vénster-

varv.

Stop/Return-knappen trycks in, Omriktaren
bromsar motorn till stillestand.

Med Start/Enter-knappen aktiveras ater motor-
potentiometerfunktionen.

Fran oversikt
CTRL-meny
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Till dversikt
CTRL-meny

2.4.3 Styrfunktioner med STR/STL

Nétanslutning med STL/STR

Av sékerhetskal far frekvensomriktare ej startas med férvald riktning STR
eller STL né&r nétet ansluts. Startfunktionen kénns av forst efter nétan-
slutning och sjalvtest.

Riktningsval sker via ingdngarna

STReller STL, med anvéandning av

tva startkontakter enligt X6/2
anslutningsschema. Alternativt kan @ 24— @=STR
riktningsval géras med 2 externa +22V/@ 25— ¢ <= STL
spanningssignaler i enlighet med Tie 26
styranslutningarnas specifikation.

START

Omriktaren startar ndr man samtidigt har styrsignal pd STL eller STR och
ett bérvarde for statorfrekvensen som &r minst 0,5 Hz = 0,1 V pa ingang
FSIN.

STOPP

Omriktaren stoppar nar styrsignaler pa STL eller STR tas bort. Den an-
slutna motorn Idper ut obromsad. Med aktiverad stoppramp (parameter
36-RSTOP) sker aktiv inbromsning.

BROMSNING/STOPP

Omriktaren bromsar motorn till stopp, nar man samtidigt har styrsignal
pad STL och STR. Aterstart sker nar en av de bada styrsignalerna noll-
stalls.

REVERSERING

Reversering av riktningen sker vid direkt vaxling av riktningssignal fran
den ena styringangen (t. ex. STL) till den andra styringangen (t. ex. STR).
Overlappningstiden maste vara minst 8 ms.

STL STR Férklaring
0 0 STOPP, Obromsad
1 0 START, Vanstervarv med RACC/RDEC
0 1 START, Hdgervarv med RACC/RDEC
1 1 BROMSNING, Kontrollerad bromsning till stopp
0 1 \/ | Reversering av rotationsriktning
1 0
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2.4.4 Styrfunktion via STIND/S2IND/S3IND

Val av fasta frekvenser
Férutom med styringdngen FSINA, kan frekvensbdérvardet véljas via styr-
ingdngarna S1IND/S2IND/S3IND som férvalda fasta frekvenser. 3 val-
bara fasta frekvenser kan aktiveras i enlighet med sanningstabellen.
Sanningstabellen nedan relaterar till leveransinstallning med
Parameter 31-KSEL = 0 (Datasatsvéljare).

—_— Lo

NN

— I l_ 1N
N 0000000000

“— i

M

> 1IN
N 0000000000

s &

Sanningstabell

S1IND |S2IND|S3IND | Varvtalsborvarde Leveransinstillning
0 0 0 FSIN Analogingang* FMAX =50 Hz
1 0 0 20-FF2-1 [27FF2-2] FF2 =5 Hz [3 Hz]
0 1 0 23-FF3 FF3=15Hz
1 1 0 24-FF4 FF4 =30 Hz
0 0 1 25-FF5 FF5=3Hz
1 0 1 26-FF6 FF6=0Hz
0 1 1 30-FF7 FF7 =50 Hz
1 1 1 22-FMAX1 [29-FMAX2] | FMAX =50 Hz

* Observera instéllningen av 04-FSSEL.

Exempel pa sekvensdiagram

f FSINA
(@)

FF4

0

FF3

_u_umw / W FFé FF5!

FF7 |

2-12

Motorpoti-Funktion

Meny CTRL vald (Motorstyrning

via KeyPAD)

~ ~N
(E&ites) (&iter)
A -
[ crAL] 1 [carol

e PH_T & peny T
ooouooooon
~N
i i
g a ' >
lo 0 . @| srART
v DDDDDDDDDD . ouogoooooa
~N ~N
IT@ @ IT@ @

[carol

FREHDY

+
— — (k)

Meny Laddning/lagring av apparat-
instéllningar (GE) med SmarTCARD (SC)

Inmatning av passerkod
Leveransinstalining = 573

READ = GE laddas till SC
WRITE = GE lagras pa SC
LOCK = SC skrivskyddas
UNLCK= Skrivskydd tas bort

Frekvensborvérde (KeyPab)
inmatning t. ex. 10 Hz

Starta vald funktion med
Start/Enter-knappen

Aktivering av motorpotentiometer- Funktionen felfritt genomférd

funktionen (se nasta sida)
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4.3 Meny- struktur

4.3.1 Oversikt

&=

VAL A v [Paral &
A NN MONI T |
—y | 1IN NSRS
\ 0000000000 \ 0000000000
N 2 N 2
(8l (8
- -
- pndig.
n ' YR
B SO0, @ P1EIN T @m
N 0000000000 + '— € \\ 00o0oooooo
- -
A o) 3 -+
N2 ' , A :
-NFU_ : u\ﬂ/ﬁe@ :
\ | v @ 1M
c @ vV @ I+ @
+ —> [\ 0000000000 : N Ooooooooog
_I + + N2 '
€= Ol ) : CHHle) P —i
+ ! '
= m i S m
7 v ' M
D 30 " LI
NN TTITITTIT] ; \ 0000000000
~ ' ~
0L e (D
A Meny VAL (&rvarde) valt Meny PARA vald
Visa arvarde, vaxla med Val av parameter t. ex. FMIN1
B pilknappen till
nasta arvérde - parameter Parameteréndring i offline-
O drift (motorn stoppad)
Fraga efter nytt arvérde Lésning av parameterinstélining
D online-drift (motorn igang)

Byte av datasats

Omriktaren férfogar 6ver tvd datasatser mellan vilka man kan vaxla med
styringdngarna S1IND/S2IND. Varje datasats foérfogar dver totalt 8 para-
metrar som var fOr sig ar instéllbara (se parameterbeskrivningen).

Nedanstdende sanningstabell hanfor sig till parameter 31-KSEL = 2

(datasatsvaljare)

Sanningstabell

S1IND | S2IND | Forklaring Datasats
0 0 FSINA-ingédngen aktiv 1 aktiv
1 0 FF2-1 fast frekvens aktiv 1 aktiv
0 1 FSINA-ingangen aktiv 2 aktiv
1 1 FF2-2 fast frekvens aktiv 2 aktiv

Rampomkoppling

Ur méjligheten med datasatsomkoppling, férfogar omriktaren &ven éver
2 st ramppar. Sekvensdiagrammet nedan illustrerar funktionen hos

rampomkopplingen (med 31-KSEL=2).

Se parameterbeskrivningen fér mer detaljerad information.

Sekvensdiagram

0
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2.4.5 Motorpotentiometerfunktion med STIND/S2IND

Definitioner

Basvérde

Pa ingang FSIN inmatat analogt varvtalsbérvarde.

Offset Andelen hoéjning resp. sankning av basvardet, paverkat av
ingdngarna S1IND och S2IND.

S1IND Ingéng for instdllning av boérvardeshoéjningens offset.

S2IND Ingang for instélining av boérvardessénkningens offset.

Bérvarde Varvalsinmatning, som 6kas eller minskas med andelen
offset (basvérde +/-offset).

04-FSSEL = > 17 18 19 | 20 21 22

Aterstalining av offset med X X X

S1IND =1, S2IND = 1

Aterstalining av offset med X X
bromsramp RSTOP

Bibehalla offset nar natspanning X X
ar fran (EEPROM-minne)

Teckenfoérklaringar fér exemplen:

X\ RDECT
A RDECH1

X RACCT
A RACCH

Y msToP

Ingéng aktiv

Ingang ej aktiv

Bromsramp vid moturs rotation

Bromsramp vid medurs rotation

Accelerationsramp vid medurs rotation
Accelerationsramp vid moturs rotation

Bromsramp (Param. 36-RSTOP)

4.2.3 LCD- Display

OO0 ¢3¢ S
E o C C (1)
.ng [ cTAL ] @‘60
Y W %%
/ N\ N\ AR\ hmial (19)
L DY N
20
Ky &
21
el [TTTTTTIT]
Pos. | Beteckning Funktion
8 Vanstervarv Visar motorns rotationsriktning,
vanstervarv aktivt
9 Hoégervarv Visar motorns rotationsriktning,
hogervarv aktivt
10 Accelerationsramp Visar nar
accelerationsrampen ar aktiv
11 Bromsramp Visar nar
bromsrampen &r aktiv
12 3-stéllig siffervisning 7-Segment-visning av arvérde,
Parameter-Nr.
13 VAL-Meny >ﬂ<mam<_m:_:@, t ex frekvens,
spanning, strém
14 PARA-Meny Andring av parameterinstalining
15 CTRL-Meny Styrning av motorn via KeyPap
16 CARD- Meny Laddning/lagring av apparat-
instéliningar med SmARTCARD
17 Phys. enhet fér Pos.20 Visar %, V, A, VA med
automatisk tillordning
18 Fys. enhet fér Pos.20 Visar h, min ' med
automatisk tillordning
19 Fys. enhet for Pos.20 Visar Hz, s, Hz/s med
automatisk tillordning
20 5-stéllig siffervisning 15-Segment visning
fér parameternamn och varde
21 Stapeldiagram - beteckning | Visar formelbokstéver respektive
fysikalisk enhet fér pos. 22
22 10-stéllig visning i Visar parametervarde, frekvens,
stapeldiagram spanning, skenbar eller aktiv strém
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4.2 Allmént
4.2.1 Menysektioner

Sjalvtest genomférs direkt efter natanslutning (display med réd bakgrunds-
belysning).

VF1000 avslutar testet med direkt hopp till aktuellt utfrekvensvérde (dis-
play med grén bakgrundsbelysning).

Menysektion VAL &r aktiv. Visningen véxlar till <MENY> nér man trycker
pa Stop/Return (2 ganger) och dppnar dédrmed for ytterligare menyvéagar.

VAL = Visning av arvarden

PARA = Instalining eller férandring av s D G @D
parametrar (parametrera). N ~\i N

CTRL = Styra motorn via KeyPab | :| I |

CARD = Ladda apparatinstéliningar/ — —
lagra i minne med SMARTCARD

4.2.2 Knappfunktioner

Med pilknapparna véljer man menysektion och en- @
skilda parameterochmdjliggoréndringar.

Med en tryckning hoppar man till nédsta meny-
sektion/parameter eller goér minsta méjliga for-
andring av en parameter. @
Man far automatisk rullning sé lange knappen
halls intryckt.

Med Stop/Retur-knappen lamnarman Menysektion/
Parameterelleravbryter parameterindring. (Gammalt

virdeliggerkvar). §

Med Start/Enter kallar man pd menysektion eller
parameter,ochmatarinindringeller frigarefter drvir-

de. &

Exempel: Basfunktion med reset och basvérde

1

o X RDEC1 /RACCT
FMAX

Offset

A
STL

S2IND
Férklaring:

©) Aterstallning (reset) av borvardet till basvérde (endast méjligt
med 04-FSSEL =18/20/22).

Exempel: Andra riktning med STL och STR

Galler med parameter 04-FSSEL = 17/18/19/20/21/22

o X\ RDEC1 ~RACCI

n FMAX
H Offset

....... FSIN

° t

e . FSIN

:H : FMAX

O RACC1 #RDECH:

, [~

STL STR S1IND S2IND

Anmérkning: Vid reversering maste signalerna pa STL och STR ha minst
0,5 sek 6verlappning.

BE

2-15



2-16

Exempel: Sdnkning av basvérde, aterstéllning av offset med RSTOP
Gaéller med parameter 04-FSSEL = 17/18/19/20/21/22

Viktigt: Bromsrampen RSTOP &r endast aktiv nér parametervéardet
ar installt > 1 Hz/s (Leveransinstéllning = 0 Hz/s).

Observera: Vid sankning av basvérdet till 0 Hz f&r man visserligen stil-
lestand men detta tillstand skall inte férvaxlas med en stopp-
mandver. Motorn aterstartar och basvardet 6kas medan man
har signal pa S2IND (till nytt basvarde med férutvarande off-
set).

O M RDEC1 Racci | RsTOP

n FMAX
T . e /T
: |0t :
\ : 7 ” ot | | oftset |
......... \\..J, .:7 : Ll.. FSIN
Basis : Basis | : .
@ | L (new) | 2
0 ; : , ; : —
: | A
A A
STL S1IND
Férklaring:

@® Endast méjligt med 04-FSSEL = 17/18/19/20
(Offset bibehalls)

@  Endast mojligt med 04-FSSEL = 21/22
(Offset aterstalls)

4.2.3 LCD- Display

OO0 ¢3¢ et
E o G C (1)
.ng [ cTAL ] @‘60
Y W %%
/ N\ N\ AR\ hmial (19)
0
20
Ky &
21
el [ TTTTTTIT]
Pos. | Beteckning Funktion
8 Vanstervarv Visar motorns rotationsriktning,
vénstervarv_aktivt
9 Hbégervarv Visar motorns rotationsriktning,
hdgervarv aktivt
10 Accelerationsramp Visar nar
accelerationsrampen é&r aktiv
11 Bromsramp Visar nar
bromsrampen &r aktiv
12 3-stéllig siffervisning 7-Segment-visning av arvérde,
Parameter-Nr.
13 VAL-Meny Arvardevisning, t ex frekvens,
spanning, stréom
14 PARA-Meny Andring av parameterinstalining
15 CTRL-Meny Styrning av motorn via KeyPap
16 CARD- Meny Laddning/lagring av apparat-
instéliningar med SmARTCARD
17 Fys. enhet fér Pos.20 Visar %, V, A, VA med
automatisk tillordning
18 Fys. enhet fér Pos.20 Visar h, min ' med
automatisk tillordning
19 Fys. enhet for Pos.20 Visar Hz, s, Hz/s med
automatisk tillordning
20 5-stéllig siffervisning 15-Segment visning
fér parameternamn och véarde
21 Stapeldiagram - beteckning | Visar formelbokstaver respektive
fysikalisk enhet for pos. 22
22 10-stéllig visning i Visar parametervérde, frekvens,
stapeldiagram spanning, skenbar eller aktiv strém
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Exempel: Spara offset efter natspénningsbortfall

Anmaérkning:

Om nétet kopplas bort I6per motorn ut fritt och stannar. Nar
natet aterkommer och ny startsignal ges, kommer motorn
att accelereras fran 0 Hz.

Om STL férblir aktiv nar natet ar bortkopplat kommer mo-
torn inte att starta. Motorn accelererar inte till basvardet
férran STL-ingdngen fatt en flank.

Parameter 72-STRT maéste vara installd for 'Autostart' (se
kapitel 6) om man énskar automatisk aterstart efter ater-
anslutning av natet.

O X RDEC1 ~RACCT

n

FMAX

'

Férklaringar:

A
Netz STL S1IND

@®  Offset sparas vid natfrankoppling
(endast mgjligt med 04-FSSEL = 19/20).

@  Offset forloras vid natfrankoppling
(med 04-FSSEL = 17/18/21/22).

BEE
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2.4.6 Signalutgéngar

Summalarm S10UT (Relautgang)

Arbetskontakten (plint 41) aktiveras (d v s reldet drar) vid omriktarfel. Der
Relédet drar ater (kontakten dppnar) néar felet ar atgardat och nat-
spanningen &r tillbaka, eller reset har gjorts.

Feletkvitteras med intryckning av stop/return-knappen under minst 3 sek. eller
medsignal pdenav dedigitalaingadngarna (se parameter 75-OPT1 sidan 6-20).

Driftberedd S20UT (reléutgang)

Arbetskontakten plint44/45 aktiveras (sluts) direktefter nitanslutning och mellan-
ledsuppladdning, under forutséttning att detinte foreligger fel. Arbetskontakten,
plint44/45, 6ppnar ater nir ett fel upptréider eller om nétet kopplas bort.

S10UT =

S20UT =

Programmering:

Béada de tva utgangarna kan med KeyPab eller via grénssnitt stéllas in p&
en av 10 olika funktioner. Funktionsbeskrivningen &r baserad pa féljande
leveransinstéllningar:

Parameter 62-S10UT = 10

Parameter 63-S20UT = 1

Se parameterbeskrivningen kapitel 6 for ytterligare information.

Support:

Vi star gérna till ditt férfogande om du far problem vid idrifttagningen av
frekvensomriktaren. Vara kunniga medarbetare nar du pa féljande adres-
ser:

Adresse: SIGBI System AB
Wardshusvagen 20
263-93 HOGANAS

SIGBI System AB
Langholmsgatan 20
117 33 STOCKHOLM

Telefon: 042-654 00
Telefax: 042-654 79

08-429 80 50
08-84 20 72

3.4 Motor/omriktare éverlastskydd (I * t Gvervakning)

I+t dvervakningen ar ett elektroniskt motorskydd och omriktarskydd mot
hoég termisk belastning. Utlésningskarakteristiken erhélles ur diagram-
met. Angivelserna hanfér sig till 50 Hz utfrekvens.

Man boér beakta att motorer i varaktig drift < 40 Hz kan behdva separat
kylning.

Tumregel:

Inom ett tidsutrymme p& minst 1 minut &r det méjligt med en varaktig
strém som &r minst

I =1,5% (150% &verlast).

Diagram:

360 _/
ann

180 A
150 \
120 N\
~
ap .,

60
a0

110 120 130 140 150 1e0 170 180
I[% won TRIP]
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Parametrering:

I*t utlésningsstrém stalls in med parameter 59-TRIP. Detta betyder att man
kan stélla in strém som < | (apparatmérkstrom). Harmed uppnéar man att
aven motorer som har mindre effekt &n apparatens markeffekt far tillrack-
ligt skydd mot dverbelastning.

Leveransinstéllning: 59-TRIP = | (apparatmarkstrém)

3.3 Felmeddelanden

H1 Fel Tillstand/orsak Atgard/anmarkning
blinar
1 ggr | E-CPU | CPU-fel Koppla bort och &terin-
koppling av nétet (Reset)
2 ggr | E-OFF | Nétet bortkopplat blinkar tills UZK <150V VF12xxL
eller underspénning <300V VF14xxL
3 ggr | E-OC | Overstrémsutldsning, | Motor/ Motorkabel/
kortslutning U/f-karakteristika kontrolleras
4 ggr | E-OV | Overspanning, Né&t/ Motor/ Broms-
Motor generatorisk chopper kontrolleras
5 ggr | E-OLM | Motor-6verlast, Drift/Motor/Kylning
| * t avstdngning kontrolleras
6 ggr | E-OLI | Omriktare &verbelastad| Drift/Kylning kontrolleras
| = t avstdngning
7 ggr | E-OTM | Motortemperatur Motor éverbelastad, montering
fér hog™ kontrolleras
8 ggr | E-OTl | Omriktartemperatur Omriktaren Overbelastad
fér hog kontrollera inbyggnad
9 gor | E-EEP | Fel i EE-PROM Koppla bort och &terin-
koppling av natet (Reset)

*endast méjligt med utférande PTC eller PT1

Felet kvitteras med att trycka pa Stop/Return-knappen under minst 3 sek-
under eller med digital signal sa som beskrivs under 75-OPT1 (Kapitel 6).

Analogutgang SOUTA
Utgangen arbetar med grundinstaliningen som analog frekvensutgang.
Den ger en likspanning som ar proportionell mot omriktarens utfrekvens.

1)s—6 SOUTA | Forklaring
- J1) (61-SOUTA = 9)
.. X6/1 —
. .,: ® 73 oV F=0Hz
® 29 10V Omriktarfrekv., F = FMAX
SOUTA = G —1® 36
1)—J6
SOUTA Forklaring
J2) (61-SOUTA = 9)
s PWM =0 % F=0Hz
Am%&_,.\__.w PWM =100 % | Omriktarfrekvens,
F = FMAX

Digital frekvensutgang SOUTF

Utgangen SOUTF ger 24 V pulser. For varje 1 Hz statorfrekvens ger

frekvensutgdngen 6 LOW-Impulser. Vid stillestand har man +24 V pa ut-
100] xg 3V

FSIN SOUTF

<5Hz 30 Hz konstant
5...260Hz |30...1560Hz linjar
> 260 Hz |1560 Hz konstant

gangen.
e
| I
SOUTF ® 23
AIF. 29 -
® 36 —J1

1) Placering av Jumper (J1...J6) pd apparatdversidan (se placeringarikapitel 1).

Programmering:
Utgangarna SOUTA och SOUTF programmeras for ytterligare funktioner
med KeyPap eller via granssnitt. Fér bada utgdngarna goérs installningen
med parameter 61-SOUTA. Dessutom kan analogutgangen SOUTA
normeras med parameter 69-KOUTA .
Leveransinstélining:61-SOUTA = 9

69-KOUTA =100%

Se parameterbeskrivningen fér ytterligare information.
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2.4.7 LustBus anslutning (utférande C9/ C12)

Utférande C9:

Omriktare VF1000 Serie M har i detta utférande en potentialfri grans-
snittsanslutning RS485. Via detta granssnitt kan omriktarna betjadnas med
LustBus datadverféringsprotokoll.

Se bilden betr. plintanslutningar:

For drift av granssnittet ar det
nddvandigt med en extern 24 V
likspanningsférsorjning (V).

KP100 ==

Tekniska data:

Beteckn| RS485

Spannings- Voo 24 VDC +15%

Forsorjn. ext.

Stromforbrukning | ca. 50 mA

Potentialskiljning - motsvarar VDE 0884, klensp&nningsskydd
Driveffekt - RS485: 31 deltagare, avstand < 1000 m

Busavslutning - ej inbyggd
Overféringsrate - fast 9600 Baud

Utférande C12:

Omriktare VF1000 Serie M har i detta utférande en potentialfri grans-
snittsanslutning RS232. Via detta granssnitt kan omriktarna betjadnas med
LustBus datadverféringsprotokoll.

Se bilden betr.
plintanslutningar:

SOUTF ==

For drift av grénssnittet behdvs

ingen extern spannings- o
férsérjning.

RS232* f’

-

PTC*

Kkp10o = | ] x3

Anmaérkning:
Endast ett utférande C9 eller C12 &r mgjligt.

3 Drift och feldiagnos

3.1 Driftindikeringar Placering av LED:

H1 | H2 [ e ]
Rod | Gron | Betydelse (—=Te

(@) (O |Nétet bortkopplat, ingen funktion

@

Nat inkopplat, driftberedd efter ca
5 sek sjélvtest

5

Omriktaren har startat

o] eo[e[ee[e[0]0[0[0]0
alalalal [wlololz sl ]slsls
Sle|a[3] [BBIB)E 55| R[EBIE

Overlastskyddet aktivt m@
Felavstangning, Se kap. 3.2.2 Fel- 51
indikeringar ang. blinkfrekvens pa e 52

HT /D\/\/

3.2 Varningsmeddelanden
(apparaten reagerar ej pa felet)

Betjédningsfel pa frekvensomriktaren

ATTH Parameterandring otillatet i online- drift (med motorn igang).
ATT2 Motorstyrning via KeyPap in online-drift otillatet.

ATT3 Anvandning av Lust SMARTCARD i online- drift otillatet.

ATT4 Systemet ar i feltillstand. Styrning via KeyPAp ej tillatet.

ATTS Motordata fér den valda funktionen t ex | * R-kompensering

méste vara fullstandiga.
ERROR  Ogiltig passerkod.

Fel kvitteras med intryckning av Start/Enter-knappen
Fel vid SmaRTCARD- drift

ERR91 SMARTCARD ar skrivskyddat.

ERR92 Fel vid plausibilitetskontroll.

ERR93 SMARTCARD €j lasbart, fel omriktare/Servo-typ.

ERR94 SMARTCARD €] lasbart, icke kompatibel parameter.

ERR96 férbindelsen till SmaRTCARD avbruten.

ERR97 SmARTCARD - data ogiltiga (CS- test).

ERR98 Otillracklig plats i minne pa4 SmaARTCARD (endast MC6000).

Fel kvitteras med intryckning av Stop/Return- knappen.
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Adressangivelse:

Tillordning av adress sker binért (se tabell). Andressangivelse kan val-

fritt goras,
a) via en parameter

b) via jumperlisten J7 ... 11 pa apparatdversidan (se bild c)
c) via kodningskontakt ( ADRO, ADR1, ADR2) (se bild b).

Ji1 J10 J9o J8 J7 Adress
- - ADR2 | ADR1| ADRO
0 0 0 0 0 0
0 0 0 0 1 1
0 0 0 1 0 2
0 1 0 0 0 8
1 1 1 0 1 29
Anmérkning: 0 = Jumper €] bestyckad
1 = Jumper bestyckad
J12 ist utan funktion.
JUR = m oot

‘uf J11

J12

J10

2.4.8 InterBus-S anslutning (utférande C8)

Allmént:

Omriktare VF1000M har i C8-
uférandet en INTERBus-S koppling
(IBS) med extern 24 V matning och
fiarrbus interface. Omriktaren kan via
detta grénssnitt betjdnas i enlighet
med INTERBus-S datadverférings-
protokoll.

Placering (sett fran ovansidan):

For drift av grénssnittet &r det nddvan-
digt med en extern 24 V liksp&nnings-
férsérjning.

=
5

Funktion

LED [RC] groén

LED [RD] réd

LED [BA] grén

LED [U] grén

X7 IBS ingang

X8 IBS utgang
KI.53, GND

KI.54, ingdng +24 V

0w NOo o~ DN =

Skarmning gors via kontakthuset.

I
|

[ o |
[ | [ [

I o
I

0t
|

1
I

@ Q

Anslutningar:
IBS-utgan Bet. Funktion IBS-ingan
(9pol. woomoc (9pol. mﬂ%

1 DO Data Out 1

2 DI Data In 2

3 COM Jord 3

5 +5V Matning

6 /DO /Data Out 6

7 /DI /Data In 7

9 RBST  Plugidentifiering

18 n.c. €j anvand 475,8,9
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Tekniska data:

Bet.

VF1000M, INTERBUS-S

Forsdrjningsspéanning:
Strémférbrukning:
Gréanssnittutférande:

Modul-Ident.-Nr.:
Data:

DD

24V DC, - 7% +15%

ca. 100 mA

2-ledare-fjarrbus med

ext. +24V-matning

59

2 data ord via process data kanal
(Styrord och hastighetsreferens)
enligt DRIVECOM-specifikation

1 dataord kommunikationskanal
fér parametrering

2.4.9 CAN-Bus anslutning (utférande C2)

Allméant:

Omriktare VF1000 serie M har i C2-utférande mojlighet till CAN-Bus -

anslutning (CAN) . Bus-Interface'et ar potentialfritt.

Bus-anslutning goérs via 2 st 9-poliga Sub-D kontakter enligt CiA Draft

Standard 102.V2.0.

Omriktaren kan koéras i ett natverk med CAL-protokoll.

Tekniska data:

Bet. VF1000M, CAN-Bus

enligt ISO 11898
Deltagarantal maximalt 30
Spanningsmatning ext. Voo 24 VDC £10%
Stréomférbrukning | 100 mA max.
Overféringshastighet - upp till 1 M Baud
Overférings- och Tid pa Tidi
processtider Bus omriktare
Instéliningar och darpa
féljande statusavfragning
- fér 1 omriktare 0,3ms 9ms
- for 30 omriktare 9Ims 8 ms
Parameterinmatning
- fér 1 omriktare 0,15 ms ca. 30 ms
- f6r 30 omriktare 4,5 ms ca.30 ms

Placering:

For avbrottsfri drift av grénssnittet ar det nédvandigt med en extern 24V
likspanningsférsorjning. Anslutning sker via D-Sub-anslutningen.

E = CAN-ingang,
9-pol. Sub D stiftlist X8

A = CAN-utgang,
9-pol. Sub D kontaktlist X7

C = Jumperlist J7 ... J11

Skarmforbindningen sker via kontakt-
huset.

Anmaérkning:

Vid leverans &r inte jumperlister plug-
in bryggor) bestyckade (J7 ...J11). De
ar bipackade i en separat pase.

Bilda

Anslutningar:

CAN-utgang, D-SUB 9-pol., sockel CAN-ingang, D-SUB 9-pol., stickkon-
akt
+5v |1 1 +5v

OO GND CAN| 6 6 |GND CAN| O

39 CcAN_L|2 2] can L

O w CAN_H |7 7 | CAN_H

OS] GND |3 3| GND

o ADR2* | 8 8 | ADR2*

@) ADRO* | 4 4| ADRO* O
X7 ADR1* | 5 7 5| ADR1* X8
& .

Bild b

*Adressangivelse ar mojlig via kodningskontakten eller valbart dven via
jumperlisten J7 ... J11 ( ej bestyckad om den inte anvands).
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