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Baste kund!

Vi tackar for det fortroende Du visat med Ditt inkdp av LUST SmarTDRIVE
frekvensomriktare.

Installation och idrifttagning bér gdras av personer med utbildning och
fackkunskaper. Vi ber Dig att i férvédg noga lasa igenom installationsan-
visningen. Du kan spara tid med att tdnka sarskilt pa anmarkningarna.

Det ar ocksa viktigt att lasa anvisningen med tanke pa att felaktigt han-
havande kan medfdra skador i omriktaren eller i anlaggningen.

Kontakta oss garna om Du har fragor.

SIGBI System AB
Wardshusvagen 20

263 93 HOGANAS
Telefon: 042 - 6 54 00
Telefax: 042 - 6 54 70

Installationsanvisning
for statiska
frekvensomriktare

1 x 230V - Version

VF1207L - 1,5 kW
VF1209L - 22kW
3 x 400/460V - Version
VF1404L - 1,5 kW
VF1406L - 2,2kW
VF1408L - 3 kW
VF1410L - 4 KW
VF1414L - 55kW
VF1418L - 7.5kW
VF1424L - 11 kW
VF1432L - 15 kKW
VF1445L - 22 kKW

Giltig fr&n mjukvaruversion V1.5
och Serie-nr. 103727

Id.Nr.: 0786.01B.0-02
Stand December 1995



Innehall

A

A
A2
A3

4.21
422
4.2.3
4.3

4.3.1
4.4.2

5.1
5.2
5.3

6.1
6.2
6.3
6.4
6.5
6.6
6.7
6.8

Vért att veta om installationsanvisningen .........cccccocveeciniiiiinnnns A-2
SEAKerhetSanViSNINGAr ..........ccciiiiiiiiiii e A-2
Bestdmmelser och anvandning ..........cccccciiiiiiiieiiniii e A-2
Utféranden och tillbendr .........eveiiiiii e A-3
Konformitetsintyg for frekvensomriktare ...........cccocoviiiiiiiiiiiiiennn, A-4
VF1000 Serie L med CE-godkannande ...........ccccoeveeeinieneniceeennne. A-5
Anvisningar angaende CE-riktig installation............cccccoooeiiieennnne. A-6
Tekniska data .......ccccerirniinmmmmrinnisesse s 1-1
Uppbyggnad och placering ..........ceeeiiiiieeiiiiiiieee e 1-2
Datatabell ..o 1-2
MATFIENINGAT «..eeei e 1-4
MONEEIING e 1-5
(=] F= T4 E=] L0111 3T T 2-1
ANSIUtNINGSSChEMA ......eiiiiiii e 2-1
Storstralning/storhallifasthet (EMC) ........oooceeiiiiiiiieeeeee e, 2-2
KraftanslutnNiNGar ... 2-3
BrOMSCNOPPET ...t 2-3
MOtOranSIUtNING ......ooiiiiiiee e 2-4
StyranSIUtNINGAT .......oiiii e 2-4
SPECIIKAION ... 2-4
Borvardesingangen FSINA:s funktion ...........cccooooeieiiiiiii e 2-5
Styrfunktioner med STR/STL .......ooiiiiiiiei e 2-6
Styrfunktioner via STIND/S2IND ........ccoocoiiiiiiiiiiee e 2-6
S o aT= 11U} (o F= LgTo F- | GRS 2-7
ANSIUtNING @V LUSTBUS .....eiiiiiiiiiiiece e 2-8
Anslutning av INTERBUS-S ... 2-8
ANSIUINING @V CAN-BUS ...oeiiiiiieiiiee e 2-9
Drift- och feldiagnos........cccccccemvirmrinnsmnnss e 3-1
DriftindIKEriNg .....veeeeieee e 3-1
Felmeddelanden med styrningens reaktion. ...........cccccceveiiiinenenn. 3-1
Varningsmeddelenden .........ccueviiiiiiiiiiii e 3-2
Motor/Omriktare - dverlastskydd (I=t dvervakning)n............ccccceeeenee 3-2
Handhavande av KEYPAD KP100 .......cccccuiiemmemmmnissemesnmmnssssennnns 4-1
Placering och benamningar ............ccoiiiiiiiiiiiiiieeeeeeee e 4-1
AlIMAENT L. 4-1
MeENYSEKLONEY ....coeiiiiiiee e 4-1
[N CaE=T o] o] {0 0] N g To] o1 SRR 4-1
O] o 1] o] - ARSI 4-2
Meny- STHUKLUL ... 4-2
OVEISIKE ...t 4-2
Motorpotentiometerfunktion med KEYPAD .......ccccvvvevveieviiiiinnnnn, 4-3
Parameterlista .........cccccmvimmmnimmnnss s s 5-1
DIftNIVA 1 .o 5-1
DIftNIVA 2 ... 5-2
Omriktaravhéngiga och l&énderberoende parametrar ...................... 5-3
Parameterbeskrivning .......ccccccccmmmmnnnnmnnmnnssesensssssssssssssssmsesnnas 6-1
BOrVArdeVALAre .......uueeeieiee e 6-1
ATVAIAEN ..o 6-3
FreKVENSEI ... e 6-3
RaAMPET s 6-4
MOTOISPEANNING ... e e e 6-5
SpeCialfunKtionNer .........veiiii 6-5
SIGNAIULGANGAT ....eveeiiieee et 6-8
Programfunktioner ..........cocveeeiiiiiiiiee e 6-9

SIGBI System AB AnslL/96 Sid A1



A Vart att veta om installationsanvisningen

Denna installationsanvisning galler for alla SmarTDrivE VF1000
Serie L frekvensomriktare (L star fér "Large").

Installationsanvisningen bestar av 6 kapitel som &r listade
under “Innehall”.

| kapitel A ges samlad information om apparatvarianter och
sékerhetsaspekter.

Kapitel 1, 2 och 3 ar betydelsefulla vid idrifttagning. Kapitel 4,
5 och 6 handlar om betjaning av omriktaren med hjalp av
mandverenheten KeyPap samt ger information om enskilda
parametrar.

| Enlighet med kundspecifika 6nskemal finns dven
omriktarvarianter med specialfunktioner. De fran standard
avvikande funktionerna ér beskrivna i sérskilda tillbehérs-
beskrivningar.

Féljande symboler f6r varning och anmérkningar
har inforts for att man skall fa battre éversikt:

= Forsiktighet! Livsfarlig spanning.

= Observera! Anmarkningen skall ovillkorligen
beaktas..

> >

= Observera! Fore varje ingrepp skall apparaten
skiljas fran natet och déarefter skall man véanta 2
minuter tills mellanledet &r urladdat.

nach Netz-Aus
2 Minuten warten

= Foérbud! Felaktigt handhavande leder till skada
i styrningen.

= Nyttig anmarkning, tips.

L

= Installning kan gbéras med KeyPab.

5]
50

A.1 Sdékerhetsanvisningar

Frekvensomriktare kan - med h&nsyn tagen till
skyddsklass - ha spanningsférande, oskydda-de,
ibland rorliga eller roterande delar och varma ytor
under drift. Darfér kan man inte utesluta risk for
kroppsskada i samband med anvandningen.

For att férhindra kroppsskador bér endast personer med tillrack-
liga fackkunskaper inom elektriska drivsystem arbeta med ap-
paraterna. Personer som ar fértrogna med montage, installa-
tion, idrifttagning och drift av omriktare far betraktas som till-
rackligt kvalificerade. Dessa personer maste noggrant satta sig
in i installationsanvisningen och ténka 6ver sdkerhetsaspekterna
fére installation och idrifttagning.

| detta sammanhang skall normerna IEC 364 samt CENELEC
HD 384 eller DIN VDE 0100 och IEC-Report 664 eller VDE 0110
och nationella sékerhetsforeskrifter eller VBG 4 beaktas.
Reparation av apparater far endast utféras av tillverkaren eller
av honom auktoriserad reparationsverkstad. Obefogad &ppning
och icke fackmannaméssiga ingrepp kan féranleda kropps- och
egendomsskador.

A.2 Bestdmmelser och anvéndning

Omriktare ar komponenter som ar avsedda fér inbyggnad i ma-

skiner eller anléaggningar.

Vid inbyggnad i maskiner &r det vid drifttagningen av omriktare (d v s
tilldmpningen av driftens speciella bestdimmelser) under-
forstatt att EN 60204 skall beaktas till den grad att maski-
nen kan uppfylla bestdmmelserna i EU-direktivet 89/392/
EWG (maskindirektivet).

For lagspanningsdirektivet 73/23/EWG anvands de
harmoniserande normerna i prEN 50178/DIN
VDEO0160 tillsammans med EN 60439-1/DIN VDE

0660 del 500 och EN 60146/DIN VDE0558 fér omriktaren.

Tekniska data och uppgifter betraffande anslutning som anges i
dokumentation och pa typskylt skall ovillkorligen féljas.

Omriktaren skall skyddas mot otillatet forfarande. Sarskilt galler
det att man inte deformerar eller &ndrar isolationsavstand vid
transport och handhavande.

Omriktare innehaller elektrostatiskt kansliga byggelement som
latt skadas vid icke fackmannaméssig behandling. Elektriska
komponenter far inte utsattas for mekanisk skada.

Géllande sékerhetsforeskrifter skall beaktas nar man utfér ar-
beten med frekvensomriktare som ar spanningsanslutna.
Elektrisk installation skall utféras enligt installationsféreskrifterna
(t ex ledningsarea, avséakring, skyddsledare). Krav harutéver
anges i dokumentationen.

Elektriska apparater kan haverera. Anvandaren ansvarar sjalv
for att driften efter apparatfel atgardas sa att den ar saker.

Darfoér gallande normer och foreskrifter (t ex
EN50014 och EN50018) skall ovillkorligen foljas
da omriktare installeras i sarskilda anvandnings-
omraden (t ex Ex-miljo).
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A.3 Uiféranden och tillbehoér

Allmént

VF1000 L i standardutférande specificeras enbart med hjélp av
typbeteckningen. Andra utféranden utdver standard specifice-
ras med hjalp av kodade tillagg till typbeteckningen.

Varje utférandekod har en speciell betydelse; se utférande for
frekvensomriktare. Utférandekoder finns &ven fér omriktare som
inte &r standard men de anges inte hér.

Bestéllnings- resp typbeteckning
Standard A
Bestéllnings- resp typbeteckning

WVIF[1 xx]x]L]

—I:\Serie L

|Kontinuerlig strom
IN&tspénning
{Apparatgrupp VF1000

Standard B
Utforandekoder vid avvikelse fran standard

IVIF[ [x[x[x[L[H][F[o]8]

I— Utfrekvens upp till 800 Hz
Serie L

Kontinuerlig strém
Nétspénning
Apparatgrupp VF1000

For varje avvikelse fran standard finns anslutningsplatsen defi-
nierad och kan bara anvandas for ett utférande. Antalet och ord-
ningsféljden av koder ar fritt men maste skiljas at med komma.

Exempel

VF1410L, KPO , OP3 ,

RS485-snitt + PTC
Utan mandéverenhet KP100

Utféranden for frekvensomriktare VF1000 L

Ur nedan specificerade standardutféranden kan man vélja ett
per anslutningsplats (t ex externt tillbehér = 1 eller intern = 3).
Har féljer ett urval av méjliga alternativa utféranden:

Anslutnings-| Benamning Utférande-

plats kod
1 Utan KEYPAD KP100 KPO
3 Digitalt frekvensboérvarde OP1
3 Termistométning (PTC) oP2
3 RS485-snitt + PTC OP3
3 OP1 + OP3 + extern adressering OP4
3 S3IND som tredje styringang OP5
3 Analogt bérvarde med +/-10V OP6
3 OP5 + OP6 OP7
3 Boérvarde via ljusledare OP10
3 Interbus-S grénssnitt C1
3 CAN-bus granssnitt c2

Tillbehor for frekvensomriktare VF1000 L
Tillbehér bestélls separat med egen typbeteckning. De ar enkla
att ansluta utan att frekvensomriktaren behdver éppnas.

Benamning Typbeteckning
Allmanna SmARTCARD, utan datainnehall ZSC
tillbehor Mandverenhet, inkl. kortlasare KP100
Natdrosslar For VF1207L/09L END20
For VF1404L/06L DND6
Foér VF1408L/10L DND10
For VF1414L DND14
For VF1418L DND18
For VF1424L DND24
For VF1432L DND32
For VF1445L DND45
EMC avstor- For VF1207L FN350-12-29
ningsfilter For VF1209L FN350-20-29
For VF1404L/06L/08L FN351-08-29
For VF1410L/14L FN351-16-29
For VF1418L FN351-25-33
For VF1424L/32L FN351-36-33
For VF1445L FN351-50-33
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A.4 Konformitetsintyg fér frekvensomrikiare

LUST

ANTRIEBSTECHNIK

Herstellererklarung

Dokument-Nr.: 0786.02E.0BI.1/2

LUST

ANTRIEBSTECHNIK

Anhang
zur Herstellererklarung

Dokument-Nr. / 0786.02E.0Bl.2/2

Dokument-Nr.: 0786.03E.0BI.1/2

Monat, Jahr: November 1995 Monat, Jahr: November 1995
. Produktbezeichnung: Frequenzumrichter
Hersteller: Firma
. . Typ: VF1404L; VF1406L; VF1408L

LustZntrisbstachaliiCmbll VF1410L; VF1414L; VF1418L
Anschrift. Gewerbestrale 5-9

D - 35633 Lahnau ( Deutschiand)

Harmonisierte Europaische Normen zum EMVG :
Tel.: 06441/ 966-0
Titel

Produkt- Fachgrundnorm Stéraussendung EN 50081-1 1992
bezeichnung: Frequenzumrichter Teil 1: Wohnbereich
Typ: VF1404L; VF1406L; VF1408L Each BN G683 1663

VF1410L, VF1414L VF1418L ECONAToIISos

Teil 2: Industriebereich
Das bezeichnete Produkt ist ausschlieBlich zum Einbau in eine Maschine oder in eine Anlage im INationale Normen :
Sinne der Maschinenrichtlinie bestimmt.
Die Inbetriebnahme ist solange gt, bis die K des Endproduktes mit der Richtlinie Referenznummer n Refer A
89/392/EWG festgestelit ist.
Die fur die Richtlinie 89/336/EWG ( EMV) relevanten Normen, weiche bei der Typenpriifung der
bezeichneten Produkte angewendet wurden, sind im Anhang aufgelistet.
Um die Anforderungen des EMV-Gesetzes einhalten zu kdnnen sind die in der Produkt-
dokumentation beschri 1 i i n zu hten.
Aussteller: Firma |EC - Standards :
Lust Antriebstechnik GmbH
Ort, Datum: Lahnau, den: .
Rechtsverbindliche
Unterschrift:
Der Anhang ist Bestandteil dieser Erklarung.
Diese d keine Zusit von
Die i ichtiinien und Sicherheitshinweise der P sind zu
HE_EMVL1.DOC 30.11.95 Seite 1/2 HA—EMVLLDOC 01185 Sete2/2
“ANTRIEBSTEGHNIK | TSR
Herstellererkldrung Anhang

zur Herstellererklarung

Dokument-Nr.: 0786.03E.0Bl.2/2

Monat, Jahr: November 1995 MonetEe e RlOVelnECIIoES
Produktbezeichnung: Frequenzumrichter
Hersteller: Firma Typ: VF1424L; VF1432L; VF1445L
Lust Antriebstechnik GmbH
Anschrift: GewerbestraBe 5-9
Harmonisierte Européische Normen zum EMVG :
D - 35633 Lahnau ( Deutschland )
Tite!
Tel.: 06441 / 966-0
Fachgrundnorm Stéraussendung EN 50081-2 1992
Produkt- Teil 2: Industriebereich
bezeichnung: Frequenzumrichter
Fachgrundnorm Stérfestigkeit EN 50082-2 1993
Typ: VF1424L; VF1432L; VF1445L Teil 2" industriebereich
Das bezeichnete Produkt ist ausschlieBlich zum Einbau in eine Maschine oder in eine Anlage im Nationale Normen :
Sinne der Maschinenrichtiinie bestimmt.
Die Inbetriebnahme ist solange untersagt, bis die Konformitét des Endproduktes mit der Richtiinie Referenznummer Al um
89/392/EWG festgestellt ist.
Die fir die Richtlinie WG ( EMV) Normen, welche bei der Typenprifung der
bezeichneten Produkte angewendet wurden, sind im Anhang aufgelistet.
Um die Anforderungen des EMV-Gesetzes einhalten zu kénnen sind die in der Produkt-
dokumentation beschriebenen Installationsrichtiinien zu beachten.
Aussteller: Firma
{EC - Standards :
Lust Antriebstechnik GmbH Referenznummer A
Ort, Datum: Lahnau, den: / 30.11.1995
Rechtsverbindliche
Unterschrift:
Der Anhang ist Bestandteil dieser Erkiarung.
Diese il keine Zusi von
Die ionsrichtlinien und Si i ise der F ion sind zu beachten.
HE_EMVL2.00C 30.11.85 Seite 1/2 HA_EMVI2.DOC 30.11.95 Seite 2/2
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A.5 VF1000 Serie L med CE - godkénnande

Bild pa CE-provningsintyg for styrningarna VF1404L ... VF1414L

Prifzentrum fiir Umweltsimulation und

Typpriifungen der CARL SCHENCK AG SCHENCK

AKKREDITIERT VON DER DEUTSCHEN AKKREDITIERUNGSSTELLE TECHNIK
(DATech) e.V.

Deutscher AkkreditierungsRat

Prafbericht Boricht-lic. D AR
734
Test report DAT-P-028/92-00
Gegenstand Frequenzumrichter Die Priifung erfolgte
Object auf der Grundlage
s 3 des zwischen der
Hersteller EBo IS ANERHONEE DS Deutschen  Akkredi-
Manufacturer Cnlity tierungsstelle Tech-
Gewerbestr. 5-9 N
D-35631 Lahnau nik (DATech) und CSD
geschlossenen  Ver-
trags.
Typ VF 1404V,VF 1406V Dieser  Prufbericht
Item VF 1408V,VF 1410 dokumentiert die
VF 1414 Ruckfithrbarkeit auf
die relevanten euro-
Auftraggeber Fa. Lust pdischen Richtlinien
Customer Antriebstechnik GmbH durch die Anwendung
der von den Sektor-
komitees des DATech
Auftragsnummer 1 HID 3525 vorgegebenen techni-
Order No. schen Begutachtungs-
bausteine.
Anzahl der Seiten des 133
Prifberichts
Report volume
Datum der Anlieferung 24.08.1994

Date of delivery

Datum der Priifung 24.08-02.09.1994

Date of test

Dieser Priifbericht darf nur vollstindig und unverindert weitergegeben werden. Ausziige bediirfen der Genehmigung des
Priifzentrums fiir Unweltsimulation und Typprifungen (QST). Priifberichte ohne Unterschrift und Stempel haben keine
Giltigkeit. Die Priifergebnisse beziehen sich ausschlieBlich auf den oben genannten Priifgegenstand.

This test report may only be reproduced in full lenght. Extracts puplishing needs permission of the issuing
laboratory. Test result without signature and seal are not valid. The test results relating only the tested device.

Leiter der Prilfstelle

iy BN
: o’

(G. Hill) (K.-P. Hielscher)
CARL SCHENCK AG - LandwehrstraBe 55 - D-64293 Darmstadt

Bearbeiter

Prifzentrum fiir Umweltsimulation u. Typprifung SCHENCK

3.0 Zusammenfassung u. Bemerkungen zu allen Priifergebnissen

Allgemein: s

Die filir das Produkt relevanten Priifungen und Priifergebnisse
sind den Priifergebnisformularen oder den MeBwerterfassungspro-
tokollen zu entnehmen.

Die Priifergebnisse beziehen sich ausschlieBlich auf den unter
"Beschreibung des Priifgegenstand" gepriiften Typ(en).

Die Anforderungen basieren auf europdische Fachgrundnormen
(gernerics standards), diese erméglichen die Beurteilung fiir die
es keine produktspezifischen EMV-Normen gibt.

Die in der nachfolgenden Tabelle aufgefiihrten Priifungen sind
Konformitdtstests gemd dem EMV-Gesetz, fiir elektrische
Betriebsmittel die fiir eine Verwendung im typischen Wohngebiet
sowie im rauhen Industriebereich vorgesehen sind.

Die Bewertung der Stérfestigkeitspriifungen erfolgte nach den
Bewertungskriterien der prEN 50082-2/01.93 (Generics).

Tabelle Priifergebnisse:

Titel EG-Richtl. Formular erfullt
Européische Norm Ja / Nein
Niederspannungsrichtiinie 73/23/EWG QSFo04 x
EMV-Richtlinie bzw. EMVG 89/336/EWG QsFo11 x
Teil 2: PrEN 50 082-2
EMV-Richtlinie bzw. EMVG 89/336/EWG QsFo13 x
Teil 1: i EN 50 081-1

Allgemeines zu den Priifungen:

Der Frequenzumwandler 1404V/06V/08V/10/14 ist fiir beide Be-
reiche (Wohngebiet und Industriebereich) einsetzbar. Es wurde
nach der jeweils schérferen Anforderung gepriift. Fiir die
Storfestigkeit ist dies die prEN 50 082-2 (Industriebereich),
fiir die Storaussendung die EN 50 081-1 (Wohnbereich).

Tels

Agate e Toalar
31.10.1994 QST/Hielscher 734-24 ,TYP 8

Bild pa CE-provningsintyg for styrningarna VF1418L...VF1445L
Priifzentrum fiir Umweltsimulation und

Typprifungen der CARL SCHENCK AG SCHENCK

AKKREDITIERT VON DER DEUTSCHEN AKKREDITIERUNGSSTELLE TECHNIK
(DATech) e.V.

Deutscher AkkreditierungsRat

Prufbericht Lt D AR
736
Test report DAT-P-028/92-00
Gegenstand Frequenzumrichter Die Prufung erfolgte
Object auf der Grundlage
. q des  zwischen der
Hersteller g:{)HLuSt Lo e Deutschen  Akkredi-
Manufacturer s tierungsstelle Tech-
ewerbestr. 5-9 1
nik (DATech) und CSD
D-35631 Lahnau
geschlossenen  Ver-
trags.
Typ VF 1418,VF 1424 Dieser Prifbericht
Item VF 1432,VF 1445 dokumentiert die
Ruckfuhrbarkeit auf
die relevanten euro-
Auftraggeber Fa. Lust pdischen Richtlinien
Customer Antriebstechnik GmbH durch die Anwendung
der von den Sektor-
komitees des DATech
Auftragsnummer 1 HID 3525 vorgegebenen techni-
Order No. schen Begutachtungs-
bausteine.
Anzahl der Seiten des 152
Prufberichts
Report volume
Datum der Anlieferung 24.08.1994

Date of delivery

Datum der Priifung 24.08-02.09.1994

Date of test

Dieser Priifbericht darf nur vollstindig und unverindert weitergegeben werden. Ausziige bediirfen der Genehmigung des
Priifzentrums fiir Unweltsimulation und Typprilfungen (QST). Priifberichte ohne Unterschrift und Stempel haben keine
Giltigkeit. Die Prii isse beziehen sich ausschlieflich auf den oben genannten Prilfgegenstand

This test report may only be reproduced in full lenght. Extracts puplishing needs permission of the issuing
laboratory. Test result without signature and seal are mot valid. The test results relating only the tested device.

Leiter der Priifstelle

w Ykl -2,

(K.Pitschke) (X.-P. Hielscher)
CARL SCHENCK AG - LandwehrstraBe 55 - D-64293 Darmstadt

Bearbeiter

Priifzentrum fir Umweltsimulation u. Typpriifung . SCHENCK

3.0 Zusammenfassung u. Bemerkungen zu allen Priifergebnissen

Allgemein:

Die fiir das Produkt relevanten Priifungen und Priifergebnisse sind
den Priifergebnisformularen oder den MeBwerterfassungsprotokollen
zu entnehmen.

Die Priifergebnisse beziehen sich ausschlieBlich auf den unter
"Beschreibung des Priifgegenstand" gepriiften Typ(en).

Die Anforderungen basieren auf europdische Fachgrundnormen
(gernerics standards), diese ermdglichen die Beurteilung fiir die
es keine produktspezifischen EMV-Normen gibt.

Die in der nachfolgenden Tabelle aufgefiihrten Priifungen sind
Konformitédtstests gemdB dem EMV-Gesetz, flir elektrische
Betriebsmittel die fiir eine Verwendung im typischen Wohngebiet
sowie im rauhen Industriebereich vorgesehen sind.

Die Bewertung der Storfestigkeitspriifungen erfolgte nach den
Bewertungskriterien der prEN 50082-2/01.93 (Generics).

Tabelle Priifergebnisse:

Titel EG-Richt, Formular erfilltt
Européische Norm Ja / Nein
Niederspannungsrichtiinie 73/23/EWG QSFo04 x
EMV-Richtiinie bzw. EMVG 89/336/EWG QsFo11 x
. it Teil 2 ieberei PrEN 50 082-2
EMV-Richtiinie bzw. EMVG 89/336/EWG QsFo13 X'
Teil 1: i EN 50 081-1

Allgemeines zu den Priifungen:

YDer Frequenzumrichter VF 1418 kann in beide Bereiche
(Wohngebiet und Industriebereich) eingesetzt werden. Die
Frequenzumrichter VF 1424, VF 1432 und VF 1445 erfiillten
die Anforderungen der EMA im Wohngebiet nicht. Sie sind
nur im Industriebereich einzusetzen. Es wurde nach der
jeweils schiarferen Anforderung gepriift. Fiir die Stérfe-
stigkeit ist dies die prEN 50 082-2 (Industriebereich),
fiir die Stéraussendung die EN 50 081-1 (Wohnbereich).

ST

Ggane Nars Do
11.11.1994 QST/Hielscher 736-24.TYP
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A.6 Anvisningar angdend EMC-riktig installation

Med EMC-riktig menas:

Omriktarserien VF1000 L &r sa konstruerad att man klarar bade
lagspanningsdirektivet och de harda krav som stélls fér installation i bo-
stadsmiljé (med undantag fér VF1424L..45L). Man maste dock se till att
installationen utfors riktigt.

Godkannandet av styrningarna hos akrediterade provningsinstitutet Fa
Schenk har genomférts i laboratorium och det kan inte utan vidare dverfé-
ras till inbyggt tillstdnd i en maskin eller anlaggning.

Anvisningarna i féljande bild klargér hur en optimalt utférd installation bor
vara gjord.

En EMC-riktig installation gor Du...

...med jordad
montageplat
Frequenzumrichter VF1000 L
‘...med skdrmad D
manéverkabel \
— y 50 o1
= e l ‘ o }RS%S
o 47 @f———— +
=== 26 o e =)
...genom jordning _ ...med skdrmad
av skdrmarna i . E mandverkabel
montageplaten I}
=
. X1
...med skdrmad ) =EE--=1E] 12
nétkabel' © | |g|s|® ®‘® ols|s|olsle ...med skdrmad
re: O’ = motorkabel
...med nitfilter, g % o
Se kap 2.2 R o ;
|
210 mm?. i ...genom jordning
IR W W . av kabelskdrmen pé
! montagepléten
Huvudjordpunk i si D D | gep
apparatskap |
S 0
3x380V L1L2L3PE
Viktigt:

Ytterligare information finns i kap. 2.1 och 2.2
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1 TEKNISKA DATA

1.1 Uppbyggnad och placering

Q)

cano (<<

Styrkort

18

1 | Flaktanslutning 10 | Anslutningsplint f6r optionskort

2 | Anslutning av yttre bromsmotstand 11 | KeyPap anslutningskabel

3 | LED (gul) visar nar bromschopper &r aktiv 12 | Etikett for mjukvaruversion

4 | Plint X1 for kraftanslutning VF1207L, VF1209L 13 | X42 anslutningsplint fér RS485

5 | Plint X1 férkraftanslutning VF1404L...VF1414L 14 | X41 anslutningsplint fér KeyPap

6 | Plint X0 férkraftanslutning VF1418L..VF1445L 15 | LED H2 (grén), driftmeddelande
7 | Manéverenhet KP100, KevPab 16 | LED H1 (réd), felindikering

8 | SmarTCaRD Chipcard 17 | Jumperlist X11, se bérvardesval
9

Plint X2, styranslutningar
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1.2 Datatabell

Bet. Enh. VF1207L VF1209L| | VF1404L VF1406L VF1408L | |VF1410L VF1414L VF1418L VF1424L VF1432L VF1445L

Utgang motorsida

Rekommenderad mérk- P kw 1,5 2,2 1,5 2,2 3 4 55 75 1 15 22
last med 4-pol normmotor

Apparateffekt S | kVA 2,4 13,7 24 23,8 %49 6,1 28,6 1,4 15,9 20,7 230,1
Fasstrém (100% ) | A '6,2 19,6 23,5 25,6 77,2 8,9 12,5 16,5 23 230 %43
Kontinuerlig last - % 110

Overlast under 60s - % 150

Overlaststrom i | A 9,3 14,4 5,3 8,4 10,8 | | 13,5 18,8 25 34,5 45 52
Spénning u v 3x0...230 3x0...400/460

Statorfrekvens f Hz 0...400

Frekvensuppldsning f % 0,1 av FMAX (0,05 Hz min.)

Lastart - ohmsk/induktiv

Kortslutningssakerhet - pa plint

Jordfelssakerhet - efter varje natanslutning

Matning, nétsida

Natspanning U | v | 1x230v+15-20% || 3 X460 +10/-26%

Natfrekvens f Hz 50/60 +/- 10%

Anslutningsarea A | mm? 2,5 10

Rek. natsakring? I | AT | 1x16  1x16 || 3x16  3x16  3x16 || 3x16  3x20 3x25 3x35 3x50 3x63
Néatsp-symmetri AU % max 3

Allmént

Drifttyp - 4 kvadranter

Max bromseffekt P | KW max. 1,6 max. 6

Forlusteffekt P, w 130 140 100 100 120 160 180 225 330 400 500
Verkningsgrad (P,) n % 95 95 95 95 96 96 97 >97 >97 >97 >97
Driftmiljo

Kyllufttemperatur T °C 0..40

Temperaturberoende - 2,5 %I°C i omradet 40°C...50°C

lastreduktion

Maxniva dver havsytan m 1000 (med 5 % lastreduktion till 2000)

Relativ fuktighet - % 15 ... 85 ej kondenserande

Vibration (IEC 68-2-6) - 2g

Mekanik

Matt ( BxHxT) - mm 210 x 350 x 180

Vikt (utan forp) - kg ca. 6,9

Skyddsform - IP20, VBG4, NEMA 1

Montering: - Vertikalt vaggmontage
"Med 230V nétspanning

2Med 400V natspénning (med 460V nétspanning maste strdmmen reduceras med -15%).

3 Avsékring bor ske med hénsyn till anvéndarens nét.
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Bet. | Enh. [ VF1408L VF1410L VF1414L VF1418L VF1424L | [VF1408L VF1410L VF1414L
HF8 HF8 HF8 HF8 HF8 HF16 HF16 HF16

Utgang motorsida

Rekommenderad mark- | |y | 49 6,1 86 4 159 49 6.1 86
last med 4-pol normmotor

Apparateffekt S | kVA 7,2 8,9 12,5 16,5 23 72 8,9 12,5
Kontinuerlig last % 10
Overlast under 60s % 150

Overlaststrom e | A | 108 135 18,8 25 45 || 108 135 188
Spéanning u v 3x0...400/460

Statorfrekvens f | Hz 0...800 I 0...1600
Frekvensuppl6sning f % 0,1 av FMAX (0,05 Hz min.)

Lastart - ohmsk/induktiv

Kortslutningssékerhet - pa plint

Jordfelssakerhet - efter varje natanslutning

Matning, nétsida

Natspanning u \ 3 x 460 +10/-26%

Natfrekvens f Hz 50/60 +/- 10%

Anslutningsarea A | mm? 25

Rek. natsakring® || AT 16 20 25 35 50 || 16 20 25
Natsp-symmetri AU % max 3

Allmant

Drifttyp - 4 kvadranter

Max bromseffekt P | KW max. 6

Forlusteffekt P, w 140 180 210 290 400 200 280 360
Verkningsgrad (P,) n % 95 95 96 96 96 94 94 95
Driftmiljo

Kyllufttemperatur T °C 0..40
LeS‘:‘ijLa;t‘i‘ggeme“de : 25 %/°C i omradet 40°C...50°C

Maxniva dver havsytan - m 1000 (med 5 % lastreduktion till 2000)

Relativ fuktighet % 15 ... 85 ej kondenserande

Vibration (IEC 68-2-6) - 29

Mekanik

Matt ( BxHxT) mm 210 x 350 x 180

Vikt (utan forp) kg ca. 6,9

Skyddsform - IP20, VBG4, NEMA 1

Montering: - Vertikalt vaggmontage

"Avsékring bor ske med hénsyn till anvéndarens nét.
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1.3 Mattritningar

Apparatgrupp VF1418...VF1445

Apparatgrupp VF1209...VF1414
A &

S —

85 O =

ES
1CC7
13 10w

R Tnallanil

——

—

> A

e <<q

(LUST

TYP\Matt A B C D E
VF1207..VF1414 175158¢ | 350 | 340 | 210 | 180
VF11418..VF1445| 175|58¢ | 350 | 340 | 210 | 272
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1.4 Montering

Styrningarna maste vara skyddade mot lattflyktiga och aggressiva material
samt mot fukt. Standardmassigt &r frekvensomriktarna gjorda fér inbyggnad i
apparatskap med tillracklig kylning, t ex med genomstréommande kylluft.
Fastsattning i montageplaten kan goéras med 4 st skruvar M4 eller M5.

Det ar viktigt att man har minimiavstand éver och under styrningen for att fa
tillracklig genomstréomning av kylluft. Man far under inga omsténdigheter tacka
Oppningen for kylluft pa apparatens ovansida.

Flera styrningar far monteras bredvid varandra med minsta méjliga avstand.

Observera:
Vid montering ar det viktigt att inga frammande foremal borrspan eller skruvar

faller in i styrningen och riskera kortslutning.

Monteringsavstand:

Apparatskapets storlek och kylning skall vara dimensionerat med hénsyn till
forlusteffekten (se datatabellen). Montageavstanden bor beaktas for att forhin-
dra fickor med stillastdende luft som varms upp. Detta ger séker drift med
maximal livslangd.

A=100
7 /4 5= 20mm

: B i
F h 4

N

g5 o = g5 0 =

7563, GBI

Lanronoonng o

[S 2y S] [s slye ]

(<]

G(REE 44 n

3 )

2 ‘ a

in m o -
= =
- .|

»B A

SIGBI System AB Ans|L/96 Sid 1-5



SIGBI System AB Ans| L/96 Sid 1-6



2 Elanslutningar

2.1 Anslutningsschema VF1414L

Anslutningsplint - Beteckningar

S
) Q?ﬁ ;20 <+10V Xa1
- A —+
ESRIN -»r@ h f 22 ® D ~ KP100
r T B X42
STR & i l‘ 24 @ 50 @B 3
- i I +24V 49 e+ H—A
STL = ; — 25 @ I GND»«-
R ey Lo B b
S1OUT == i; : 146_of \,,@
SOUTF = 29 @ E
30 o} EF
S20UT = i i I
S30UT <= | [ [ ‘ 32 ®
STND == E :,‘ H—3 e
S2IND = T ] 34 @
b b 35 @|n.c.
o ‘! 36 @
SOUTA = g f—
el MR R
I IININININININININININ
S|
1x230V L1 L2/N PE
X2  Bet. Funktion X2  Bet. Funktion
21 UR 10V referensspénning for borvardespot. 29 FOUTF Digital frekvensutgang
22 FSIN  Borvardesingang for frekvens 31 S20UT Programmerbar utgéng, LAG aktiv
23,28,30 Jord Referenspunkt for mandveranslutningar 32  S30UT Programmerbar utgéng, LAG aktiv
24 STR Manoveringang for hégervarv 33 S1IND Programmerbar digital ingdng
25 STL Manoveringang for vanstervarv 34 S2IND Programmerbar digital ingang
26 UV Spanningsforsoérjning 24VDC 35 nc Ej ansluten
27 S10UT Programmerbar utgang, HOG aktiv 36 SOUTA Programmerbar analog utgang
VF1404L bis 1445L -
OB|=|> 28| |&
® QIO|I0|0I0|0|I0
C[W

Sl

3x400/460V L1 L2 L3 PE

nach Netz-Aus
2 Minuten warten

* | styrningarna VF1418L ... 1445L finns anslutningsskruven fér jord (&) p& héger sidas vagg.
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Anmaérkning:

W Anslutning av mandéverenheten KeyPapb gors med

den 8-poliga anslutningsplinten pad KP 100 (se dven
placeringsritning).

Anslutning av seriesnitt RS485 gors pa plint X2/46...50.

Skruvplinten X1 ar monterad direkt pa kraftkortet. Den anvands

direkt i styrningarna VF1404L...VF1414L och VF1207L/ 09L.

Plinten X0 ar monterad pa omriktarens kylflans. Den finns i

styrningarna VF1418L ...VF1445L.

Observera:

For alla styrningar, som omfattas av denna installationsanvisning,
garller att féljande natsanningar ej far dverskridas:

VF1207L/1209L L1 -> L2/N  230VAC
L1 > @  270VAC
L2N > @  270VAC
VF1404L bis L1 -> L2 -> L3 460VAC
VF1445L L1/L23 > @&  270VAC

2.2 Stérstrdlning/ Storhallfasthet (EMC)

Alla SmarTDRIVE frekvensomriktare i serie L uppfyller kraven for
EMC-storhallfasthet i industrimiljé enligt EU-riktlinje/europanorm
89/336/EWG, prEN 50 062-2 ( se &ven EMC-provningintyget i
kapitel A).

Den intygade EMC-provningen fér omriktarens stérhallfasthet
erhélls med laboratorieférhallanden enligt prEN 50082-2/01.93.

Harefter féljande anvisningar maste ovillkorligen
féljas for att EMC-lagarna vid installation av om-
riktaren i t ex en maskin skall gélla:

&0/

= Motorkabel, natanslutning och styrkabel skall férlaggas
separat och vara skarmade.

= Apparaten skall skruvas fast i
montageplaten med fullgod
jordning. Under var och en av de 4
fastsattningsskruvarna skall
laggas en tandbricka (Z) for att
omriktarhuset skall f& god kontakt
med montageplattan.

= Anslutning av natskarmen pa
omriktarsidan skall vara sa kort som méjligt (Langd < 2,5
cm) till anslutningsskruven (se anslutningsschema).

= Skarmanslutningen fér motor- och styrledningar skall géras

med stor ledande yta mot montageplaten (lack avlagsnas)
med kortaste mdjliga avstand till anslutningsklammorna pa
omriktaren. Detta bér géras med en ledande kabelklamma
enligt ritning (X).

= Skarmanslutning for snittstélle kan géras pa plint X42/46.
Aven har géller att férbindningsledningarna skall vara sa
korta som mdjligt (langd <2,5 cm).

= Motorns anslutningsbox maste vara HF-tat. Dessutom
maste den vara gjord av metall eller metalliserat plastmate-
rial.

= Kabelgenomféringen fér motorkabeln i ansslutningsboxen
bér géras med ledande kabelférskruvning med skérm-
anslutning

Natfilter enligt beteckningen (Y) maste anvandas for att elimi-
nera ledningsbundna osymmetriska stérningar.

Natfilter Omriktartyp

FN 350-12-29 fér VF1207L

FN 350-20-29 fér VF1209L

FN 351-8 -29 for VF1404/06/08L
FN 351-16-29 for VF1410L/14L
FN 351-25-33  for VF1418L

FN 351-36-33  for VF1424/32L
FN 351-50-33  for VF1445L
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2.3 Kraftanslutningar

2.3.1 Ndatanslutning

Allméant
Anslutning skall ske p4 sadant satt att gallande féreskifter upp-  Néatsékring dimensioneras foreskriftsenligt med hansyn till
fylls. anslutningskabeln (se dven rekommendation i datatabellen).

Néatsékring dimensioneras med hansyn till anslutningskabel.
Se &ven anslutningsschema. Anslutning av VF1207L/09L

Natanslutning (1 x 230 VAC) sker pa plint X1/L1, N,

Obs_ervera: . o . Se 'datatabellen angaende tekniska data.
Omriktaren far ej brytas bort och aterinkopplas till

natet i de fall d& en permanentmagnetiserad syn- OBSERVERA!

kronmotor ar ansluten. 400/460VAC pa plint X1/L1 och X1/N férorsakar

s haveri p g a den héga spanningen.
Anmérkning:

De interna mellanledskondensatorerna laddas upp
nér omriktaren ansluts till natet. Detta gér att omrik-
taren inte &r driftberedd férran efter en viss tid. Nat-

Anslutning av VF1404L...VF1414L
Natanslutning (3 x 400/460 VAC) sker pa plint X1/

aterinkoppling far darfor inte ske med kortare inter- L1213, ©. i )
vall &n 60 sek. Joggning med néatinkoppling &r ej til- Se datatabellen angaende tekniska data.
latet.
Anslutning av VF1408L...VF1445L
Observera: Natanslutning (3 x 400/460 VAC) sker pa plint X0/

Den héga switchfrekvensen gér att avledningen &r
>3,5mA, darfér maste styrningen vara ansluten till
skyddsjord (ej via jordfelsbrytare).

L1,L2,L3, ©.
Se datatabellen angaende tekniska data.

2.3.2 Bromschopper

Allméant

Vid bromsning atermatar motorn
energi till omriktaren (motorn gar
6versynkront nar man har paskjut-

Tillbehor

Ibland kan det vara nddvéandigt att satta in extra bromsmotstand
for att undvika stérningar i hégdynamiska drifter d&r man har stor
atermatad bromsenergi.

ande last). | detta tillstdnd bromsas
motorn. Den atermatade energin
omvandlas till vdrme i ett broms-
motstand.

Observera:
Bromsmotstandet far inte vara mindre an 90W.

| vissa drifter kan motstandet bli mycket varmtvarfér man maste

A
:B

Se bilden angdende anslutning.
2 Minuten warten

Alla SmarTDRIVE frekvensomriktare
i effektomradet 2,2kW till 22kW ar
utrustade med intern broms-chop-
per. Se databladet angaende tek-

) For specialanvandning kan man dessutom ansluta
niska data.

extern bromschopper t ex BC2300, BC3000 eller
BC4000. Ledningslangden mellan omriktare och
bromschopper far vara hogst 2 meter,
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2.3.3Motoranslutning

Allmant

Standard vaxelstrdom normmotorer i effektomra-
det upp till 4kW tillverkas enligt IEC 34 fér olika
natspanningar A(3*230V), Y (3*400V).
Standard vaxelstrdom normmotorer i effektomra-
det fran 4kW tillverkas enligt IEC 34 for olika
natspanningar A3+380(400)V, Y 3*660V.

=

)

nach Netz-Aus
2 Minuten warten

For specialmotorer som inte motsvarar IEC34
finns information om anslutningssétt hos motor-
tillverkaren.

Fér EMC-riktig installation maste motorernas
W kopplingsbox vara HF-tat. Den maste dessutom vara
gjord av metall eller metalliserat plastmaterial.
Kabelgenomféringen fér motorkabeln i ansslutnings-
boxen bér géras med ledande kabelférskruvning med
skarmanslutning.

Anslutning VF12007/09L

Motorn ansluts pa plint X1/&),UV,W. Mo-  ——t8
torn skall A-kopplas (3 x 230V).
u1 Vi w1
—
Anslutning VF1404L...VF1410L Y-koppling

Motorn ansluts pa plint X1/&),U,V,W. Mo- we w2 v
torn skall Y-kopplas (3 x 400V).

Anslutning VF1414L

Motorn ansluts pa plint X1/@,U,V,W. Mo-
torn skall A-kopplas (3 x 400V).

A-koppling

w2 u2 v2
u1 vi w1

A-koppling

Anslutning VF1418L...VF1445L

Motorn ansluts pa plint X1/@,U,V,W. Mo-
torn skall A-kopplas (3 x 400V).

w2 u2 v2
u1 vi w1

=

2.4 Styranslutningar
2.4.1 Specifikation

Anslutning
Referensutg UR

Specifikation

+10V +2%, Ej kortslutningssaker
Belastn max 2mA

Foérsérining UV | 422V +5%, Kortslutningsséker

Belastning max 200mA

Anslutning
Digital frekvens-
utgdng FOUTF

Specifikation

LAG-impuls, LAG-niva ca 1V, Puls/Paus-
forhallande 1:1, 6 ggr utfrekvensen

HOG = 24V vid stillestand

Styringdng FSIN | Kaskadkoppling av spanningsboérvarde

(analog) till flera frekvensomriktare ar mojlig.
Upplésning 10 Bit, Avvikelse +1,5%
Mjukvarufilter upp till 50ms

Frekvensborvar- | Schmitt-triggeringang, Lag<4V, H6g>5V

deingdng FSIN (max10V), 0...1kHz, 0...10kHz,

(digital) pulsbredd min 10ps, Avvikelse +8%
Mjukvarufilter upp till 50ms

Styringangar, Lag <3V, Hég >8V (max 30V), strémbe-

STR, STL, S1IND| lastning (vid 24V) = 10mA max, PLC kom-
och S2IND patibel +24V-logik mot jord, Hardvarufil-
(digitala) ter 3,3ms, Mjukvarufilter 1*cykeltiden.

Analogutgang Utsignal 0...10V med 50% 6veromrade,

SOUTA Strédmbelastning (till 10V) max 8mA,
Strédmbelastning (till 10...15V) max 5mA,
Upplésning 10 Bit, Ej kortslutningsséaker.

Styrutgangar Programmerbar funktion, S1OUT = Drivut-

S10UT, S20UT |gang, Kortslutningssaker, belastning max

och S30UT 80mA, HOG aktiv

(digitala) S20UT/S30UT = dppen kollektor utgang-

ar, Ej kortslutningssékra, Belastning max
50mA, LAG aktiv, internt drivna med 10k
mot 24V, Lag-niva <4,5V.
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2.4.2Borvardesingangar FSINA

Analogt frekvensborvarde FSINA Parameter 04-FSSEL (borvardesvaljare) bestam-
Motorfrekvensen styrs via plint X2/22. Ingangen anpassas med ~ || mer varifran bérvardet skall komma (se tabell). Se
jumperlisten X11 till lamplig styrsignal. Det finns tre méjligheter: aven parameterbeskrivningen.
1 POTENTIOMETER X2 04-FSSEL [Funktion
4,7...10kQ @ o el—<410V 0 B rv rde via intern potentiometer P1 (Sid2-1)
X11 anpassning: 22 ® FSIN direkt aktiv som pulsing ng, Ramper och
Lage Ap 9 23)“101 1 filterfunktion avst ngda*
04-FSSEL = 0 (Leveransinst) 4 2 Analoging ng med kabelbrotts kerhet aktiv
04-FSSEL = 2, kabelbrottséker A1 3 FSIN aktiv som frekvensing ng O till 1 kHz
4 FSIN aktiv som frekvensing ng 0 till 10 kHz
2 EXTERN SPANNING X2 5 FSIN aktiv som PWM-ing ng 20 till 100%
0(2)...10vDC o1 ® 6 FSIN aktiv som PWM-ing ng 0 till 100%
: — e " -
X11 anpassning: - 23 o 7 FSIN ej aktiv, b rv rde via KP100 (CTRL-Meny)
Lage A: 0...10V YRSV S 8 B rv rde via snittst lle
t?_lge E 2120\0 . ; . 9till 16 |B rv rdeinmatning, se kapitel 6
age & 2. . A D E 171l 2z [B 1V e kaiminska via STIND/S2IND
04-FSSEL = 0 (Leveransinst) (Motorpotentiometer-funktion)
" 23 Inverterad Analoging ng. Ex: 10V =>FMIN, 0V =>FMAX
3 EXTERN STROM X2
0(4)...20mA 5T e
+ - - - -
X11 anpassning: - el Digitalt frekvensborvéarde FSINA(F)
Lage B: 0...20mA Xt xit
a 4 4 Iy .
Lage C: 4...20mA ﬂ H1 1 EXTERNT BORVARDE X2
04-FSSEL =0 (Leveransinst) B C 0...1kHz T e
Normering: ——»22 @
FMIN -> FMAX ——»23 O
0 ... 1kHz o
. . . 04-FSSEL = 3 |E|1
Placering av jumperlist X11 Amplitud: 10V max A

Pulsbredd: 10ps min

2 EXTERNT BORVARDE

0...10kHz X2
Normering: ML e
A FMIN -> FMAX e
ANMARKNING: 0 10kH —>»23 O}
W Med inlagd riktningssignal kan frekvensomriktaren z X114
startas och stoppas med bérvardesingdngen om: 04‘F$SE|— =4 |E|
FSINA(F Funkti Amplitud: 10V max 1
®) unidion Pulsbredd: 10ps min A

FS>0,5Hz - START
FS<025Hz — STOPP

Ingadngen FSINA kan, férutom via jumper-listen X11,
ocksa anpassas via mjukvara med KEYPAD eller via snittstalle.
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2.4.3 Manoverfunktioner med STR/STL

Nétinkoppling med STR/STL
Omriktaren far av sédkerhetsskal inte starta direkt efter natin-
koppling med foérvalda startkommando p& STR eller STL.

Frekvensomriktaren ignorerar startkommandon da den ansluts
till natet med redan vald startriktning. Den startar férst sedan bada
riktningskontakterna samtidigt fatt stoppkommando och darefter
riktningsval.

Riktningsval sker med kontakter via ingangarna STR eller STL
eller via externa spanningar enligt specifikation dver styringangar.

X2
T~ ]
STR 24 ®
STl = ~——25 Oj 2y
26 ®
START

For att starta motorn maste omriktaren samtidigt ha en styrsignal
som &r minst 0,1V = 0,5Hz och riktningsval STR eller STL.

STOPP
Omriktaren stoppas nar manéver STR eller STL bryts. Motorn
I6per ut obromsad.

BROMSNING/STOPP

Omriktaren bromsar motorn till STOPP nar man samtidigt lagger
mandversignal pa STR och STL. Aterstart sker nar nagon av
mandversignalerna bryts (styrsignal = 0).

REVERSERING

Rotationsriktningen reverseras nar man véxlar manéver mellan
STR och STL.

Overlappningstiden méaste vara minst 8ms.

Sanningstabell| Férklaring

STL STR
0 0 STOPP. Motorn Iéper ut obromsad
0 1 START medurs med RACC/RDEC
1 0 START moturs med RACC, RDEC
1 1 Bromsning ner till STOPP
(1) :) Reversering av rotationsriktning

2.4.4 Manoverfunktion med S1IND/S2IND

VAL AV FASTA FREKVENSER FF2, FF3, FF4

Utdver borvarde med FSINA, kan man vélja fasta forinstallda
frekvenser via S1IND/S2IND. 3 fasta frekvenser kan véljas enligt
sanningstabellen.

Nedanstdende sanningstabell galler med leveransinstéllning
31-KSEL = 0 (datasatsvaljaren):

S1IND |S2IND Funktion Omr de |Leveransinst.
0 0 FSINA-ing ng aktiv 0..999 Hz |FMAX =50 Hz
1 0 FF2 fast frekvens aktiv | 0...999 Hz FF2 =3 Hz
0 1 FF3 fast frekvens aktiv | 0...999 Hz FF3=15Hz
1 1 FF4 fast frekvens aktiv | 0...999 Hz | FF4 =30 Hz

Beakta instéllningen med 04-FSSEL.

Antalet fasta frekvenser utdkas ytterligare med FF5, FF6 och FF7.
Dessa kan véljas med hjélp av tillbehérskort och ingang S3IND.

f FSINA

FF4
FF3

FF2
. FF3

Datasatsomkoppling

Omriktaren forfogar 6éver tva datasatser som kan valjas med
styringangarna S1IND/S2IND. | varje datasats finns 8 parametrar
som kan stéllas in oberoende av varandra (se parameterbeskriv-
ningen).

Nedanstaende sanningstabell hanférs till parameter

31-KSEL = 2 (datasatsvaljare).

S1IND |S2IND Funktion Datensats
0 0 FSINA-ing ng aktiv 1 aktiv
1 0 1FF2 fast frekvens aktiv 1 aktiv
0 1 FSINA-ing ng aktiv 2 aktiv
1 1 2FF2 fast frekvens aktiv | 2 aktiv

Rampomkoppling

Med datasatsernas méjligheter férfogar omriktaren éver 2 olika
ramppar. Rampomkopplingen framgar tydligare av nedanstaen-
de diagram (med 31-KSEL = 2).

Ytterligare information finns i parameterbeskrivningen.
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2.4.5Signalutgangar

Driftberedd S10UT (Reladrivare, HOG aktiv):
Larmutgangen blir inaktivt (d v s ett anslutet rela faller) vid
natspanningsbortfall, kabelbrott eller omriktarfel. Relaet drar ater
nar felet ar atgardat och natspanningen ar tillbaka, eller reset har
gjorts.

S10UT X2
27 @

S

Frekvensgriansvirde S20UT (Oppen kollektor LAG aktiv)
Utgangen aktiveras (rela drar) nar man éverskrider den program-
merade fasta frekvensen 25-FF5 (leveransinst 3Hz), (F > FF5).

Uppnadd instélld frekvens S30UT
(Oppen kollektor LAG aktiv)

Utgangen aktiveras ndr man uppnatt installt frekvensborvarde
(FS), (F =FS + 0,5Hz).

X2 +24V

S30UT  S20UT % ®

s

Programmering:

Via KeyPap eller via snittstélle kan man for alla tre utgangarna
vélja 1 av 10 olika funktioner.

Leveransinstéllning:

Parameter 62-S10UT =1

Parameter 63-S20UT =7

Parameter 64-S20UT =7

| parameterbeskrivningen finns ytterligare information.

Analogutgang SOUTA
Utgangens grundinstélining ar analog frekvensutgdng. Den ger
en likspanning som &r proportionell mot omriktarens utfrekvens.

SOUTA |Funktion
oV F=0Hz SOUTA X2
10V Omr. start, F = FMAX 23 :1
>10V Omr. start, F = MAXF

Digital frekvensutgang FOUTF
Utgangen FOUTF ger 24V-pulser. Per Hz statorfrekvens far man
6 LAG-tillstand.

FSIN FOUTF
<5Hz 30 Hz konstant
)
5.260Hz [30..1560 Hzlinj r | -~ — 20 e "
>260Hz  |1560 Hz konstant 0 e 1
U/NV.
2 N A A
04 »
t/s

Programmering:

Utgangarna SOUTA och SOUTF kan via KeyPab eller
granssnitt programmeras med ytterligare funktioner.
For bada utgangarna behandlas instéllningarna med
parametern 61-SOUTA.

Dessutom kan analogutgangen normeras med para-
meter 69-KOUTA.

> A

Leveransinstallning:
61-SOUTA =1
69-KOUTA =100%

For ytterligare information; se parameterbeskrivningen.
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2.4.6 LustBus anslutning

Allmant

Frekvensomriktare VF1000 serie L har snittstalle RS485 som
standard.Via detta snitt kan omriktarna betjanas med LusTtBus

datadverféringsprotokoll.

Plintanslutning:

For drift av snittstéllet maste X41
man ha extern 24 V D ~- KP100
likspanningsfdr-sérjning X42
50 O+ f—*—B [T}
(Voo) 49 o|H1—H—A 2
48 ®-+—i—GNDIY
47_@———%—Vpp oc
46 Ol \
- &
Tekniska data:
Bet. [ RS485
Extern spanningst \pp | 24 vDC £10%
forsorjning
Belastning I Sandning 100mA, mottagning 20 mAl
Isolering - Galvaniskt potentialfri
Drivférmaga - 31 anslutningar <1000 m
Bus-avslutning - Ej inbyggd
Baudrate - Instéllbar, 9600, 4800 eller 2400 baud
Isolering - Enl VDE 0884, klenspanning

2.4.7 InterBus-S anslutning

Allmant

Frekvensomriktare VF1000 serie L har i C1-utférande INTERBUS-
S anslutning (IBS) med extern 24 V matning och Lokalbus grans-
snitt. Via detta granssnitt kan omriktaren betjanas (styras) med

INTERBUS-S datadverféringsprotokoll.

Placering:

For drift av snittstallet
maste man ha extern
24V likspanningsfor-

sorjning.

Plint 54 = +24 VDC in-
gang

Plint 53 = GND

A = IBS-utgang, 15-pol.
Sub D kontakt X51

E = IBS-ingang, 15-pol.
Sub D stiftlist X52

Skarmférbindningen
g0rs i kontakthuset.

Anslutningar:
D-SUB 15-polig kontakt, IBS-utgang

Tr~

/=)

O

O

S —
]

D-SUB 15-polig kontakt, IBS-ingang

SLI |5

CKI

6
CRI |7
8

DI

X51 wvo |1

RC [11 11
SLO |12 12
CKO |13 13
CRO [14 14
DO |15 15

RC

SLO

CKO

CRO

DO

5

SLI

CKI

CRI

@[~

DI

Uvo

Uvo

CoM

COM

+5V |38

RBST | 4

Uvo |2 2
COM |9 9
COM |10

¥ Y

i i

i i

i i

X52

& &
Tekniska data:

Bet. | VF1000L, Interbus-S
Extern spannings- VDD | 24 VDC +10%

forsorjning

Belastning | 120 mA, max.

Granssnitt - Lokalbus

Modul ID-nr - 195

Data - 2 dataord via processdatakanal

(styrord och bérvarde) i enlighet
med Drivecom specifikationer

PCP-data
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2.4.8 CAN-Bus anslutning

Allméant

Frekvensomriktare VF1000 serie L med C2-utférande &r for-
sedd med CAN-Bus anslutning (CAN) . Detta Bus-interface ar
potentialfritt.

Denna Bus ansluts via tva 9-poliga Sub-D kontakter i enlighet
med CiA Draft Standard 102.V2.0.

Omriktarna kan styras i natverk med CAL-protokoll.

Placering:

For drift av snittet behdvs extern
24 V likspanningsférsérjning.
Anslutning gérs via D-sub stick-
kontakt.

A = CAN-utgang, 9-pol. Sub D
flatsiftskontakt X61

E = CAN-ingang, 9-pol. Sub D
stiftlist X62

Skarmfdérbindningen gors i
kontakthuset.

D-SUB 9-polig, Buchse, CAN-Ausgang D-SUB 9-polig, Stecker, CAN-Eingang

i \

= =
H—= =

¢ &

+5v
GND CAN|
CAN_L
CAN_H

GND
ADR2*
ADRO*

+24V
ADR1*

+5v O

GND CAN
CAN_L
CAN_H

GND
ADR2*
ADRO*

+24V
ADRT- X62

@)

00000
0000

O

P
2

olo|sle|lw|N[vdio|=
olo|slo|w|N Mo |=

Anslutningar:
*Adressering kan aven goéras via DIP-schwich pa optionskortet
(anvénds bara om det &r nédvéandigt).

Tekniska data:

Bet. | VF1000L, CAN-bus enligt
ISO 11898

Antal anslutningar Max 32
Spanningsmatn. | VDD | 24V +10%
Belastning | 100 mA, max.
Overféringshast. - Upp till 1 MBaud
Seaitennassoc) Bus-tid Omriktartid
bearbetningstider
Installn och ansl
Statusavfragning
-for 1 omriktare 0,3 ms 8 ms
-for 30 omriktare 9 ms 8 ms
Parameterandring,
-for 1 omriktare 0,15 ms ca 30 ms
-for 30 omriktare 4.5 ms ca 30 ms
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1.2 TEKNISKA DATA

UTGANG Motorsida
Motor (4-polig):
Fasstrom (100%):
Kontinuerlig last:
Overlaststréom (60sek):
Spanning:
Statorfrekvens:
Frekvensupplésning:

Last:

Kortslutningssakerhet:
Jordfelsavkénning:

Se tabell
Se tabell

110%

Se tabell
Se tabell
Se tabell (1000 Hz som option)
0,1 av fmax, (0,05Hz min)

Resistiv/induktiv
Direkt kortslutning pa plint

Automatiskt efter natanslutning

MATNING Néatsida

Nétspénning:
Natfrekvens:

Effektfaktor coseo:
Anslutningsarea:

Se tabell
50/60Hz +10 %
>0,97 (Resistiv)
Se tabell

ALLMANT
Drifttyp:
Bromschopper:

Forlusteffekt:

2 kvadranter — 4 med bromschopper
Se tabell
Se tabell

Verkningsgrad: Se tabell (vid mérklast)
STYRDEL
Borvéarde: 0(2)...10V(Ri=100k(2), 0(4)...20mA(Ri=500)

Manéversignaler:
Manoéveringangar:
Mandverutgangar:

Analogutgang:
Drift- och felmeddelanden:

Lag(0) <3VDC, Hog(1) >8...30VDC
2 st. Programmerbara

3 st. Programmerbara med totalt 10 funktioner

0...10VDC fér 4 programmerbara funktioner
10 st olika meddelanden

DRIFTMILJO

Tilldten kyllufttemperatur:

Temp.-beroende lastredukt.:

Max niva dver havsytan:
Relativ fuktighet:
Vibration (IEC68-2-6);

40°C

-2 %/°C (6ver 40°C omgivningstemp), Max 50 °C

1000 m (upp till 2000m med 5 % lastred)

15...85%, utan kondensering (VDEO160)

Mekanik 2g / Elektronik 2g

MEKANIK
Mekaniska matt:
Vikt (exkl férpackning):

Skyddsform ansluten plint:

Montering:

Se tabell
Se tabell
NEMA 1, IP20, VGB 4 (IP54 som tillval)
Vertikalt vAggmontage

TYP UTGANG Motorsida MATNING [BROMS| FORLUST |MEKANISKA DATA

Effekt| Strom Utsp Frekv | Spanning | Area| Effekt Bredd Héjd| Djup| Vikt

P IN | 60sek Natsida Max Pf n

kW A A \ Hz \ mm?2 kw W % mm mm mm kg
VF1207v]| 1,5 6,2| 9,3 3x0...230 | 0...400 | 1*230+15/-20% | 2,5 2 120 95 210 350 180 6,2
VF1209Vv| 2,2 95| 14,3 3x0...230 | 0...400 | 1*230+15/-20% | 2,5 2 130 95 210 350 180 6,9
VF1209/3{ 2,2 95| 14,3 3x0...230 | 0...400] 3*230+15/-20% | 2,5 2 120 95 210 350 180 6,9
VF1404Vv] 15 3,5| 5,3 |3x0...400/460| 0...400 | 3*460+10/-30% | 2,5 2 120 95 210 350 180 6,9
VF1406V| 2,2 5,6 | 8,4 |3x0..400/460| 0...400 | 3*460+10/-30% | 2,5 2 100 95 210 350 180 6,9
VF1408V] 3,0 7,2 | 10,8 | 3x0...400/460| 0...400 | 3*460+10/-30% | 2,5 2 120 96 210 350 180 6,9
VF1410 4,0 8,9 | 13,5 | 3x0...400/460| 0...400 | 3*460+10/-30% | 2,5 6 160 96 210 350 180 6,9
VF1414 5,5 14 18,8 | 3x0...400/460| 0...400 | 3*460+10/-30% | 2,5 6 180 97 210 350 180 6,9
VF1418 7,5 18 25,0 | 3x0...400/460| 0...400 | 3*460+10-30% | 10 6 225 >97 210 350 272 | 101
VF1424 11,0 24 34,5 | 3x0...400/460| 0...400 | 3*460+10-30% | 10 6 330 >97 210 350 272 | 10,7
VF1432 15,0 32 45,0 | 3x0...400/460| 0...400 | 3*460+10-30% | 10 6 440 >97 210 350 272 | 10,7
VF1445 22,0 45 52,0 | 3x0...400/460| 0...200 | 3*460+10-30% | 10 6 600 >97 210 350 272 | 115
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3 Drift- och feldiagnos

3.1 Driftindikering

H1 H2
Gul Groén
@O
O |-0-
- @
o |0

Betydelse

Nat ej anslutet - ingen lyser

Nat till - driftoeredd efter ca 0,5s

sjalvtest

Omriktaren har startat

Overlastskyddet aktivt

Placering av LED:

Avstangning p g a fel. Se 3.2 ang
felmeddelanden och orsak

3.2 Felmeddelanden med styrningens reaktion.

H1
blinkar Fe!

Tillstdnd/Orsak

Atgard/Anmarkning

1 gang E-CPU

Fel i processordel

Bryt matningsspanningen och
anslut igen (Reset)

2 ggr E-OFF Underspanning eller blinkar tills UZK <150V (VF12xxS
nat bortkopplat <300V (VF14xxS)
3ggr E-OC  Overstrdmsutlésning, Kontrollera
kortslutning drift/motorkabel
4ggr E-OV  Overspanning, Kontrollera nat/drift
generatorisk drift
5ggr E-OLM Motor dverbelastad, Kontrollera
| x t avstangning drift/motor/kylning
6 ggr E-OLI  Omriktare 6verbelastad, Kontrollera
| x t avstangning drift/kylning
7ggr E-OTM Motortemperatur Majligt endast med option
for hog termistorskydd
8ggr E-OTlI  Omriktartemperatur Omriktare 6verbelastad,
for hog kontrollera montering
9ggr E-EEP Feli EE-PROM Koppla bort natet och

anslut igen (Reset)

Felaterstélining gbrs med att halla stop/return intryckt under minst 3 sek.
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3.2.1 Varningsmeddelanden
(styrningen stéinger ej)
Fel vid SmarTCarD drift

Handhavandefel VF1000
ERR91 SwmaRTCARD ar skrivskyddat

ATTA Férandring under drift med roterande motor (on-line) ~ ERR92  Fel vid trolighetskontroll.
ar ej tillatna. ERR93 SmarTCARD €j ldsbart — Fel omriktartyp
ATT2 Styrning med KP100 &r ej tillaten da motor redan &r ERR94  SwartCaro ej lasbart — Parameterdata ej jamférbara.
igang. ERR96 Foérbindelsen med SmartCarD bruten.
ATT3 Anvandning av LUST SwartCarp &r gj tillaten da  ERR97  Ogiltiga SmartCarp -data (CS test).
motorn &r igang. ERR98 Otillrackligt utrymme pa SmartCarD (endast servo).
ATT4 Sytsl.ltﬁT?t har 16st p g a fel. Styming med KP100 &r £ yyitteras med att trycka pa Stop/Return.
ej tillatet.
ATT5 Motordata maste vara fullstandiga foér den valda funk-

Radgivning:
Vara kompetenta medarbetare star till ert férfogande och staller
upp om Du har problem. Kontakta oss gérna:

tionen t ex I*"R-kompensering.
ERROR  Ogiltig passerkod.

Fel kvitteras med att trycka pa Start/Enter. Adress: SIGBI System AB Telefon: 042 - 6 54 00

Wardshusvagen 20 Telefax: 042 -65470
263 93 HOGANAS

3.3 Motor/omriktare - 6verlastkydd (Ixt 6vervakning)

Ixt-6vervakningen tjanar som elektroniskt motor- och omriktarskydd mot
hog termisk belastning. Utldsningskarakteristiken kan utldsas ur diagram-
met nedan. Angivna véarden hanfér sig till utfrekvensen 50Hz.

Man bér ta i beaktande att man med varaktig last med <40Hz eventuellt
behover forcerad motorkylning.

Tumregel:
6@/‘ Inom varje 10-minutersintervall kan man belasta motorn med

I = 1,5"IN (150 % &verlast) under 60 sekunder.

Undantag: Max 6verlast fér VF1445L = 120%

Diagram:
Graf A = VF1445L, Graf B = alla andra omriktartyper

360

'\\
RER

£[s]

180
150 \
120 N\
<
30 P,

&0
an

110 120 130 140 150 160 170 180
I[% vom ITRIP]

Programmering:

I*t utlésningsstréom stalls in med parametern 59-ITRIP. Den i diagrammet
visade karakteristiken forskjuts parallellt mot vénster. Detta betyder att
man kan stélla in strommar som &r mindre &n omriktarens méarkstrom | .
Motorer med markstrém mindre &n omriktarens mérkstrém far harmed
ocksa tillrackligt skydd.

Leveransinstéallning:
59-TRIP = |, (Apparatstrém)
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4 Handhavande
4.1

av KeyPAD KP100

Placering och bendmningar

3 | Minska-knapp

4 | Stop/Return-knapp
5 | Start/Enter-knapp
6 | SmarTCARD

7 | Anslutningskabel

Pos. | Benamning Funktion
1 | LCD-falt 140 Segment, gron/réd bakgrundsbelysn.
2 | Oka-knapp Bakatforflyttning (rullning)

inom menystukturen

Framatforflyttning (rullning)
Inom menystrukturen

Stopp (Meny CTRL), avbryta eller
ldmna vald meny

Start (Meny CTRL), bekréfta
eller vélja meny

Chipkort-Dataminne, lagring av
installningar

Maximal langd 0,30 m

Mekanik

Matt BxHXT |mm | 62x158x21
Vikt g 100

Skyddsform - - VBG4, IP20
Omgivningstemperatur | T °C [0..40

_—

E2 O

.3mmmm_

uuy
[IITIIITTIT

————

SMART
caro<[<[<

4.2 Allimant

4.2.1 Menysektioner

Sjalvtest genomfors direkt

efter natanslutning (réd display).

VF1000 avslutar testet med direkt hopp till aktuellt utfrekvensvér-
de (display med grén bakgrundsbelysning).

Menysektion <VAL> ar aktiv.

Visningen vaxlar till <MENY > nar man trycker pa Stop/Return och
Oppnar darmed for ytterligare menyvégar.

o I G @D

NN
I 1PN

<VAL> = Arvardesvisning

<PARA> = Instéllningar

<CTRL> = Styrning med mandver-
enhet

<CARD> = Laddning/Lagring med
SmartCard.

4.2.2 Knappfunktioner

s

Med pilknapparna véljer man meny-
sektion och parameter och éppnar fér
andringar.

Med en tryckning hoppar man till nas-
ta menysektion/parameter eller gor
minsta mdéjliga férandring av en para-
meter. Man far automatisk rullning sa

lange knappen halls intryckt.

Med Start/Enter kallar man pa meny-
sektion/parameter, matar in &ndring
eller fragar efter arvarde.

Med Stop/Retur -knappen lamnar man
Menysektion/Parameter eller avbry-
ter &ndring.
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4.2.3 LCD- Display

Pos. | Bendmning Funktion

Visar motorns rotationsriktning
nar den gar vanstervarv

Visar motorns rotationsriktning

8 | Véanstervarv

(®) @19 9 | Hogervarv nar den gar hégervarv
10 | Accelerationsramp Visar nér accelerationsrampen &r aktiv
HII II_I O O “7 @ 11 | Bromsramp Visar nar bromsrampen &r aktiv
Qg |z B Do 12 | 3-stallig siffervisning T g iay for arvarden,
[/ %VA @D - -
_\ld EEI ’_\’[ \/ I_\'[I fadek] ® 13 | VAL-Meny Arvadesvisning, t ex frekvens,
® L/N I\ | JML’J N Fzs - spanning, strém, effekt
20, = . . . .
— @2 14 | PARA-Meny Andring av parameterinstélining
@ [\ l l l l l l l l. 15 | CTRL-Meny Motorstyrning via KeyPabp

16 CARD- Meny
med SMARTCARD

17 | Fysikalisk enhet fér Pos.20 | Visar %, V, A, VA med automatisk tillordning
18 | Fysikalisk enhet fér Pos.20 | Visar h, min " med automatisk tillordning
19 | Fysikalisk enhet for Pos.20 | Visar Hz, s, Hz/s med automatisk tillordning
15-segment display

fér parameternamn och varden

Visar formelbokstaver respektive
fysikalisk enhet for pos.22

Visar parametervérde, frekvens
spanning, skenbar- eller aktiv strém

Lagring/laddning av installningar

20 | 5-stéllig siffervisning

21 | Enhet i stapeldiagram

22 | 10-stélligt stapeldiagram

4.3 Meny-stuktur
4.3.1 Oversikt

T — é))

:_.) [val é_.) [Pana ] & A, CTR _
A MO MO | YTl NTH MENL
—> Fierve g — N —> | CINL
\ 0000000000 \ 0000000000 N\ 0000000000 N 0000000000
~+ + N ~+
+ + A +
ic by [ 2 -
L va o [ ~ana ] [canod
: I VNN @ : L |—) [ @
B SDBBH E@I’////V L p— @/ N_ _ @@/\L/Iﬂ
\ 0000000000 i — € N oooooooooo oooooooo0n
- : . + -
o >
hd : | hd : e
E] ; oL : - :
é;ﬁ e A7 g;} CTOooT™
5} \ v 6) é@ @ e
C s i : U : v D!]/L!]LL!SDDDD ' JDID!’]D“DBDIDDD
L—-) N Oooooooood N Ooooooooog " - . -
+ 3 . - H
: ' — €— (LR Gior — Bilor
— i 5 y— e
] E = 5 Motorpoti-Funktion i
o ' “ o : [JCamv
A ; rm | €= L rig
D o : ottt [TTTITITIT
NN TTTTTITIT] ; \ 0000000000 -
b : b — €— (R
-t e ) o oo
A Meny CTRL (styrning via Meny Laddning/Lagring av in-
Meny VAL (Arvarde) vald Mey PARA (vald) KEYPAD) vald stéllningar med SMARTCARD (SC)
- I . B Inmatn av passerkod READ =Las fran SC till styrning
B Arvardesvisning, med pil- Parameterval t ex FMIN' Leveransinstillning = 573 WRITE  =Skriv pa SC frén styming
knapp vaxlar man till LOCK = Srivskydda SC
C Nasta arvard Parameterinstallning i offline- UNLOCK =Upphava skrivskydd
drift (styrning fran) andra C Mata in frekvensbdrvarde Starta vald funktion med
b R . i . med KeyPab, t ex 10Hz Start/enter-knappen
Fraga efter nytt arvarde On-line drift, Lasa parametrar D Aktivering av motorpotentio- Felfritt genomfort

meterfunkt (se nasta avsnitt)
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4.4.2 Motorpotentiometer funktion
med KeyPap

Styrplinten spérras nadr man lagt in passerkod
(573). Darefter matas bérvarde in (KeyPap) (t
ex 10 Hz). Omriktaren startar nar man trycker
pa Start/Enter.

Arvéardet (sma siffror) och rotationsriktning
(medurs) visas upptill.

Varvtalet kan 6kas med upptangenten.

Frekvensomriktaren svarar pa &ndringen.

Minskning av varvtalet.

Omriktaren foljer bromsrampen och minskar
varvtalet. Vid <0,0Hz vaklar motorn rotations-
riktning

Okning av varvtalet moturs.

Minustecken (--) visar moturs rotationsriktning.

Stop/Enter - Omriktaren bromsar och stoppar.

Potentiometerfunktionen aktiveras ater med
Start/Enter

Passerkoden kan programmeras om. Kod 0
innebédr att kod inte efterfragas for
parameterandringar. Detta kan férenkla vid
provkérning.

SIGBI System AB Paral/96 Sid 4-3
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5 Parameterlista
5.1 Driftniva 1

Férkortn. | Namn Enh. | Omrade Sida |Leverans- | Kund
installning
Arvérde
10-G Normerad frekvens - 0 till 65535 6-3
12-F Utfrekvens Hz 0,0 till 999,0 6-3
13-U Utspanning \ 0 till 460 6-3
14-1S Motorstrom A 0,0 till 52,0 6-3
15-1W Aktiv strom A 0,0 till 52,0 6-3
16-PW Aktiv effekt w 0 till 22000 6-3
17-UZK Mellanledsspénning VDC |0 till 900 6-3
18-TIME | Inkopplingstid efter Reset| h 0,0 till 960,0 6-3
19-TOP Drifttid h 0 till 60000 6-3
Apparatdata
91-TYPE | Omriktartyp - 15 Typer totalt 6-9
92-REV Mjukvaruversion - - 6-9
95-ERR1 | Senaste fel - 0-0,0till9-1,5 | 6-9
11-0,0 till 11 -1,5
Forkortn. | Namn Enh. | Omrade Sida |Leverans- | Kund
instéllning
1-MODE | Driftniva - 0till 4 6-1 1
Frekvenser
20-FF2-1 | Fast frekvens 2 Hz 0,0 till 999,0 6-3 3
21-FMIN1 | Minimifrekvens Hz 0,0 till 999,0 6-3 0
22-FMAX1 | Maximifrekvens Hz 4,0 till 999,0 6-3 50
23-FF3 Fast frekvens 3 Hz 0,0 till 999,0 6-3 15
24-FF4 Fast frekvens 4 Hz 0,0 till 999,0 6-3 30
25-FF5 Jamférfrekvens S20UT | Hz 0,0 till 999,0 6-3 3
Ramper
32-RACC1 | Accelerationsramp 1 Hz/s | 0,1 till 999,0 6-4 20
33-RDEC1 | Retardationsramp 1 Hz/s |0,1 till 999,0 6-4 20
36-RSTOP| Stoppramp Hz/s |0,0 till 999,0 6-4 0
Karakteristika
41-V/FC | U/F Karakteristikavaljare | - 1 till 4 6-5 1
42-VB1 Startspanning (Boost 1) | % 0,0 till 25,0 6-5 *
43-FN1 Markfrekvens Hz 26,0 till 960,0 6-5 50
44-VN1 Mérkspéanning \ 220,0 till 460,0 6-5 *

*Beroende av omriktartyp
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5.2 Driftnivd 2 (med parameter 1-MODE = 2)

Forkortn. | Namn Enh. Omrade Sida |Leverans- | Kund
instéllning
Bérvérdesvéljare
4-FSSEL |Frekvensborvardesviliare | - otil2s | 61| 0
Arvérden
9-BARG | Stapeldigram | - 6 Arvarden | 63 | 13-U
Frekvenser
20-FF2-1 |1.Fast frekvens 2 Hz 0,0 till 999,0 6-63 3
21-FMINT1 | 1.Minimifrekvens Hz 0,0 till 999,0 6-3 0
22-FMAX1 | 1Maximifrekvens Hz 4,0 till 999,0 6-3 50
23-FF3 Fast frekvens 3 Hz 0,0 till 999,0 6-3 15
24-FF4 Fast frekvens 4 Hz 0,0 till 999,0 6-3 30
25-FF5 Jamforfrekvens for S20UT Hz 0,0 till 999,0 6-3 3
26-FF6 Styrfrekvens for datasatsomk. Hz 0,0 till 999,0 6-3 0
27-FF2-2 |2.Fast frekvens 2 Hz 0,0 till 999,0 6-3 5
28-FMIN2 | 2.Minimifrekvens Hz 0,0 till 999,0 6-3 0
29-FMAX2 | 2.Maximifrekvens Hz 4,0 till 999,0 6-3 50
B0-FF7 Fast frekvens FF/ Hz 0,0 till 999,0 6-3 50
Ramper
31-KSEL | Datasatsvaljare - otill3 6-4 0
32-RACC1 | 1.Accelerationsramp Hz/s 0,1 till 999,0 6-4 *
33-RDECT | 1.Retardationsramp Hz/s 0,1 till 999,0 6-4 *
34-RACC2 | 2.Accelerationsramp Hz/s 0,1 till 999,0 6-4 *
35-RDEC2 | 2.Retardationsramp Hz/s 0,1 till 999,0 6-4 *
36-RSTOP | STOPP-Retardationsramp Hz/s 0,1 till 999,0 6-4 *
Karakteristika
38-THTDC | Avstangningsfordréjning s 0,0 till 120,0 6-5 0
39-VHTDC | DC-hallmoment % 1 till 25 6-5 4
41-V/FC | U/F Karakteristikavaljare - 11till4 6-5 1
42-VB1 Startspanning (Boost 1) % 0,0 till 25,0 6-5 *
43-FN1 Mérkfrekvens 1 Hz 26,0 till 960,0 6-5 50
44-VN1 Mérkspéanning 1 \ * 6-5 *
45-VB2 Startspanning (Boost 2) % 0,0 till 25,0 6-5 *
46-FN2 Méarkfrekvens 2 Hz 26,0 till 960,0 6-5 50
47-VN2 Mérkspénning 2 \ * 6-5 *
Specialfunktioner
48-IXR I x R-kompensation - 0till 3 6-6 0
49-SC Eftersldpningskompens. - otill2 6-6 0
50-IN Motormarkstrém A 3,0 till 45,0 6-6 *
51-COS | Effektfaktor x100 % 0 till 100 6-6 82
52-NN Motorns markvarvtal UPM 0 till 60000 6-6 *
53-KIXR | Korrektionsfaktor for - 0 till 30 6-6 *
IXR Kompensation
54-KSC Korrektionsfaktor for - 0,0 till 20,0 6-6 *
eftersldpninskompensation
55-ISEL | Val av strémreglering - 0till5 6-7 0
56-ILIM Strémgrans A 5,0 till 52 6-7 *
57-FILIM |Minsta sankfrekvens Hz 0,0 till 999,0 6-7 15
58-RILIM |Nerramp Hz/s 0,1 till 999,0 6-7 50
for strémreglering
59-TRIP |1 x t Overvakning A 3,0 till 43,0 6-7 *
Signalutgangar
61-SOUTA | Frekvens-/Analogutgang - otill 14 6-8 1
62-S10UT | Utgang 1 digital - otill 10 6-8 1
63-S20UT | Utgang 2 digital - otill 10 6-8 7
67-FST Filtertidkonstant - 0 till 4 6-9 2
69-KOUTA | Normiering SOUTA % 0 till 200 6-9 100
Programfunktioner
71-PROG | Specialprogram - 0till 2 6-9 0
72-STRT | Startoptioner - 0till 7 6-9 0
74-PWM | Modulationsfrekvens - otill 2 6-9 *
86-KG Normeringsfaktor for 10-G - 0 till 200 6-9 0
87-DISP | Varaktig - alla parametrar-| 6-9 12-F
arvardesvisning - for visning
88-PSW1 |Passerkod 1 <PARA> - 0,0 till 999,0 6-9 0
89-PSW2 |Passerkod 2 <CTRL> - 0,0 till 999,0 6-9 573
94-MAXF | Absolut max frekvens Hz 4,0 till 999,0 6-9 0

*Beroende av omriktartyp
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Obsevera:

Atergang av alla parametrar till
leveransinstéllning sker med att
satta parameter 71-PROG pa 1 och
bekrafta dndringen med att trycka
pa start/enter-knappen (visning
"wait").



5.3 Omriktaravhéngiga parametrar

Beteckn.|Param. | Enh.| Lev-inst | Sid Omriktartyp
VF1207L, VF1209L,VF1404L,
42-VBi % 4 69 VF1406L,VF1408L, VF1410L, VF1414L
42-VB1 % 3 6-9 |VF1418L, VF1424L
42-VB1 % 2 6-9 |VF1432L,VF1445L
VF1207L, VF1209L, VF1404L, VF1406L,
45-VB2 % 4 69 |VF1408L, VF1410L, VF1414L
45-VB2 % 3 6-9 |VF1418L, VF1424L
45-VB2 % 2 6-9 |VF1432L, VF1445L
44-VNA1 \Y 220 6-9 |VF1207L, VF1209L
44-VN1 \% 380 6-9 |VF1404L bis VF1445L
47-VN2 \% 220 6-9 |VF1207L, VF1209L
47-VN2 \% 380 6-9 |VF1404L bis VF1445L
50-IN 59-TRIP| A 6,8 6-11 [VF1207L
50-IN 59-TRIP| A 9,5 6-11 [VF1209L
50-IN 59-TRIP| A 3,9 6-11 [VF1404L
50-IN 59-TRIP| A 5,6 6-11 |VF1406L
50-IN 59-TRIP| A 6,8 6-11 |VF1408L
50-IN 59-TRIP| A 8,9 6-11 |VF1410L
50-IN 59-TRIP| A 12,5 6-11 |VF1414L
50-IN 59-TRIP| A 16,5 6-11 |VF1418L
50-IN 59-TRIP| A 23 6-11 |VF1424L
50-IN 59-TRIP| A 30 6-11 [VF1432L
50-IN 59-TRIP| A 43,5 6-11 [VF1445L
52-NN UPM 1480 6-11 |[VF1207L, VF1209L,VF1445L
52-NN UPM 1420 6-11 |[VF1404L, VF1406L, VF1408L
52-NN UPM 1430 6-11 [VF1410L
52-NN UPM 1440 6-11 [VF1414L
52-NN UPM 1450 6-11 [VF1418L
52-NN UPM 1460 6-11 |VF1424L, VF1432L
Beteckn.|Param. | Enh.| Lev-inst | Sid Omriktartyp
VF1207L, VF1209L, VF1404L, VF1406L,
53-KIXR - 5 6-12 VE1408L
53-KIXR - 3,5 6-12 [VF1410L
53-KIXR - 2,5 6-12 [VF1414L
53-KIXR - 1,8 6-12 [VF1418L
53-KIXR - 1,1 6-12 [VF1424L
53-KIXR - 0,6 6-12 [VF1432L
53-KIXR - 0,4 6-12 |VF1445L
54-KSC % 5 6-12 |[VF1207L, VF1209L
54-KSC % 6,5 6-12 |[VF1404L, VF1406L, VF1408L
54-KSC % 5,7 6-12 [VF1410L
54-KSC % 4,8 6-12 |[VF1414L, VF1418L
54-KSC % 3,2 6-12 [VF1424L
54-KSC % 1,6 6-12 |[VF1432L, VF1445L
56-ILIM A 9,3 6-13 [VF1207L
56-ILIM A 14,25 6-13 [VF1209L
56-ILIM A 5,3 6-13 [VF1404L
56-ILIM A 8,4 6-13 [VF1406L
56-ILIM A 10,2 6-13 [VF1408L
56-ILIM A 13,5 6-13 [VF1410L
56-ILIM A 18,75 6-13 [VF1414L
56-ILIM A 24,75 6-13 [VF1418L
56-ILIM A 34,5 6-13 [VF1424L
56-ILIM A 45 6-13 [VF1432L
56-ILIM A 54,75 6-13 |VF1445L
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6  Parameterbeskrivning

01-MODE Driftmod [Decimal]

MODE bestdmmer omriktarens styrméjligheter och verksam driftniva fér KevPap KP100.
Parametrarna ar uppdelade i 3 betjdningsnivaer.

I niva 1 finner man de parametrar som &r viktigast vid idrifttagning.

| niva 2 kan man, férutom att géra andringar i parametrar i niva 1, d&ven paverka andra parametrar och specialfunktioner, t ex
datasatsomkoppling eller programmering av manéverutgangar.

I niva 3 finns snittstalleparametrar (SIO-drift) och specialparametrar inlagda. Narmare information erhalles pa forfragan.
01-MODE =0,1,4 -> Nivd =1 Idrifttagning

01-MODE =2 -> Nivd =2 Special- och styrfunkt.
01-MODE =3 -> Nivd =3 SIO-drift 6ver snittstalle

6.1 Borvardesvdljare

04-FSSEL {} o
—| |2
2=
10(0
k&i 0 _ FE2 o (0)
01(0
D = 1 FF3 e (0)
11(0
‘@ﬁ 2 — FF4 4 11O
00 (1
et e
: o
T — -
20.100% | g 01(1)
T — 7 -
0...100% 6 | 11(1)
E 7 67-FST gg;mﬁ 94-MAXF
= 22-FMAXT, 00(0) |\ /
T —| 1 — =
8 21-FMIN{ —OHz
RS485 28-FMIN2
FF2 9 — 67-FST
FF3 10 E
FF4 L
FF5 12
13
FFé Blockschema 6ver borvardesingangar
FMIN 14
FMAX |12
FF7 16 —
® Q, 17...22
8 23 —
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04-FSSEL Frekvensbérvardeviljare
Har valjer man den typ av bérvérde (analogt, frekvens eller PWM-
signal) eller varifran det kommer (KevyPab, SIO...)

04-FSSEL [Funktion
0 B rv rde via intern potentiometer P1 (Sid2-1)
1 FSIN dire_kt aktiv som pulsing ng, Ramper och
filterfunktion avst ngda*
2 Analoging ng med kabelbrotts kerhet aktiv
3 FSIN aktiv som frekvensing ng 0 till 1 kHz
4 FSIN aktiv som frekvensing ng 0 till 10 kHz
5 FSIN aktiv som PWM-ing ng 20 till 100%
6 FSIN aktiv som PWM-ing ng O till 100%
7 FSIN ej aktiv, b rv rde via KP100 (CTRL-Meny)
8 B rv rde via snittst lle
9till16 |B rv rdeinmatning, se kapitel 6
17 till 22 B rv rde ka_l/minska via S_1 IND/S2IND
(Motorpotentiometer-funktion)
23 Inverterad Analoging ng. Ex: 10V =>FMIN, 0V =>FMAX
04-FSSEL =0

Ingangen FSIN ar aktiv som analogingdng. Anpassning till
0(2)...10V eller 0(4)...20mA gdrs via jumperlisten X11.

04-FSSEL =1

Ingadngen FSIN &r aktiv som direkt frekvensingang. Utan fordréj-
ning resulterar den inmatad frekvenssignalen i statorfrekvens.
Detta betyder att accelerations- och retardationsramper samt
frekvensomrade (FMIN/FMAX) méaste bestdmmas externt.

Observera: Med denna funktion &r alla styrningens
skyddande begréansningar bortkopplade. Inmatning
av felaktig signal kan medféra dverbelastning eller till
och med haveri.

04-FSSEL =2
Ingangen FSIN &r kabelbrottsdker dd man anvander potentiome-
ter. Vid kabelbrott bromsas och stoppas motorn.

04-FSSEL =3
Ingadngen FSIN arbetar som frekvensingang.

FMIN = OHz FMAX = 1kHz

04-FSSEL =4
Ingadngen FSIN arbetar som frekvensingang.
FMIN = OHz FMAX = 10kHz

04-FSSEL =5
Ingang FSIN arbetar som styringang fér pulsbreddsmodulerad
signal.

FMIN = 20% PWM FMAX = 100% PWM enligt fig.

04-FSSEL =6
Ingang FSIN arbetar som styringang fér pulsbreddsmodulerad
signal.

FMIN = 0% PWM FMAX = 100% PWM enligt fig.

UNVA F = (Fmax * K)+Fuin

10

tp i
_p
0= ‘ -
t

FMAX -> k=1
FMIN -> k=0 (04-FSSEL = 6)
FMIN - k=02 (04-FSSEL =5)
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04-FSSEL =7

Ingang FSIN ej aktiv. 04-FSSEL = 7 stélls in automatiskt nar
motorpotentiometerfunktionen i CTRL-Meny pa KEYPAD aktive-
ras. Atergang till 04-FSSEL =0 sker automatiskt nar man lamnar
namnda funktion.

04-FSSEL =8
Ingang FSIN och KEYPAD-ingang ar ej aktiva. Bérvarde kan bara
matas in via snittstélle.

04-FSSEL =9
Borvardet stalls pa vardet fran 20-FF2-1 eller 27-FF2-2 (beakta
datasatsvéljaren 31-KSEL). Ingang FSIN ej aktiv.

04-FSSEL = 10
Borvardet stélls pa vardet fran 23-FF3. Ingang FSIN ej aktiv.

04-FSSEL = 11
Borvardet stélls pa vardet fran 24-FF4. Ingang FSIN ej aktiv.

04-FSSEL = 12
Borvardet stélls pa vardet fran 25-FF5. Ingang FSIN ej aktiv.

04-FSSEL = 13
Borvardet stélls pa vardet fran 26-FF6. Ingadng FSIN ej aktiv.

04-FSSEL = 14
Borvardet stalls pa vardet fran 21-FMIN1 eller 28-FMIN2 (beakta-
datasatsvaljaren 31-KSEL). Ingang FSIN ej aktiv.

04-FSSEL = 15
Borvardet stalls pa vardet fran 22-FMAX1 eller 29-FMAX2 (beakta
datasatsvéljaren 31-KSEL). Ingang FSIN ej aktiv.

04-FSSEL = 16
Ej anvand
04-FSSEL =17

Ingang FSIN aktiv (basboérvarde). Borvardet kan kontinuerligt
O6kas med S1IND och kontinuerligt sénkas med S2IND (Borvér-
desoffset med motorpotentiometerfunktion).

04-FSSEL =18

Har liknande funktion som 04-FSSEL = 17 med undantag fran
foéljande: Om bade S1IND och S2IND paverkas samtidigt kommer
borvardet att aterga till basvardet (bérvardesoffset = 0).

04-FSSEL =19

Har liknande funktion som 04-FSSEL = 18 med undantag fran
féljande: Efter natspanningsavbrott aterkommer det inmatade
basborvardet som man sedan ater kan &ndras eller aterstéllas
med S1IND och S2IND.

04-FSSEL =20
Har samma funktion som 04-FSSEL = 18 och 19.

04-FSSEL =21
Har liknande funktion som 04-FSSEL = 18 med undantag fran
féljande: Borvardet atergar till basboérvardet (bérvardesoffset = 0)
nar omriktaren stoppas.

04-FSSEL =22
Har samma funktion som 04-FSSEL = 18 och 21.

04-FSSEL =23
Ingangen FSIN arbetar som inverterad styringang for pulsbredds-
modulerad signal.

FMIN = 100% PWM FMAX = 20% PWM
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6.2 Arvdarden

09-BARG Stapeldiagram [Decimal]
Féljande visas i stapeldiagrammet.

09-BARG | Funktion Beteckning
STAT Framstéllning som bit-monster se bild 1
12-F Utfrekvens som analogstapel <F>
13-V Utspénning som analogstapel <V > Leveransinst.
14-IS Fasstrom som analogstapel <I>
15-IW Aktiv strom als som analogstapel <I>
SIN Framstélining som bit-mdénster se bild 2
g O — g o —
[ vaL ] [vac
A7 AL 7027
[ [ I ke
‘ID‘ID‘ID‘IDDD 01 Ji J) (NN
ABCD EFGH
Bild1 Bild2

E -> S20UT aktiv
F -> S1OUT aktiv
G -> S2IND aktiv
H -> S1IND aktiv

A -> Generatorisk strém

B -> Uppnadd stromgrans Is>110%IN
C -> 12-F > 25-FF5

D -> Uppnatt boérvarde

10-G Normerad frekvens
Visar aktuell utfrekvens 12-F multiplicerad med faktorn i 86-KG.
Kommatecken och fysikalisk enhet visas ej. Leveransinstalining = 0

[(10-G) = (12-F) * (86-KG)

12-F Utfrekvens [Hz]
Visar aktuell utfrekvens. Efter felavstédngning laggs det varde
som fanns omedelbart fére avstangning i minne (Hold-funktion).

13-V Utspénning [V]

Visar aktuell utspénning. Utspanningen halls konstant, obero-
ende av natspanningsvariationer, sa lange utstyrningsreserv
finns i mellanledsspénningen. Efter felavstdngning laggs det
vérde som fanns omedelbart fére avstangning i minne (Hold-
funktion).

14-IS Fasstrém [A]

Visar aktuell skenbar fasstrom. Efter felavstédngning laggs det
vérde som fanns omedelbart fére avstdngning i minne (Hold-
funktion).

15-1IW Aktiv stréom [A]
Visar aktuell aktiv fasstrém. Efter felavstangning laggs det varde
som fanns omedelbart fére avstdngning i minne (Hold-funktion).

16-PW Aktiv effekt
Visar avgiven effekt till motor.

(16—PW) = /3+(15-IW)#(13 - V/)

17-VZK  Mellanledsspéanning [VDC]

Visar aktuell mellanledsspénning. Efter felavstdngning laggs det
vérde som fanns omedelbart fére avstdngning i minne (Hold-
funktion).

18-TIME Inkopplingstid efter reset [0,1 h]
Visar inkopplingstid efter senaste nétinkoppling.

19-TOP  Drifttimmar [h]
Visar total drifttid. Maximalt kan 60 000 timmar visas. Darefter
sker ingen ytterligare 6kning.

6.3 Frekvenser

20-1FF2-1 Fast frekvens FF2-1 [Hz]
Parameter i datasats 1. Leveransinstalling = 3 Hz
Valjs som bérvarde med S1IND = 1 och S2IND = 0.

21-FMIN1 Min frekvens med analogt bérvarde [Hz]
Parameter i datasats 1. (Leveransinstélining = 0 Hz)
Utfrekvensen ar FMIN nar bérvardet FSIN = 0(2)V eller 0(4)mA.

22-FMAX1 Max frekvens med analog insignal [Hz]
Parameter i Datasats 1. (Leveransinstéllning = 50 Hz). Utfrek-
vensen ar begransad till FMAX vid maximalt bérvarde FSIN =
10V eller 20mA. Kan i utférande OP5 véljas som bérvarde med
S1IND=1,S2IND=1 och S3IND=1 (ytterligare ingang pa options-
kortet).

23-FF3 Fast frekvens FF3 [HZz]
Borvarde som véljs med S1IND = 0 och S2IND = 1.

24-FF4 Fast frekvens FF4 [Hz]
Borvarde som véljs med S1IND = 1 och S2IND = 1.

25-FF5 Fast frekvens FF5 [Hz]

Troskelvarde for programmerbara utgangarna S10UT, S20UT
och S30UT. (Se ocksa 62-SOUT1, 63-SOUT2, 64-S30UT). Kan
i utférande OP5 valjas som borvarde med S1IND=0, S2IND=0
och S2IND=1 (ytterligare ingang pa optionskortet).

26-FF6 Fast frekvens FF6 [Hz]

Troskelvarde for datasatsomkoppling med 31-KSEL = 1.Kan i
utférande OP5 vélas som bérvarde med S1IND=1, S2IND=0 och
S2IND=1 (ytterligare ingdng pa optionskortet).

27-FF2-2 Fast frekvens FF2-2 [Hz]
Parameter i datasats 2. (Leveransinstéllning = 5 Hz)
Valjs som bérvarde med S1IND =1 och S2IND = 0.

28-FMIN2 Min frekvens med analogt borvarde [Hz]
Parameter i datasats 2 (se ocksa 21-FMIN1).

29-FMAX2 Max frekvens med analogt bérvérde [Hz]
Parameter i datasats 2. (se ocksa 22-FMAX1).

30-FF7 Fast frekvens FF7 [Hz]
Kan véljas som bérvéarde med 04-FSEL = 16. Kan i utférande
OP5 vélas som borvarde med S1IND=0, S2IND=1 och S2IND=1
(ytterligare ingang pa optionskortet).
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6.4 Ramper

31-KSEL Datasatsviljare
31-KSEL datasatsvaljare bestdmmer hur val av datasats skall géras.
Féljande styrmdjligheter finns med datasatsval:

31-KSEL | Funktion Anvéandningsexempel

0 Datasatsomkoppling ej aktiv, Standard, Leveransinstéllning
alltid datasats 1

1 Omkoppling till datasats 2 Start med tung last
nar 12-F > FF6

2 Omkoppling av datasats med Drift dar man vaxlar mellan 2 mo-
S1IND och S2IND torer drivna av en omriktare

3 Omkoppling till datasats 2 Drift med riktningsberoende last
vid vénstervarv (STL aktiv)

2 datasatser med féljande parametrar kan viljas:

Parameter Datasats 1 Datasats 2
Minimifrekvens 21-FMIN1 28-FMIN2
Maximifrekvens 22-FMAX1 29-FMAX2
Fast frekvens 2 20-FF2-1 27-FF2-2
Accelerationsramp 32-RACCH1 34-RACC2
Retardationsramp 33-RDECH1 35-RDEC2
Statisk boost 42-VB1 45-VB2
Mérkspénning 44-VN1 47-VN2
Markfrekvens 43-FN1 46-FN2

32-RACC1 Accelerationsramp [Hz/s]
Parameter i datasats 1.

33-RDEC1 Retardationsramp [Hz/s]
Parameter i datasats 1.

34-RACC2 Accelerationsramp [Hz/s]
Parameter i datasats 2.

35-RDEC2 Retardationsramp [Hz/s]

Parameter i datasats 2.

Rampinstélining utan datasatsomkoppling (31-KSEL=1)
f

0+

-
t

Rampinstélining med datasatsomkoppling (31-KSEL=1,2 eller 3)

-
t

36-RSTOP Stoppramp [Hz/s]

Med aktiv RSTOP-funktion (36-RSTOP > 0) och riktningsingdng STR eller
STL brutits (bada kontakterna 6ppna), retarderar motorn med den branthet
som stéllts in med 36-RSTOP. Med 38-THTDC > 0 far man sedan hallmoment.
Med 36-RSTOP = 0 I6per motorn ut obromsad da STR och STL brutits.
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6.5 Motorspdnning

38-THTDC Hallmoment - Avstiangningstid [s]

Likstréms hallmomentet aktiveras nar F < 0,5Hz. Det spelar ingen
roll om bromsning sker med 33-RDEC1 eller 36-RSTOP. Hallti-
den kan stéllas upp till 120s.

39-VHTDC Likspanningsniva for hallmoment [%]
Liksp&nningen for hallmomentet stélls in med 39-VHTDC i % av
apparatméarkspénningen.

41-V/IFC  Karakteristikavéljare [Decimal]
41-V/FC =1 -> Linjar spanning/frekvens karakteristika

=4 -> Kvadratisk spanning/frekvens karakteristika
Se &ven diagram

42-VB1 Startspénning (Statisk boost) [%]

Parameter i datasats 1. H6jning av spé&nningen vid frekvensen 0
Hz. Momentet 6kar i nedre delen av frekvensomradet.

Se &ven diagram.

43-FN1 Markfrekvens

Parameter i datasats 1. Den frekvens dar omriktaren nar mark-
spanning( installning med 44VN1).

Se &ven diagram.

44-VN1 Maérkspénning [V]

Parameter i datasats 1. Férinstélining av den spé&nning som
motorn skall ha vid mérkfrekvens 44-FN1.

Se &ven diagram.

45-VB2 Startspénning (Statisk boost) [%]
Parameter i datasats 2. Se 42-VB1.
Se aven diagram.

46-FN2 Markfrekvens [Hz]
Parameter i datasats 2. Se 43-FN1.
Se &ven diagram.

47-VN2 Maérkspénning [V]
Parameter i datasats 2. Se 44-VN1.
Se &ven diagram.

U/UN
1

41-V/FC =1

ny

FN

41-V/IFC =4

ny

6.6 Specialfunktioner

48-IXR Automatisk lastreglering Till/Fran (ALR)

48-IXR= 0 -> [*R-Kompensation inaktiv

1 -> I*R-Kompensation aktiv med datasats 1 och 2
2 -> [*R-Kompensation aktiv endast med datasats 1
3 -> [I*R-Kompensation aktiv endast med datasats 2

Forutsattning for aktivering av ALR:
Motordata (markskylt) 50-IN, 51-COS och 52-NN ar inmatade.

Malet med ALR ar att paverka vridmomentet och f& mindre upp-
varmning av motorlindningarna. Detta uppnds genom att last-
karakteristikan &ndras med motordata med ett belopp AU som
ar en funktion av aktiva strommen. Se bild A.

AU = (IW —IN*COS) *KIXR |

IW  =15-IW (Aktiv strém)
IN = 50-IN (Motormarkstrém)
COS =51-COS (cos@ motor)

KIXR = 53-KIXR (Korrektionsfaktor)

IxR-Kompensationen bdrjar verka vid frekvensen VB+FN. Den
Okas linjart: fran 0 % vid frekvensen VB=*FN, till 100 % vid frek-
vensen 2:xVB=#FN. Daréver &r verkan 100%.

Se bild B.

Bild A

U/UN A
AU
1 P

A

VB_|

-y

T
VB+FN FN

A -> |W = Markstrdom (Mérklast)
B -> IW =0 (Tomgang)
C -> Okompenserat forlopp

Bild B

I'R A SK

100%

50%

0

] T T T -
EN 1‘0 20 30 40 50 F/Hz
2+VB+FN FN

A -> Andel I+R-Kompensation
B -> Andel efterslapningskomp.(SK)

T
VB
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49-SC Efterslapningskompensering Till/Fran (SK)
49-SC = 0 -> Efterslapningskompensering ej aktiv.
=1 -> Efterslapningskompensering aktiv i datasats 1 och 2
= 2 -> Efterslépningskompensering endast aktiv i datasats 1

Forutsattning for aktivering av (EK):
Motordata (mérkskylt) 50-IN, 51-COS och 52-NN &ar inmatade.

Malet med eftersldpningskompensering ar att halla varvtalet
oberoende av lasten. Upp till markfrekvensen (fran 0 till FN) far
frekvensen (12-F) tillskottet Af, som &r proportionellt mot den
aktiva strommen (15-1W).

| faltfdrsvagningsomradet adderas ytterligare F/FN. Korrigeringen
visas inte nar man laser ut frekvensen (12-F)
Efterslapningskompenseringen bérjar inverka vid frekvensen
VB*FN. Okningen é&r linjar fran 0% vid frekvensen VB*FN, till
100% vid frekvensen 2VB*FN. Déardver inverkar den till 100%.
Se sid 6-10 bild bild B.

Frekvens®kningen begransas endast av 94-FMAXA.
Frekvenskorrigeringen kan uttryckas med féljande formler:

| grundomrédet

IW = 15-IW (Aktiv strdm)

KSC * W Iy, = Omriktarens méarkstrom
F=————%FN |FN =43-FN1 (Méarkfrekvens)
INU KSC = 54-KSC (Korrektionsfaktor)
F = 12-F (Frekvens, arvarde)

| faltférsvagningsomradet

KSC+IW F
F=—=x—=FN
INU FN

50-IN Motorns markstrom [A]
Markstréommen anges pa motorns markplat.
Anvéands for I"R- och efterslapningskompensering.

51-COS  Cos ¢ vid mérklast [%]
Cos ¢ anges pa motorns markplat (matas in i %).
Anvéands for I"R- och efterslapningskompensering.

52-NN Markvarvtal [1/min]
Markvarvtalet anges pa motorns méarkplat.
Anvéands for I"R- och efterslapningskompensering.

53-KIXR Automatisk lastreglering, Korrektionsfaktor
Korrektionsfaktorn KIXR motsvarar uppmatt statormotstand
mellan tvd motorlindningar.

Korrektionsfaktorn kan antingen matas in fér hand eller automa-
tiskt efter matning med omriktaren.

Matningen startar nar 48-1XR = 1 och 53-KIXR = 0. Omriktaren
matar da (under ca 2s) 1/16 av natspanningen eller maximalt
den inmatade markstrémmen (50-IN) till motorn. Uppmatt varde
laggs automatiskt in under 53-KIXR.

Observera:
Motoraxeln kan rotera ldangsamt under métningen.

54-KSC Eftersldapningskompensering, Korrektionsfaktor [%)]
Korrigeringsfaktor 54-KSC é&r, lika med motorns efterslapning,
normerad till mérkstrommen.

Ng, = Synkront varvtal
RSN T n, = 52-NN (Motorns
KSC_{ n y .Cos]'mo[%] maérkvarvtal)
s - I = Omriktarmarkstrom

I = 50-IN (Motormérk-
strom)
COS = 51-COS (cos o)

Korrektionsfaktorn kan antingen matas in fér hand eller berak-
nas av omriktaren.

Berakningen startar nér 49-SC = 1 och 54-KSC = 0. Synkrona
varvtalet i berdkningen tas frdn markfrekvensen 43-FN1. Berak-
nat varde matas automatiskt in som 54-KSC.
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55-ISEL  Strémregleringsvaljare [Decimal]
55-ISEL bestdmmer typ av reglering for stromgransreglering.
Den reglerade storheten ar fasstrommen 14-1S.

55-ISEL | Funktion

0 Strémgransvardereglering inaktiv

1 Accelerations- och retardationsramp strémstyrd, rampningen
véander vid | > 125% ILIM

2 Accelerations- och retardationsramp strémstyrd,

rampstopp vid | > 125% ILIM

3 Stréminpréagling*

4 Som 1, men med stréminpragling*
5 Som 2, men med stréminpragling*

Stromstyrd Acceleration (55-ISEL = 1)

Efter start accelererar motorn med rampen 32-RACC1. Accele-
rationen blir lAngsammare nar man nar strémgransen 75% av
56-ILIM. Motorns acceleration upphdér om fasstrommen 14-1S
stiger ytterligare och &éverskrider 100% av 56-ILIM. Overskrids
125% av 56-ILIM, kommer den via FSIN inmatade stator-
frekvensen att sénkas till minsta sankfrekvensen 57-FILIM med
rampen 58-RILIM. Motorn accelererar ater med rampen 32-
RACCH1 nar strdmmen minskar under 100% av 56-ILIM.
Forloppet vid bromsning ar likartat. Frekvensen kan da oka till
94-MAXF.

Dynamiskt avstdngningsskydd (55-ISEL = 1)

Ovan beskrivna reglering fungerar &ven under normal drift (dvs
aven efter acceleration). Vid stigande last sanks frekvensen sa
mycket som behdvs fér att strdmgransen inte skall stiga dver
installt varde. Detta férhindrar avstdngning av motorn.

Stromstyrd acceleration (55-ISEL = 2)

Funktion som ovan med féljande undantag:

Rampen 32-RACC1 stoppas nar man Overskrider 125% av 56-
ILIM. Frekvensen séanks inte.

Diagram fér strdomstyrd acceleration.

12-F  56-ILIM

FSIN 12-F

125%) AN

Y

100% \

78%,......

14-I1S

FILIM

_ RACC RACC t

RILIM

56-ILIM Stromgransvérde [A]
Se 55-ISEL samt diagram.

57-FILIM Frekvenssénkning vid strémstyrning [Hz]
Se 55-ISEL samt diagram.

58-RILIM Ramp for stromstyrning [Hz/s]

Se 55-ISEL samt diagram. Som tumregel galler att man lagger
in

4 x vardet fran 32-RACC1.

59-ITRIP I*t-6vervakning (motor). Utlésningsstrém [A]
Med 59-ITRIP stéller man in I*t-6vervakningens utlésningsstrém.
I*t-6vervakningen medfdér avstdngning efter en bestamd
utlésningstid (se diagrammet nedan. Felmeddelande E-OLM.

Motorskydd:

Installning av I*t-utlésningsstrém maste motsvara motorns mérk-
strdm. Harmed skyddas &ven motorer med lagre méarkstrom &n
omriktarens.

Omriktaren har I*t-Overvakning (fér styrningen) som ar obero-
ende av installningen 59-ITRIP. Med installningen 59-ITRIP =
styrningens markstrém, far man larmmeddelandet E-OLI.

Leveransinstéllning:
59-TRIP =1, Omriktarens mérkstrom(100%)

Diagram:
Graf A = VF1445L, Graf B = alla andra omriktartyper
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6.7 Signalutgéngar

61-SOUTA Analog utgang

SOUTA | Bendamning Funktion/Normering

0/2/7/ ' . _
8/10/11 Ingen funktion Utgang SOUTA =0
1 Frekvensutgang SOUTA=0...10V => FMIN..FMAX proporionellt

mot utfrekvensen FOUTF

Pulssignal med | 6 ganger utfrekvensen (5,1...260Hz)
3 férhallandet 1:1 | vid 12-F < 5Hz SOUTA = 32Hz
vid 12-F > 260Hz SOUTA =1560Hz

SOUTA=0...10V =>prop mot motorstrém

4 Fasstrom normerad till 100% av apparatstrom.
5 AKtiv strom SOUTA=0.._.10V =>prop mot akti\./. motorstrém
normerad till 100% av apparatstréom.
6 Aktiv effekt SOUTA:O.._.10V =>prop mot aktiy effekt
normerad till 100% av apparatmarkeffekt
9 - SOUTA som 61-SOUTA=1, SOUTF som 61-SOUTA=3
12 - SOUTA som 61-SOUTA=4, SOUTF som 61-SOUTA=3
13 - SOUTA som 61-SOUTA=5, SOUTF som 61-SOUTA=3
14 - SOUTA som 61-SOUTA=6, SOUTF som 61-SOUTA=3

62-S10UT Programmerbar styrutgang S1OUT [Decimal]
63-S20UT Programmerbar styrutgang S20UT [Decimal]
64-S30UT Programmerbar styrutgang S3OUT [Decimal]

6_-S_OUT | Funktion
0,9 Ingen funktion, utgangarna S-OUT =0

1 aktiv, nar omriktaren &r natansluten och utan fel

aktiv, nar motorn ar igang

aktiv, nar vanstervarv > 0 eller DC stillestansmoment aktivt
aktiv, nar hégervarv > 0 eller DC stillestansmoment aktivt
aktiv, nar utfrekvensen 12-F = 0 Hz

aktiv, nér bérvarde uppnatts

aktiv, nar utfrekvensen 12-F > 25-FF5

aktiv, nar fasstrdommen 14-IS > 110% 59-TRIP,
Overskriden strémgrans

10 aktiv, avstédngning pa grund av fel

W N O O~ wWwN

Leveransinstéllning (WE):62-S10UT ->1, 63-S20UT -> 7, 63-S20UT -> 7
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6.8 Programfunktioner

67-FST Filtertidkonstant [Decimal]

Bestdmmer filtertidkonstanten fér analog bérvardesinstélining
FSIN (se aven 04-FSSEL). Samma tidfunktion som PT1 (lag-
pass).

67-FST Funktion
0 0ms

1 8,2 ms

2 WE 24,6 ms
3 57,4 ms
4 123 ms

69-KOUTA Faktor fér analogutgang 61-SOUTA [Decimal]
Med denna parameter normerar man analogutgangen SOUTA.
Analoga utspanningen fas som produkten av programmeringen
i 61-SOUTA och faktorn 69-KOUTA. Utspanningen ar begran-
sad till 10V.

Med PWM-utsignal blir pulsbreddférhallandet i enlighet med pro-
dukten av programmeringen i 61-SOUTA och faktorn 69-KOUTA,
begransad till 100%.

71-PROG Specialprogram [Decimal]
Man kan aktivera specialprogram med 71-PROG. Fér narvarande
finns féljande tillgangliga:

71-PROG | Funktion
0 Inget specialprogram aktivt
1 Aterstalining till leveransinstallningar (Europa)
(med installining 71-PROG=0)
2 Andrad tolkning av styringangar

STR= 0->Hogervary, STL=1->START
STR = 1 ->Vanstervary, STL =0 -> STOPP

3 Andrad tolkning av styringangar
STR, S1IND, S2IND samt rampfaktor
4 Aterstalining till leveransinstaliningar (USA)

(med installning 71-PROG=0)

72-STRT Startoptioner [Decimal]

72-STRT
0 Ingen startoption aktiv, Leveransinstélining

Autostart efter natanslutning med STL eller STR byglade
Synkronisering mot roterande motor

Autostart och synkronisering

Riktningsspérr: Vanstervarv spérrat

Riktningsspérr och Autostart

Riktningsspérr och synkronisering

Autostart, Synkronisering, Riktningssparr

Funktion

NOo o~ O =

Autostart 72-STRT =1

Med startfunktion STR eller STL byglad och bérvarde FSIN >
0,5Hz, startar omriktaren automatiskt nar den far matnings-
spanning (&ven efter natavbrott).

Synkronisering 72-START = 2

Efter start genomfér omriktaren férst en sékning for att finna
den frekvens som motsvarar ratt varvtal fér den roterande mo-
torn. Sékningen bérjar vid max frekvensen 22-FMAX1 vilket be-
tyder att frekvensomriktaren arbetar éversynkront. Darmed far
man positiv aktiv strom. Frekvensen sanks tills aktiva strommen
blir negativ och omriktaren arbetar undersynkront. Omriktaren
synkroniserar sig saledes med statorfrekvenen.

Riktningsspéarr 72-START =4

Med denna startoption sparras rotation i vanstervarv. Detta be-
tyder att vanstervarv inte kan aktiveras av ingangen STL eller
med CTRL-meny.

SIGBI System AB

74-PWM  Modulationsfrekvens [Decimal]

Med 74-PWM valjer man slutstegets switchfrekvens. Omrikta-
rens utstrém master reduceras vid switchfrekvenser >leverans-
installning.

74-PWM Switchfrekvens Fasstrom 100%  Styrning
2o 7,8 kHz 6,2 A VF1207L
3 15,6 kHz 6,2 A
2o 7,8 kHz 95A VF1209L
3 15,6 kHz 8,5 A
2* 7,8 kHz 38A VF1404L
3 15,6 kHz =1 38A
2* 7,8 kHz % 56 A VF1406L
3 15,6 kHz = 5,6 A
2o 7,8 kHz 5 72A VF1408L
3 15,6 kHz £ 72A
2* 7,8 kHz S 8,9 A VF1410L
3 15,6 kHz 3 72 A
2 7,8 kHz 8 125A VF1414L
3 15,6 kHz > 72 A
2o 7,8 kHz 3 16,5 A VF1418L
3 15,6 kHz 3 11,3A
1* 3,9 kHz S 23,0 A VF1424L
2 7,8 kHz S 23,0 A
3 15,6 kHz ° 15,6 A
1* 3,9 kHz fg 30,0 A VF1432L
2 7,8 kHz - 254 A
3 15,6 kHz — 15,4 A
0* 1,9 kHz 435 A VF1445L
1 3,9 kHz 33,5 A

*Leveransinstéllning

86-KG Normeringsfaktor for 10-G
Faktorn for visning av parameter 10-G erhélles enlig formel:

(10-G) = (12-F) * (86-KG)

87-DISP  Varaktig visning [Decimal]
87-DISP bestdmmer parameter for varaktig visning.
Alla parametrar i meny "VAL" kan véljas.

88-PSW1 Passerkod 1 [Decimal]
Bestdmmer passerkod for instéllningar i <PARA>Meny.

89-PSW2 Passerkod 2 [Decimal]
Med 89-PSW2 bestdmmer passerkod fér styrning via
KeyPab<CTRL>Meny

91-TYPE Omriktartyp [Decimal]
91-TYPE visar vilken typ av slutsteg man har. Alla parameter-
grénser och leveransinstéliningar av spénningar och strémmar
ar beroende av denna t. ex.:

VF1209L - 44-VN1 = 220 V leveransinstélining

VF1406L - 44-VN1 = 380 V leveransinstélining

92-REV Mjukvaraversion [Decimal]
Anger den inmatade mjukvaraversionen

94-FMAXA Absolut max frekvens [Hz]
94-FMAXA ar omriktarens maximala utfrekvens. Parametern an-
vands nar frekvensbérvarde bildas, strémgréansreglering,
efterslapningskompensering och synkronisering. Instélining O
betyder att begransningen &r avstangd.
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95-ERR1 Fel 1 [Decimal-0,1s]
95-ERR1 innehéller de senaste felindikeringarna.
Visning: Felnummer - Tid efter reset (max1,5h)

Médjliga felindikeringar:
Nr Férkortning Betydelse

1-1.5 E-CPU Fel i processordel

2-1.5 E-OFF Undersp (skrivs ej in i 95-ERR1 — 98-ERR4)
3-1.5 E-OC Overstrom/kortsl, jordfel efter natanslutning.
4-15 E-OV Overspénning

5-1.5 E-OLM I*t i motor

6-1.5 E-OLI It i frekvensomriktare

7-1.5 E-EXT Overtemperatur i motor

8-1.5 E-OTI Overtemperatur i frekvensomriktare

9-1.5 E-EEP Fel i EEPROM

Aterstalining kan géras med att hélla Start/Enter intryckt under minst
3 sekunder.
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