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Dessa instruktioner har utformats med omsorg. Men, PETER electronic GmbH & Co. KG tar inte ansvar
for skador uppkomna genom misstag som kan harledas till denna manual. Tekniska andringar som syftar
till att forbattra produkten kan inforas utan forvarning.

Observera: Forklarar hur installningar kan ge basta prestanda.

Varning: Las noggrant och folj till punkt och pricka!

Varningsmeddelanden visas for att skydda person och egendom samt att forhindra
enheten fran att destruktion.

Fara for liv genom Elchock!

Se till att enheten ar franskild fran matningen och skyddad mot oavsiktlig beroring.

1. Sakerhet

Enheten som beskrivs, ar elektrisk utrustning for industriella tillampningar. Ta inte bort
kapor under drift. De doljer stromforande delar med hog spanning.

Det kan medfora risk for livshotande skador. Justeringar far bara utforas av behorig
personal som foljer sdkerhetsforeskrifterna. Montage far bara utforas med urladdad utrustning.

Se till att alla delar ar korrekt skyddsjordade. Las igenom dessa instruktioner noggrant, innan enheten
tas i bruk.

Anvandaren maste dessutom forsékra att montage och anslutningar till alla komponenter uppfyller
samtliga lokala regelverk.

Tyska férhallanden:

The VDE-regulations VDE 0100, VDE 0110 (EN 60664), VDE 0160 (EN 50178) , VDE 0113 (EN
60204, EN 61310),VDE 0660 (EN 50274) plus the appropriate regulations of the TUV (Technical
Control Association) and the trade associations apply in Germany.

Om problem uppstdr, méste anvandaren forsatta systemet i sdkert lage fore atgard. Detta galler
enheten, och styrkretsen med tillhérande utrustning osv.

Obs! Aven om motorn inte roterar, &r motorn inte galvaniskt franskild.
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2. Declaration of Conformity

I industriellt facksprak, kallas styrsystem sasom VersiStart II, for "enheter". Men i juridisk mening ar de
"komponenter". Nar dessa komponenter monterats i en konstruktion, ar det mojligt att bestamma deras
funktion.

For att driftsitta enheter som dessa pa ett korrekt sitt, behovs matning enligt DIN EN 50160
(IEC38).

Anvandaren bar ansvaret for att alla gallande bestammelser uppfylls. Driftsattning ar strikt féorbjuden sa
lange den slutliga maskinen inte uppfyller 2006/42/EC (Maskindirektivet) och 2006/95/EC
(Lagspanningsdirektivet).

3. Beskrivning

Denna typ av mjukstartare, som VersiStart II tillhor, styr motorspanningen pa tva faser (1L1/5L3), med
hjalp av faskontroll och krafthalvledare. Start sker fran en justerbar fasvinkel. Fasvinkeln reduceras
sedan kontinuerligt. Motorspanningen okar, under upprampningstiden, enligt upprampningsfunktionen
till maxvardet ar uppnéatt. Nar accelerationstiden 16pt ut, forbikopplas halvledarna med de interna
relaerna, och motorn matas direkt.

Sedan start/stopp-signalen brutits, okar fasvinkeln kontinuerligt enligt installd rampfunktion. Det gor att
motorspanningen minskar.

Motorns varvtal retarderas pa ett mjukt satt under retardationstiden.

Accelerationstid, startspanning och retardationstid kan justeras med separata potentiometrar.
Acceleration och retardation styrs genom att 6ppna eller sluta X1/X2.

Boostfunktionen aktiveras genom att bygla samman plintarna X1 och X3. P4 sa satt, startar rampen med
en okad motorspanning under 0,5s.

Natdelen matar styrelektroniken. Extern natdel (24V / min.150mA DC), kan fas pa férfragan.
Enheterna ar lampliga for Y- eller D-kopplade trefasmotorer.

v3-anslutning ar ocksd méjlig. For v3-anslutningar ar det nédvandigt att anvanda huvudkontaktor K1,
eftersom en av motorlindningarna ar kopplad direkt till tva faser.

4. Anvandningsomraden

Enheterna i VersiStart II-serien ar elektrisk utrustning for industriella installationer. De ar utvecklade
for att minska startmoment och startstrommar savéal som overbelastning i system, drivna av trefas
induktionsmotorer.

Typiska applikationer:
e dorrar och portar
* pumpar, ventilation, flaktar
e transportband
+ forpackningsmaskiner
» transportsystem, produktionslinjer

« maskinkonstruktioner
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5. Forsakran om overensstammelse

PETER =~

electronic

EC Declaration of Conformity q3

The manufacturer / company placing the product on the market
(authorized representatives of the manufacturer / companies placing the product on the market
that are established within the Community)

Name / Address: Peter Electronic GmbH & Co.KG
Bruckacker 9
92348 Berg

hereby declares that the following product (device, component, unit) in the version as supplied

Product designation: Soft starters

Series / type designation: VS Il 230...480-3,5...16; T; I; B
Article number: 257...

Year of manufacture: 2013

complies with the provisions of the following EC-directives:

2004/108/EC Electromagnetic compatibility
2006/95/EC Electrical equipment designed for use within certain voltage limits
2011/65/EC The restriction of the use of certain hazardous substances in

electrical and electronic equipment

The following harmonized standards have been applied:

EN 60947-1:2007+A1:2012 Low-voltage switchgear and controlgear General rules

EN 60947-4-2:2012 Low-voltage switchgear and controlgear
Contactors and motor-starters - AC semiconductor motor
controllers and starters

This EC Declaration of Conformity is no longer valid, if the product is modified or changed
without our agreement.
This declaration is issued under the sole responsibility of the signatory.

-

Berg, 26.11.2013 Dr. Thomas Stiller, Managing director

(place, date) (signatory and function of the signatory) (signature)
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6. Blockschema

11 3L2 513
A A A A AY A +24V|
| | ?Xl Control supply U:
. | L X4 at option "B
Sulpply
voltage
o— g
: tacc  tdec 2‘/,% O X2 Start
Electronics f f
Trigger
pulse K—  Ramp K )‘/,% —0 X3 Boost
jenerator control
[ 4
X5
Llﬁl_l —L m ! _(l) RA1 Forblkopplmg
Control Ustart - X6 optional
- j for
Bypass
Current |I| | X7
I Hetection \ _(!) RA2 Fel
i | optional
J‘ Sondard X8
at VSII...16
2T1
6.1 Konfigurationer
Typ VSII...-3,5...12 VSII...- 16
Standard OptionT Option I OptionM | Standard Option I OptionM
Signalrela
Driftstatus - X X X X X X
Fel - X X X X X X
Ingang
Boost X - - X X - X
Motortermistor - X X - - X -
Stromkontroll - X - X X X
Kylartermistor - X X X X X X
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7. Driftsattning

Enheten driftsatts i tre steg:

1. Montering
2. Anslutning och

3. Parameterinstallningar

Observera!

A Max. tilldten startstrom (“Tekniska data” pa sidan 17).

7.1 Monteringsanvisningar

Fara: Kan orsaka livshotande skador genom elchock!

Foljande villkor maste uppfyllas for att VersiStart II ska ge saker och palitlig drift.

1. Enheterna i VersiStart II-serien méste anvandas i enlighet med
Overspanningskategori III.

2. Se till att storningsgrad 2 eller battre i DIN EN60644-1 / IEC664, uppfylls.
Enheten ska monteras i kapsling (lagst IP54). Tillgodose tillracklig kylning.

4. Enheten far inte smutsas ner av vatten, olja, kolavlagringar, damm osv.

Placera enheten vertikalt, pd en vinkelrat montageplatta, s& att motorplintarna pekar nedat. Enheten
snapps fast pa en 35mm DIN-skena enligt DIN EN 50022. Under enheten far inga varmekallor monteras.
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7.2 Anslutning

Natdel (se kopplingsschema)

Plint 1L1: Fas L1

Plint 3L2: Fas L2

Plint 5L3: Fas L3
Skyddsjord © PE

Plint 2T1: Motorplint U
Plint 4T2: Motorplint V
Plint 6T3: Motorplint W
Styrsystem

1. Standard

I

} + Start/Stopp Boost L

-0~~~ -0 -0 ---0----0-
X3 X4 X5 X6 X7 X8

X1 X2
+_/_| | Fel Férbikoppling
2.0ption T, I, M

I I
I I
+ Start/Stopp RA RA
Kontrollplintar Il _O_____O_____O_____O____J:j_fl 45_21 JI

|_/J L————' Fel bikoppli
" e Forbikoppling

Kontrollplintar

Motor-termistor ** Option "M":
Motorn roterar

* Option "T, I":
Om ingen termistor anvands,
maste X3 och X4 byglas

Inimpedansen pa dessa plintar ar 10kOhm. For tillforlitlig styrning behovs brytare som klarar
kontrollstrommarna (t.ex. AgNi+Au)!

Om plintarna X1 och X2 ar byglade, kommer motorn att accelerera enligt installd tidsramp. Utan
bygling, retarderas motorn enligt installd tidsramp.

Fara: Kan orsaka livshotande skador genom elchock!

Motorn ar inte galvaniskt franskild.

Enheten kan ockséa styras med likspanning.

Om endast mjukstarter behovs, kan VersiStart II ocksa styras med huvudkontaktorn. I sa fall maste
plintarna X1 och X2 byglas.

Att stalla in typ av styrning

Enheterna i VersiStart II-serien kan styras pa tva olika satt.
1. Slutande/brytande kontakt eller transistor mellan plintarna X1 och X2.
2. Likspanning frén 10 till 24VDC mellan plintarna X2 och X4.

Kontrollspanning Us, endast enheter med brett spanningsomrade (option B)

Mellan plintarna X1 (+) och X4 (__) ansluts extern spanningskalla pa 24VDC =10% / 150mA.
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7.3 Parameterinstallningar

Pa frontpanelen finns tre potentiometrar, med vilka foljande installningar kan goras.

Parameter Pot Installningsomrade
Accelerationstid " Justerbar fran 0,5 till 10s
Startspanning Ustart 40...80% av markspanningen
Retardationstid N Justerbar fran 0,25...10s

Fabriksinstallning
Potentiometer " 50% = Mitten
Potentiometer Ustart 0% = Fullt moturs
Potentiometer [N 0% = Fullt moturs
Endast enheter med option "I1”

Parameter Pot Installningsomrade
Stigtid tint 0...100% av stromokningstiden
Strémbegransning Xle 2...5 x enhetens markstrém
Retardationstid [N justerbar fran 0.25...10s

Fabriksinstallning (for enheter med option "1”)

Potentiometer int
Potentiometer Xle
Potentiometer [N

50%
3,5
0%

7.4 Startfrekvens

Enheten, eller krafthalvledarna méaste kunna svalna tillrackligt mellan starterna.

= Mitten
= Fullt moturs

= Fullt moturs

Om startcyklerna kommer for tétt, finns risk for 6verhettning, som kan orsaka att halvledarna gar
sonder. Da tempgivaren sitter pa kylflansen, reagerar den termiska overvakningen langsamt, eftersom
det tar en stund innan varmet tagit sig fran krafthalvledarna till kylaren. Darfér hinner inte
overvakningen med att mata krafthalvledarnas faktiska temperatur.

Avkylning pagar ockséd da enheten éar i drift, och forbikopplad. Med given ramptid och startfrekvens, kan
max startintervall bestammas med hjalp av diagrammen under 12.2. Med detta varde kan minsta kyltid

bestammas.

Varning:
Om startcyklerna kommer for tétt, kan halvledarna ga sonder.
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8. Start och stopp
8.1 Mjukstart

Med VersiStart II, kan olika startmetoder valjas.

Spanningsramp Xle = Off

Strombegransning. xle = 2...5 - Galler endast VS Il 400-16 och enheter med Option "I"

1. Start med spanningsramp:

I detta fallet ar starten tidskontrollerad med en spanningsramp som &r justerbar fran 0,5s till 10s, och
en startspanning Usr, justerbar mellan 40% till 80% av markspanningen.

Gor testkorningar for att hitta optimal installning.

Franga fabriksinstallningarna i f6ljande fall, med dessa preliminéara installningar:

t_" 50%, Usar 0%, t N\_ 0%
t" 50%, Uswr 50%, t \_ 50%
t " 50%, Uswt50%, t \_ 50%

Flaktar, rullbanor, I6pande band, etc.

Centrifuger, skruvmatare, blandare, kompressorer, etc.

Pumpdrifter

Sla till strommen och starta motorn. Observera startforfarandet och justera efter behov. Oavsett, ska
startspanningen Uk stallas sd att motorn startar omedelbart. Samtidigt ska onodigt brum frén motorn,
vid stillestand, undvikas.

Potentiometern "t~ ” ska stéllas s&, att 6nskad accelerationsménster uppnds. Accelerationstiden bor
valjas sa kort som mojligt. Detta for att exponera enhet och motor sa lite som mojligt for
varmeutveckling. Det gor att tiden till forbikoppling minskar, ger god acceleration och halvledarna kyls
snabbare. Det ar speciellt viktigt i fall med stor troghet eller hog startfrekvens. Men motorn maste dnda
né nominellt varvtal innan accelerationstiden 16pt ut och halvledarna forbikopplas.

2. Start med boost-funktionen:

Om en spanning pa 24V ...230VAC/DC
kopplas till plintarna X1 och X3, Uy — e
kommer enheten att ge "mjukstart med 5%
boost". I borjan av rampen far motorn

85% av markspanningen i 500ms. ~
Funktionen okar momentet vid start i e

system som har hoga hallmoment vid
stillestand. Efter en halv sekund
atergar starten till normal ramp.

— .

Ustart

!

t/

Varning:
Om accelerationstiden stalls for kort, kommer forbikopplingen att slutas innan motorn natt
sitt nominella varvtal. Detta kan skada forbikopplingsrelaet.
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3. Start med strombegransning: - Endast VS II 400-16 och enheter med Option "I"

Med instélld strombegransning pa xI. 2...5, kommer motorn att varvas upp till nominellt varde.
Startstrommen stalls in med potentiometern xI.. Ta hansyn till enhetens markstrom. Potentiometern tiy,
staller in stromokningen och pé sé satt andrar drivningskaraktaristik och motoracceleration.

Motorstrommen mats pa den okontrollerade fasen L2/T2, som ju leder den storsta strommen i
tvafaskontrollerade mjukstartare. Den uppmétta strommen i fas L2/T2 styr strommen i de andra faserna.
Strommen dar, kan vara upp till 35% lagre.

Varning:

Om strombegransningen stélls fér 1dg, kommer motorn aldrig né fullt varvtal. Efter en tid, se
diagram "Timeout”, kommer enheten att avbryta startforsoket och rapportera "Fel". Detta
skyddar bade enhet och motor mot 6verbelastning.

Ta hansyn till tankbara omstandigheter vid installning av strombegransning. Till exempel
lastforandringar over tid (mekaniska variationer, forslitning osv.) eller omgivnings-
temperaturer m.m. Motorn ska varva upp till fullt varvtal utan problem, aven under varsta
tankbara villkor.

Regelzeit - Timeout

25

20

15

Timeout (s)

10

2 3 4 5
x Apparatens markstrom / Rated device current (le)
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8.2 Mjukstopp

Observera: Mjukstopp ar endast av betydelse for pumpar eller dar motorn ska stanna omedelbart
efter avstangning. Vid hogre troghetsmoment, ar mjukstopp betydelselost.

Observera: For att anvanda mjukstopp, maste VersiStart II fa strom fran inkommande faser under
retardationstiden.

Dessa enheter ar fabriksinstallda for att sla ifrdn vid 70%.

Potentiometern t~ \_, stélls sd att onskad retardationstid eller karaktaristik uppnas.

Fara: Kan orsaka livshotande skador genom elchock!

Aven om motorn inte roterar, betyder det inte att motorn dr galvaniskt franskild.

Efter varje start, behover krafthalvledarna tillrackligt med tid for att svalna. Om
startcyklerna kommer for tatt, kan halvledarna ga sonder. Avkylning pagar ocksa da
enheten ar i drift, men forbikopplad.

t Varning: Se till att enhetens maximala startfrekvens inte 6verskrids.

Observera! Om man har ett motorskydd med hjalpkontakt som bryter startkretsen, sa ska
stopprampen sattas till 0%.

U

t/” Lt“\_Jt
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9. LED indikatorer
9.1 Lysdioder

P& frontpanelen finns tva lysdioder som visar foljande:

LED Driftstatus
Grén Enheten ar spanningssatt
Gul Start genomfdrd, forbikoppling tillslagen
Gul, blinkande med dkande / minskande frekvens Acceleration eller retardation
Gul, blinkande med fast frekvens Fel

- [} -
9.2 Signalutgangar Option "I"
Tva signaler i form av relautgangar finns pa plintar X5 / X6 (RA 1) och X7 / X8 (RA 2), de visar foljande

status:

RA 1 Fel
Kontaktblecken RA 1, ar slutna under normal drift. De oppnar nar fel uppstar.

RA 2 Forbikopplad.

Nar upprampningen 1opt ut och motorn matas med slutlig spanning och halvledarna
forbikopplas, kommer kontakterna RA 2 att slutas.

9.3 Signalutgangar Option "M"

Tva signaler i form av reldutgangar finns pa plintar X5 / X6 (RA 1) och X7 / X8 (RA 2), de visar foljande:

RA 1 Fel
Kontaktblecken RA 1, ar slutna under normal drift. De 6ppnar nar fel uppstar.

RA 2 Motorn roterar
I borjan av mjukstarten sluts RA2, och halls slutet tills mjukstoppsfunktionen 16pt ut.
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10. Fel

Enheterna i VersiStart II-serien overvakar diverse feltyper. Den gula lysdioden blinkar (med fast
frekvens) om fel upptéacks. D& 6ppnas signalrela RA 1. Blinkfrekvensen ar olika for olika feltyper.

10.1 Felbeskrivningar

Fel Gul LED Status

1 Blinkar 1 gang med kort paus For 1dg spanning till styrelektroniken

2 Blinkar 2 gadnger med kort paus Kylflansen for varm / enheten dverhettad (kontrollera
startcyklerna pa sid. 10). Motorn kan vara for varm, om
termistor ar inkopplad (Option T, | och M)

Blinkar 3 gdnger med kort paus Motorn uppnar inte nominellt varvtal

4 Blinkar 4 ganger med kort paus Nollgenomgangslarm, vilket indikerar defekt nat-, eller
motorkrets

5 Blinkar 5 gdnger med kort paus Fasfel, fas 1

6 Blinkar 6 gdnger med kort paus Fasfel, fas 2

7 Blinkar 7 gdnger med kort paus Fasfel, fas 3

8 Blinkar 8 g&nger med kort paus Triggerfel pa fas 1

9 Blinkar 10 gédnger med kort paus Triggerfel pa fas 3

10 Blinkar 11 ganger med kort paus Fel pa elektroniken

10.2 Atgaérder vid fel

Nar fel uppstar, gor foljande:

Fel 1 Styrelektroniken defekt. Skicka in enheten for dversyn.

Fel 2 Kontrollera startfrekvens samt startstrém och omgivningstemp. Lat enheten svalna. Det gar
fortare med flakt monterad.
Om motortermistor anvands, se kapitel (option T, 1) pa sid. 25.

Fel 3 Motorn nér inte nominell hastighet med instélld startstrém. Oka vardet med potentiometern
IIIII'
Varning
Efter varje timeout, 1at motor och enhet svalna, eftersom omedelbar dterstart kan férstora
enheten.

Fel 7 Stromavbrott, brott i kraftkablarna, krafthalvledare defekta, motor defekt. Kontrollera motor

och kablar. Skicka in enheten fér 6versyn.
Fel 8-9 Kontrollera motorns kablar, eller halvledarmodul. Skicka in enheten for reparation.

Fel 10 Skicka in enheten fér kontroll
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10.3 Felaterstallning

Enheten kan aterstéallas pa tva satt.

1. Aterstallning till fabriksinstallning sker genom att bryta matningsspanningen. Pa
standardenheterna galler L1, L.2 and L3. For enheter med option "B", galler 24VDC.

2. Enheten kan stallas in s att aterstallning sker genom aterstart (6ppna och slut startingangen). I
sd fall ar foljande procedur nédvandig.
Forst maste enheten kopplas enligt féljande schema.

112 L3
—ll—l ————— 3 —O0-0-0———— 7
x1¢ x1q: > +
X2 eo—T— 24\DC
VS| X3 X3
Standard x4¢ VSl ... B, 24vDC X4 L L
X5 X5
X6 X6 O—rdl
X710 X7 0
xs&|> xsc#
—0O0-0-0———— - —0O0-0-0———— -

Sedan slas spanningen till. P4 standardenheterna galler L1, L2 and L3. For enheter med option
"B", galler 24VDC eller 230VAC. Den gula lysdioden blinkar med olika frekvens, beroende av
vald aterstallningsmetod.

L&g blinkfrekvens -> Aterstéllning genom att bryta matningen. (standardinstéllning).

Hoég blinkfrekens -> Aterstallning genom att bryta startingdngen.

Aterstallningsmetoden kan bytas genom att 6ppna och sluta startingdngen; Den gula dioden
blinkar med respektive frekvens. Darmed ar metoden permanent sparad.

Nu kan matningen brytas igen och enheten ar redo for installation.

Varning:
Oavsett metod, maste felen identifieras och sedan atgardas av behorig personal. Innan dess,

far inte enheten sattas i drift.
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11. Tekniska data
Typ VS 11 400-..
3.5 6.5 12 16
Markstrom 3.5A 6.5A 12A 16A
Markspanning, U. 400V +£10% 50/60Hz
Kontrollspanning Us (Option B) 24V £10% DC
Markeffekt vid U. =400V 1.5kW 3kW 5.5kwW 7.5kwW
Starter per timme vid 3xly 150 70 30 15
and t =5s
Anvandningskategori 3.5A:AC- |6.5A:AC- |12A:AC- 16A:AC-
53b:6-3:19 |53b:6- 53b:6- 53b:6-
3:46 3:115 3:235
Max. effektférlust
- Vid max starter per timme 11W 10W oW A
- Vid Standby 2.5W 2.5W 2.5W 2.5W
12t - Krafthalvledare 390A2%s 720A%s 4000A2s 4000A2s
Minsta motorlast 20% av markdatat
Starttid 0,5-10s
Startspanning 40 - 80% av markspanningen
Stopptid 0,25 -10s
Aterstart 300ms
Inimpedans, styringdngar 10kOhm

Reldutgangar (RA1, RA2)

2A / 250VAC / 30VDC

Overspanningskategori/Stérniva
Kontroll och externa kretsar
Huvudkrets

/2
[l (TT / TN-Netze) / 2

Transienttalighet Uimp:

Kontroll och externa kretsar 2.5kV

Huvudkrets 4kv

Isolationsspanning Ui

Styr och extern krets 500V

Huvudkrets 250V

Kabelarea

Styrplintar 1,5mm?

Kraftplintar 2,5mm?2
Atdragningsmoment

Styrplintar 1,2-1,5Nm/11-131Ibsin
Kraftplintar 1,5-1,7Nm/13-151Ibsin
Vikt 4009

Sarskilda spanningar (tillval)

230V / 480V / brett spanningsomrade 200-
480V med extern kontrollmatning pa 24VDC




PETER &=~

electronic
VSl ...-3,5...16 17 av 28|
11.1 Miljokrav
Foérvaringstemperatur -25 ... 85°C
Omgivningstemperatur 0 ... 45°C till en héjd av 1000m, utan
exponering for kondensation
Effektreducering (Uttagen effekt) Over 45°C - 2% per 1°C upp till max. 60°C
och hoéjder dver 1000m - 2% per 100m
Skyddsklass IP20
Miljo Overspanningskategori lll (TT / TN-systems)
Installationsklass 4

12. Dimensioneringsregler

12.1 Sakringar och skydd

Gruppsakringar, F, dimensioneras enligt foljande instruktioner.

Det finns tva typer av sakringar.

1. Sékrad enligt typ "1, DIN EN 60947-4-2. Efter en kortslutning tillats enheten vara ur funktion.
Reparation ar mojlig.

2. Sakrad enligt typ "2“, DIN EN 60947-4-2. Efter en kortslutning méaste enheten vara i skick for
vidare bruk. Dock finns risken att kontaktblecken svetsar. Darfér maste dessa kontrolleras innan
spanning ater ansluts. Om anvandaren inte kan utféra kontrollen sjalv, maste enheten returneras

till producenten.
Foljande dimensionering géaller nedan driftsforhallande:
+ Standard asynkronmotorer
+ Standard accelerations- och/eller retardationstider

+  Startfrekvenser far inte overstiga de i databladet
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Avsakring enligt typ ”1”:

Som sakring rekommenderar vi sdkringar med karaktaristiken gG eller aM. Om sadan sakringar véaljs
ska lamplig ledararea dimensionera till de radande férhallanden!

Kortslutningsskydd enligt EN 60947-4-2

Enhetens markstrom Modell Sakring Kortslutningsstrom
3,5A VSil...-3,5 10A 5kA
6,5A VSl ..-6,5 20A 5kA
12A VSl ...-12 32A 5kA
16A VSl ...-16 32A 5kA

Avsakring enligt typ "2":

Krafthalvledarna ska skyddas med sakringar enligt kategori gR (halvledarsakringar, snabba sakringar).
Men eftersom sékringarna inte skyddar frdn matningen, maste extra sakringar anvandas (kategori gG).

For att skydda halvledarna maste man vélja sdkringar med I?t-varden som &r ca. 10-15% lagre an I2t-
vardet pa krafthalvledarna (se tekniska data).

Med denna koppling, bor vald sakring inte vara lagre an férvantad startstrom.
Observera:

1. PETER electronic foreskriver inte halvledarsakringar. Men det finns undantag for somliga UL- /
CSA-listade enheter. De omnamns i driftsattningsanvisningarna.

2. Med ledning av I2t-vardet pé krafthalvledarna, kan starttiden och méjligtvis max. startstrom
indikera lamplig sakringstyp. Eftersom det finns manga varianter och typer, rekommenderar inte
PETER electronic nédgon sarskild sékring.

3. Om vardet valjs for snavt, kan sakringen 16sa ut under startforloppet eller retardation.

12.2 Att bestamma hégsta tillatna startfrekvens:

Startfrekvensen beror av:
1. Startstrom eller varmeforluster genom krafthalvledarna.
2. Omgivningstemperatur.
3. Ledningsformaga och temperaturékningen 6éver krafthalvledarna.
4. Kylflansens kapacitet att avleda varme till omgivningen.

Foljande diagram ger en fingervisning om hur ménga starter per timme som kan tillatas, baserat pa
startstrom och olika starttider. Om det kravs fler starter &n diagrammen medger, maste en annan enhet
valjas.

Exempel: En motor pa 5.5 kW ska startas. Max startstrom har uppmatts till 44A. Det ar ca 4 gadnger mer
an nominell strom. Vald enhet ar: VS II 400-12.

Ur motsvarande diagram utlases max. antal startcykler per timme till mellan 84 (starttid = 1s) och 8
(starttid = 10s).
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VersiStart Il 400-12
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13. Sarskilda enheter

Markdatat star angivet pa markskylten. Enhetsdata och motordata far inte vara identiska om enhetens
markspanning overstiger 400V. Av storsta vikt ar enhetens och motorns markstrommar.

13.1 Enheter avsedda for 230V eller 480V

Det ar viktigt att ratt matningsspanning (enligt mérkskylten) ansluts till plintarna 11 12 13. T 6vrigt s& ska
enheten driftsattas som en standardenhet.

13.2 Enheter med brett spanningsomrade

Dessa kan matas med spanning fran 200V till 480V. For att styra enheten maste en spanning, Us, pa
24VDC 10%/150maA till plintarna (+24V) och X4 (jord).

Fara!

Dessa enheter maste aterstartas genom att koppla loss matningen U,. Annars ska enheten
sattas i drift som en standardenhet.

13.3 Enheter med ingang fér motortermistor
(Option T, 1)
Motorns temperatur kan 6vervakas med dessa enheter. Motortermistorn ansluts till X5 och X6 (_] ).
Om motortemperaturen

! [
overstiger gransvardet, I Start/Stopp RA2 |
satts ett fel. Kontrollplintar ' O— ---0---0--- O— ---0--- ---0-'

Mjukstartaren stanger X1 X2 X3
av motorn och forsatts i L_—_|
fellage.

Forblkopplad

*Om ingen motortermlstor
anvands, maste plintarna
X3 och X4 byglas.

Felet visas genom den
gula lysdioden som
upprepat blinkar tva ganger. Dessutom dppnas relaet mellan X5 och X6.

Termistor

L&t motorn svalna. Ta sedan reda pa orsaken till problemet och atgarda det. Mjukstartaren aterstalls
fran fel- till driftlage genom att sla av matningsspanningen.

Observera!
For att undvika att stérningar tar sig in i styrelektroniken, far inte lediga oskdarmade

ledningar i motorkabeln anvandas for att ansluta termistorn.

Temperaturgivaren ska anslutas med en separat, och helst skirmad ledning. Andarna
ska termineras och oskdrmade kablar halls sé korta som majligt.

Givarkabeln ska i maojligaste man forlaggas separat fran kraftkabeln vid montage. Om
kablarna maste korsa varandra, gor det i sa fall i rat vinkel.
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14. Installationsguide

Enheten ska monteras i kapsling eller elskap enligt punkten 7. Kapslingen maste kunna avleda
tillrackligt med varme for normal drift (se tekniska data).

14.1 Anslutning

Enheten ska anslutas enligt bifogat schema. PETER electronic GmbH & Co. KG. kan hjalpa till vid
sarskilda krav.

14.1.1 Jordning

Jorda alla punkter, forsedda for &ndamalet. D& minimeras impedansen mellan alla galvaniska ytor.
Utover sakerhet och isolation, gor jordningen att stérningar leds genom kapslingarna istallet for att
stora den interna elektroniken, dar den kan stalla till skada. Darfor ar det viktigt att alla komponenter
jordas separat till en gemensam punkt.

14.1.2 Kablage

Undvik att leda in storningar till elektroniken genom att forlagga kablar separat och helst i olika
kabelkanaler. Styrkablar laggs sa langt fran kraftkablarna som mdojligt. Om kablarna maste korsa
varandra, gor det i sd fall i rat vinkel (se figur 1).

Nar skarmad kabel ansluts, halls de avskarmade dndarna sa korta som mdjligt. Kabelns skarm maéste
inte nédvandigtvis kopplas till jord vid &nden, utan dar det passar bast. Se till att f& en sa stor
kontaktyta som mojligt (se figur 2).

Figur 1 Figur 2
Oskarmade andar

Kraftkabel sa korta som méjlig\

Plintar

Stor yta for att
jorda skarmen

»:0:0:%(

Montageplatta Platrent

Styrkabel

Fara!

Ledaren for skyddsjord ska laggas separat fran motorkabeln och med tillracklig area. De
olika typerna av jord ska laggas separat (kraft, skydds-, digital och analog jord) och
sammankopplas i en gemensam punkt.

Observera: Kontrollera alla kablar fore forsta driftsattning.
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14.2 Kopplingsscheman

PE PE L1 L2 L3

O

F Halvledarsakringar
ultrasnabba valfritt

T

For att vidare dampa storningar pa matnings-
ledningarna vid acceleration/retardation
(enheter med lag storlmmunltet i narheten)
behover tre kondensatorer pa 0,15uF/400V
och tva enfasiga drosslar pa 3mH anslutas

I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
i
I
I
I
I
I
I
®
=+

111 3L2 5L3

VS11400-35...16

RA1 RA2

2T1  4T2  6T3 + L 5] 5]

X1 X2 X3 X4 X5 X6 X7 X8

J Fel Forbi- *
Start kopplad
Boost Option I, T och M

* P4 Option "M" ar
kontakterna slutna
fran borjan av mjuksta

KontroII med till slutet pa mjukstopp
10 ... 24VDC

)

Kontrollmatning US 24VDC
Option "B"
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14.3 Typexempel
Standardkrets Backfunktion
L1 L L1 \ 4 \ 4
L2 L L2 L 4
L3 L L3 L 4
N 9
PE —@-0— |- — — - PE—@-@— | - - —
AR AR -
o R Vafare®®
S1
r==sl B

[101302503 X1 X2 |

i

| =9+ vsi400-35.16 |
L2T14T26T3 1

L

PE

Standardkrets for polvaxlade motorer
L1 L 2 L 4

4 Backfuaktion for polvaxlande motorer

X1 X2 |

K2

fe fa

] 2]

L 2
L2 L 2 L2 L 4
L3 @ L3 L 4
N 9 N 9—
PE—@-@— - - o PE —@-@—
=4

F0-—0—0-—————-0-—0— | \K2
| | j1l13L25L3 X1 X2
-9+ V5 11400-3,5...16

12714712673

ey

Y/D-
valjare
\III Al

)
Vo2

a [e] [a] (]

« —ﬁ-\m—oj—ﬁ- K3

— — T

L

=+

valjare
\1rAal

RY)
Vo2

For polvaxlade motorer, vrid potentiometer t ~\_ fullt moturs
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14.4 D-kopplad Motor/Mjukstartare (Sarskild

option M)

L1
L2
L3
N

PE 90—
1

T

|| 4
[
®
|1 Start
[ el _2)_'
101312503 X1 X2 I
—CPJ:‘ VS Il 400-3,5...16M I
| }2<TP1_§<TPg6<TP3 X7 X8 |
—Lk1
Ui [V
| 1
PE
U; Wa
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14.5 Enhet med kontrollspanning Us, 24VDC

L1

L2

L3

N
PE
=+

PE

g

Styrspanning
Us=24VDC

extern matning
U&= 10...24VDC

Start é——
Boost ¢———

—*
% : i L =
o— ——O0—-0-—-O0——0———————
| IL13L2513 X1 X2 X3 X4
| VS11400-3,5..16 B o
| 2714726713 ng_%_ E% =
X5 X6 X7 X8

Fel Forbikopplad
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15. Dimensioner

a
(@}

vaﬂswnHO{D
BypassO

> —

// 100%

j b
|

N2

Usart N 100%
o

t——

v/,
-

N
~,
tx;/ 100%

Dimensioner

VSl ...-3,5...16

45

110

121

Alla matt ar angivna i mm.
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