
SIGBI System AB HANDBOK
DRIVTEKNIK OCH AUTOMATISERING
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IEC Normmotor
Reluktansmotor

DRIVE
MANAGER

Nät-
anslutning

Nät-
reaktor

Plintexpansion
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start
enter

stop
return

KP200

CANLust
CANopen
PROFIBUS-DP

HF-Spindel
Synkronmotor

Asynkron-
servomotor

Växelmotor

Med 15 förinställda 
driftsätt

H1 H2 H3

X4

X2

X1
X3

ANTRIEBSTECHNIK

SN.:
000.000.00000000

Typ: CDA32.004 C1.0

Netz: 1 x 230 V ±15%

Ausg.: 3 x 0 ... 230 V

D-35633 Lahnau

Motor
filter

m2

Bromsmotstånd

ACHTUNG
Kondensatorent-
ladezeit >3 Min.
Betriebsanleitung
beachten!

WARNING
capacitor disscharge
time >3 minutes.
Pay attention to the
operation manual!
ATTENTION
temps de decharge
du condensteur
>3 min. observer le
mode dèmploi!

!

Kapitel 1 DRIVTEKNIK MED VÄXELSTRÖMS-
MOTORER

Kapitel 2 DRIVTEKNIK MED SERVOMOTORER

Kapitel 3 DIREKTLINJÄRA SERVOSYSTEM Kapitel 4 STEGMOTORSYSTEM

Kapitel 5 DISTRIBUERADE
AUTOMATISERINGSSSYSTEM

Kapitel 6 AUTOMATISERINGSTEKNIK -
Motion Control

Kapitel 7 DIMENSIONERING Kapitel 8 BUSSYSTEM OCH ANVÄNDAR-
MODULER

Wärdshusvägen 20
263 93 HÖGANÄS

Tel: 042-65 400 * Fax: 042-65 470

E-mail: info@sigbi.seN
ov
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SIGBI System AB
http://www.sigbi.se

med länkar till LUST, SULZER, SIGMATEK och MTE
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KAPITELFÖRTECKNING:
1 DRIVTEKNIK MED VÄXELSTRÖMSMOTORER

2 DRIVTEKNIK MED SERVOMOTORER

3 DIREKTLINJÄRA SERVOSYSTEM

4 STEGMOTORSYSTEM

5 PLC-SYSTEM

6 AUTOMATISERINGSTEKNIK

7 DIMENSIONERING

8 BUS-KOMMUNIKATION

9 TILLÄMPNINGAR

10 START AV ELEKTRISKA MOTORER

11 MOTORÖVERVAKNING - VAKTER

12 LIKSTRÖMSBROMSNING

Vi hoppas att vi med denna handbok skall kunna förmedla en del
kunskaper och erfarenheter inom drivteknik och automatisering.

Handboken kompletteras efter hand med nya teknikområden och
tillämpningar. Vi ser fram emot att Du kontaktar oss och hjälper oss

med synpunkter. Du är också välkommen om Du har något som
kan vara intressant.

SIGBI har de kunskaper och erfarenheter Du behöver för
dimensionering och problemlösning.


